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2 Informatii referitoare la acest Manual de instructiuni

2 Informatii referitoare la
acest Manual de instruc-
tiuni

2.1 Documente valabile

Sunt valabile prevederile locale privitoare la

securitate.

> In plus fata de aceste instructiuni de utilizare,
cititi, intelegeti si pastrati urmatoarele docu-
mente:

— Informatii privind siguranta pentru acumula-
toarele si produsele STIHL cu acumulator
incorporat: www.stihl.com/safety-data-
sheets

Informatii suplimentare despre robotul de tuns
gazonul STIHL, accesorii compatibile si intrebari
frecvente sunt disponibile la support.stihl.com,
info.myimow.stihl.com sau pot fi obtinute din par-
tea unui distribuitor STIHL.

Denumirea Bluetooth ® si simbolul Bluetooth®
(logo-uri) sunt marci inregistrate si proprietatea
Bluetooth SIG, Inc. Orice utilizare a acestei
denumiri/simbol de catre STIHL se realizeaza
sub licenta.

Robotul de tuns gazonul este echipat cu o
interfaté radio Bluetooth®, o interfata de retea
radio si o interfata pentru telefonie mobila. Tre-
buie avute in vedere limitarile locale in utilizare
(de exemplu in avioane sau in spitale).

2.2

Identificarea Notelor de averti-
zare din text

A PERICOL

m Aceasta nota indica pericolele care au ca
rezultat raniri grave sau decese.
> Masurile specificate pot impiedica ranirile
grave sau decesele.

A AverTisvENT

m Aceasta nota poate indica pericolele care au
ca rezultat raniri grave sau decese.
> Masurile specificate pot impiedica ranirile
grave sau decesele.

INDICATIE

m Aceasta nota indica pericolele care pot avea
ca rezultat avarierea bunurilor.
> Masurile specificate pot impiedica avarierea
bunurilor.

0458-012-9801-A
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2.3 Simboluri Tn text

U!H Acest simbol se refera la un capitol din
==l aceste instructiuni de folosire.

3  Cuprins

3.1 Robot de tuns gazonul

0000099354_001

1 Puncte de pridere frontale
Robotul de tuns gazonul poate fi ridicat si
transportat prin apucarea simultana a puncte-
lor de prindere din fata si din spate.

2 Contacte de incarcare
Contactele de incarcare conecteaza robotul
de tuns gazonul la statia de andocare.

3 Senzori cu ultrasunete
Senzorii cu ultrasunete detecteaza obstacole.

4 Carcasa aparatoare
Carcasa aparatoare este montata pe arc, iar
un senzor de ciocnire detecteaza obstacolele
de pe suprafata de taiere.

5 Roti de actionare
Rotile de actionare conduc robotul de tuns
gazonul.

6 Benzi luminoase
Benzile luminoase indica starea robotului de
tuns gazonul.

10

0000099822_001

7 Puncte de prindere posterioare
Robotul de tuns gazonul poate fi ridicat si
transportat prin apucarea simultana a puncte-
lor de prindere din fata si din spate.

8 Sina de protectie
Sina de protectie protejeaza utilizatorul contra
obiectelor proiectate cu mare viteza si contra
contactului cu lamele.

623


https://www.stihl.com/safety-data-sheets
https://www.stihl.com/safety-data-sheets
https://support.stihl.com
https://info.myimow.stihl.com

romana 3 Cuprins

9 Afisaj cu matrice 3.3 Mecanism de cosire
Afisajul cu matrice indica starea robotului de
tuns gazonul.

10 Camp de comanda
Campul de comanda contine butoanele si
senzorul de ploaie.

3.2 Camp de comanda

0000099827_002

\ 1 Disc cutite
Discul de cutite serveste la fixarea lamelor.
2 BolturiL
g Bolturile L servesc la agatarea lamelor.
yZ 3 Lame
/§ Lamele cosesc iarba.
4 Maneta

1 Benzi luminoase

. . R . Maneta asigura piulita.
Benzile luminoase indica starea robotului de 9 piulit

tuns gazonul si indica ce combinatie de 5 P?Uﬁté _ o _
butoane trebuie apasata pentru o anumita Piulita fixeaza discul de cutite.
actiune. # Placuta de identificare cu seria masinii

2 Butonul ,STOP” . . "
Butonul opreste robotul de tuns gazonul si 34 Statie de andocare si sursa de
mecanismul de cosire. Butonul serveste, de alimentare

asemenea, pentru activarea dispozivitului de
blocare.

3 Butonul INCHIDERE"
Butonul deblocheaza robotul de tuns gazonul
impreuna cu o combinatie de butoane afisata.
4 Butonul ,START”
Butonul porneste regimul de cosire.

5 Butonul ,ACASA”
Butonul face ca robotul de tuns gazonul sa se
intoarca la statia de andocare sau anuleaza 1
lucrarea curenta de cosire atunci cand robotul
de tuns gazonul se afla in statia de andocare.

6 Butonul ,INFO”
Butonul permite robotului de tuns gazonul sa
transmita informatii despre starea actuala.

7 Senzor de ploaie
Senzorul de ploaie reactioneaza la umezeala.
in functie de setare, robotul de tuns gazonul

0000099356_001

Stecar de retea

Stecarul leaga cablul electric la o priza.

2 Cablu electric
Cabilul electric conecteaza sursa de alimen-
tare la stecar.

3 Sursa de alimentare

Sursa de alimentare alimenteaza statia de

andocare cu energie.

poate tine cont de conditile meteorologice n 4 Cablu de Tncarcare ; )
programul de cosire Cablul de incarcare conecteaza sursa de ali-
mentare cu statia de andocare.
5 Stecar

Stecarul conecteaza cablul de incarcare cu
statia de andocare.
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3 Cuprins

6 Carcasa aparatoare
Carcasa aparatoare acopera statia de ando-
care si protejeaza componentele electronice
din interior.

7 LED
LED-urile indica starea statiei de andocare.

8 Contacte de Incéarcare
Contactele de incarcare conecteaza statia de
andocare cu robotul de tuns gazonul.

9 Placa de baza
Placa de baza este fundamentul statiei de
andocare.

10 Canal de cabluri
Firul de referinta este asezat in canalul cen-
tral de cabluri.

11 Canal de cabluri
Firul de delimitare este asezat in canalele de
cabluri din exterior.

# Placuta de identificare cu seria masinii

12|}
1

12 Tarus
Cei patru tarusi fixeaza statia de andocare la
sol.

35 Rigla iIMOW® si kit de instalare
Rigla iMOW®

0000099831_001

0000099832_001

1 Riglad iMOW®
Rigla faciliteaza pozarea firelor si serveste la
mentinerea distantei corecte.

Kit de instalare
Este necesar un kit de instalare pentru a pune in
functiune robotul de tuns gazonul si nu este

0458-012-9801-A
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inclus n pachetul de livrare al robotului de tuns
gazonul. Kiturile de instalare adecvate sunt dis-
ponibile ca accesorii pentru diferite dimensiuni
de gradina.

STIML o 3
[P

1 Cui de fixare
Cuiul de fixare fixeaza firul de delimitare si
firul de referinta la sol.

2 Dispozitiv legare sarma
Dispozitivul de legare cu sarma conecteaza
capetele firelor.

3 Marcator de cablu
Marcatoarele de cablu sunt utilizate pentru
marcarea capetelor de fir in interiorul statiei
de andocare. Acestea faciliteaza atribuirea
capetelor firelor la conectarea clema corecta.

4 Spirala de fire
Spirala de fire este necesara pentru pozarea
firului de delimitare si a firului de referinta.

3.6 Simboluri

Simbolurile se pot afla pe robotul de tuns gazo-
nul, statia de andocare, sursa de alimentare sau
de pe adaptorul incorporat si semnifica urmatoa-
rele:

Acest simbol indica diametrul discului de
cutite.

Acest simbol indica directia de deblo-
care a suportului pentru cutit la schim-
barea lamelor.

Acest simbol indica directia de blocare
a suportului pentru cutit la schimbarea
lamelor.

IE‘ Clasa de protectie 2, dublu izolat.

0000099833_001

K Nu aruncati produsul la gunoiul menajer.

Informatia de langa simbol indica continutul
de energie al acumulatorului, conform spe-
cificatiilor din partea producatorului de
celule. Continutul de energie aflat la dis-
pozitie pentru utilizare este mai mic.

1 LED aprins rosu. Acumulatorul este

%Zg prea fierbinte sau prea rece.
[
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4 LED-uri lumineaza intermitent rosu.
Defectiune la acumulator.

4  Instructiuni de siguranta
4.1 Simboluri de avertizare

Simbolurile de avertizare de pe robotul de tuns
gazonul, statia de andocare, sursa de alimentare
sau de pe adaptorul incorporat semnifica urma-
toarele:

Respectati instructiunile de siguranta si
masurile in legatura cu acestea.

Cititi, aprofundati si pastrati
instructiunile de utilizare.

Respectati instructiunile de siguranta
o privind obiectele propulsate si dimen-
siunile acestora.

Pastrati distanta de siguranta.

Nu atingeti discul de cutite cu lamele.

Nu va urcati si nu va asezati pe robotul
de tuns gazonul.

Opriti robotul de tuns gazonul in timpul
transportului, depozitarii, curatarii,
ntretinerii, reparatiei sau in cazul unui
comportament modificat sau neobisnuit
si activati dispozitivul de blocare.

Tineti copii departe de robotul de tuns
iarba si de suprafata de taiere.

Tineti animalele departe de robotul de
tuns gazonul si de suprafata de taiere.

Nu cufundati acumulatorul in lichide.

Protejati acumulatorul de caldura si de
foc.

PERDD o PTPDIP>

(¢
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4.2 Utilizare conform destinatiei

Robotul de tuns gazonul
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
serveste la cosirea si mulcirea ierbii.

Statia de andocare STIHL si sursa de alimentare
furnizatda DM160X-420X sau DM210X-420X
incarca robotul de tuns gazonul

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO.

Robotul de tuns gazonul, statia de andocare si
sursa de alimentare pot fi utilizate pe ploaie.

Robotul de tuns gazonul este alimentat cu ener-
gie de la un acumulator STIHL AAI. Acumulatorul
este montat in robotul de tuns gazonul si poate fi
demontat numai de catre un distribuitor STIHL.

Robotul de tuns gazonul poate fi configurat si
operat prin intermediul aplicatiei ,MY iIMOW®”.

A AVERTISMENT

m Statiile de andocare, sursele de alimentare si
acumulatoarele care nu au fost autorizate de
catre STIHL pentru robotul de runs gazonul
pot declansa incendii si explozii. Risc de ranire
grava a persoanelor sau de deces si de
pagube materiale.
> Utilizati robotul de tuns gazonul cu acumu-
latorul incorporat STIHL AAI.

» Incarcati robotul de tuns gazonul
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
cu statia de andocare STIHL si o sursa de
alimentare STIHL DM160X-420X sau
DM210X-420X.

= [n cazul in care robotul de tuns gazonul, acu-
mulatorul, statia de andocare sau sursa de ali-
mentare nu sunt utilizate conform destinatiei,
oamenii se pot rani grav sau fatal si pot inter-
veni pagube materiale.
> Utilizati robotul de tuns gazonul, statia de

andocare si sursa de alimentare conform
informatiilor din aceste instructiuni de utili-
zare.

4.3 Cerinte privind utilizatorul

A AVERTISMENT

m Utilizatorii care nu au beneficiat de instruire nu
pot recunoaste sau evalua pericolele pe care
le reprezinta robotul de tuns gazonul, statia de
andocare si sursa de alimentare. Risc de raniri
grave sau deces pentru utilizator sau alte per-
soane.
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4 Instructiuni de siguranta

> Cititi, aprofundati si pastrati
instructiunile de utilizare.

> Tn cazul in care robotul de tuns gazonul,
statia de andocare sau sursa de alimentare
sunt inmanate altei persoane: dati si
instructiunile de utilizare.

> Se asigura faptul ca utilizatorul indeplineste
cerintele urmatoare:

— Utilizatorul este odihnit.

— Din punct de vedere fizic, senzorial si
mental, utilizatorul este capabil sa folo-
seasca si sa opereze robotul de tuns
gazonul, statia de andocare si sursa de
alimentare. Utilizatorilor cu abilitati
fizice, senzoriale sau mentale reduse
trebuie sa li se permita utilizarea robotu-
lui de tuns gazonul doar sub suprave-
ghere sau conform instructiunilor unei
persoane responsabile. Acest lucru
include, de asemenea, toate lucrarile cu
robotul de tuns gazonul, statia de ando-
care, sursa de alimentare, cablul de
incarcare, precum si firul de referinta si
firul de delimitare.

— Utilizatorul poate recunoaste sau evalua
pericolele pe care le reprezinta robotul
de tuns gazonul, statia de andocare si
sursa de alimentare.

— Utilizatorul este major sau este instruit
in profesie sub supraveghere conform
reglementarilor nationale corespunza-
toare.

— Utilizatorul trebuie sa fie instruit de catre
un distribuitor STIHL sau un expert in
domeniu, inainte sa foloseasca pentru
prima data robotul de tuns gazonul,
statia de andocare si sursa de alimen-
tare.

— Utilizatorul nu se afla sub influenta
alcoolului, a medicamentelor sau a dro-
gurilor.

— Cand instalati, operati, curatati,
intretineti si transportati robotul de tuns
gazonul, pastrati-va echilibrul, asigurati-
va ca aveti o pozitie sigura si nu
alergati.

— Termenii ,operare”, ,utilizare” si ,folo-
sire” includ toate lucrarile efectuate asu-
pra robotului de tuns gazonul, a statiei
de andocare, a sursei de alimentare, a
cablului de incarcare, a firului de refe-
rinta si a firului de delimitare, precum si
a tuturor accesoriilor IMOW®,
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> Daca exista neclaritati: adresati-va unui dis-
tribuitor STIHL.

44 imbracaminte si echipament

A AVERTISMENT

= Tn timpul pozérii firului de delimitare sau a firu-
lui de referinta, si la fixarea statiei de ando-
care, baterea cuielor de fixare sau a scoabelor
in pamant cu ciocanul poate provoca proiecta-
rea obiectelor cu viteza ridicata. Pericol de
ranire a utilizatorului.
> Purtati ochelari de protectie stramti. Oche-
lari de protectie adecvati, verificati conform
normei EN 166 sau conform prevederilor
nationale, se pot gasi in comert cu identifi-
carea corespunzatoare.
> Purtati manusi de lucru facute din material
rezistent la uzura.
= n timpul regimului de cosire, obiectele pot fi
proiectate cu viteze mari. Pericol de ranire a
utilizatorului.
> Daca intrati in suprafata de taiere in timpul
regimului de cosit:
— Purtati un pantalon lung dintr-un mate-
rial rezistent.
— Purtati incaltaminte inchisa, rigida, cu
talpa antiderapanta.
= Imbracamintea neadecvaté se poate prinde in
copaci, arbusti si in robotul de tuns gazonul.
Utilizatorii care nu folosesc imbracaminte
adecvata se pot rani grav.
> Purtati haine stranse pe corp.
> Scoateti-va esarfele si bijuteriile.
= Tn timpul cur&t&rii, intretinerii sau al transportu-
lui, utilizatorul poate intra in contact cu lamele.
Pericol de ranire a utilizatorului.
> Purtati manusi de lucru facute din material
rezistent la uzura.
= n cazul in care utilizatorul poarta incaltaminte
necorespunzatoare, acesta poate aluneca.
Pericol de ranire a utilizatorului.
> In cazul in care intrati in suprafata de
taiere: purtati incaltaminte inchisa, stabila,
cu talpa antiderapanta.

4.5 Spatiu de lucru si mediu

451 Robotul de tuns gazonul si suprafata

de taiere

A AVERTISMENT

m Persoanele neautorizate, copiii si animalele nu
pot recunoaste si evalua pericolele pe care le
reprezinta robotul de tuns gazonul si obiectele
proiectate. Persoanele neautorizate, copiii si
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romana 4 Instructiuni de siguranta

> Verificati starea sigura a robotului de tuns
gazonul dupa o furtuna.

> Verificati starea suprafetei de taiere, inde-
partati obiectele din suprafata de taiere.

animalele pot fi ranite grav, iar bunurile pot fi
avariate.
® > Tineti la distanta persoanele neimpli-
cate, copiii si animalele in timpul
Id—»ﬂ regimului de cosire a suprafetei de
taiere. 452
> Tn cazul in care robotul de tuns gazonul
este utilizat pe suprafete deschise accesi-
bile: blocati suprafata de taiere si amplasati
panouri cu textul de avertizare ,Atentie!
Masina de tuns iarba! Tineti copiii si anima-
lele la distanta si supravegheati!” amplasati.

Acumulator

Acumulatorul este montat in robotul de tuns
gazonul si poate fi demontat numai de catre un
distribuitor STIHL.

A AVERTISMENT

® Persoanele neautorizate, copiii si animalele nu

Respectati prevederile locale.
> Asigurati-va de faptul ca nu este posibila
joaca copiilor cu robotul de tuns gazonul.
> Definiti suprafata de taiere cu ajutorul firului
de delimitare, asa cum este descris n
aceste instructiuni de utilizare. Delimitati cu
ajutorul firului de delimitare suprafetele
desemnate pe care robotul de tuns gazonul
nu trebuie sa le parcurga sau sa le tunda
din suprafata de taiere.
> Nu utilizati robotul de tuns gazonul pe
suprafete cu pietris sau piatra sparta.
Persoanele se pot impiedica de firul de delimi-
tare, de firul de referinta sau de cuiele de
fixare. Risc de ranire a persoanelor si de
pagube materiale.
> Pozati firul de delimitare si firul de referinta
pe sol sau in sol cu ajutorul unei masini de
asezare a firelor.
> Infigeti cuiele de fixare complet in sol.
Daca se utilizeaza o unealta sau un aparat de
gradina in suprafata de taiere, unealta poate
lovi si deteriora firul de delimitare, firul de refe-
rinta sau cuiele de fixare. Obiectele pot fi pro-
iectate cu viteze mari. Risc de ranire a persoa-
nelor si de pagube materiale.
> Nu lucrati in zona firului de delimitare sau a
firului de referinta cu o unealta sau un apa-
rat de gradina.
Componentele electrice ale robotului de tuns
gazonul pot produce scantei. Scanteile pot
declansa incendii si explozii intr-un mediu infla-
mabil sau exploziv. Risc de ranire grava a per-
soanelor sau de deces si de pagube materiale.
> Nu utilizati robotul de tuns gazonul intr-un
mediu extrem de inflamabil sau explozibil.
Ca urmare a unei furtuni, este posibil ca robo-
tul de tuns gazonul sa fie deteriorat sau ca pe
suprafata de taiere sa se afle obiecte. Este
posibil ca robotul de tuns gazonul sa fie intr-o
stare nesigura si ca obiectele sa fie proiectate
in timpul cosirii. Risc de ranire grava a persoa-
nelor sau de deces si de pagube materiale.
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pot recunoaste si evalua pericolele pe care le

reprezinta acumulatorul. Persoanele neimpli-

cate, copiii si animalele pot fi ranite grav.

> Tineti la distanta persoanele neimplicate,
copiii si animalele.

> Nu lasati acumulatorul nesupravegheat.

> Asigurati-va de faptul ca nu este posibila
joaca copiilor cu acumulatorul.

= Acumulatorul nu este protejat impotriva tuturor

influentelor mediului. Daca acumulatorul este
expus la anumite influente ale mediului,
acesta se poate aprinde, exploda ori se poate
deteriora iremediabil. Risc de ranire grava a
persoanelor si de pagube materiale.

> Protejati acumulatorul de caldura si
de foc.
> Nu aruncati acumulatorul in foc.

> Nu incarcati, nu utilizati si nu depozitati acu-
mulatorul la temperaturi aflate in afara inter-
valului specificat, [ 23.6.

> Nu cufundati acumulatorul in lichide.

> Nu apropiati acumulatorul de obiecte meta-
lice mici.

> Nu expuneti acumulatorul la presiune
nalta.

> Nu expuneti acumulatorul la microunde.

> Protejati acumulatorul impotriva sub-
stantelor chimice si a sarurilor.

453 Statie de andocare si sursa de alimen-

tare

A AVERTISMENT

® Persoanele neautorizate, copiii si animalele nu

pot recunoaste si evalua pericolele pe care le
reprezinta statia de andocare, sursa de ali-
mentare si curentul electric. Persoanele neim-
plicate, copiii si animalele pot fi ranite grav sau
poate fi provocat decesul acestora.
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4 Instructiuni de siguranta

4.6
4.6.1

> Tineti la distanta persoanele neautorizate,
copiii si animalele.

> Asigurati-va de faptul ca nu este posibila
joaca copiilor cu statia de andocare sau cu
sursa de alimentare.

Statia de andocare si sursa de alimentare nu

sunt protejate impotriva tuturor influentelor

mediului. Daca statia de andocare sau sursa

de alimentare sunt expuse anumitor influente

ale mediului, acestea se pot aprinde sau

exploda. Risc de ranire grava a persoanelor si

de pagube materiale.

> Nu utilizati statia de andocare si sursa de
alimentare intr-un mediu extrem de inflama-
bil sau explozibil.

> Nu utilizati si nu depozitati statia de ando-
care si sursa de alimentare la temperaturi
aflate in afara intervalului specificat,
23.6.

> Deconectati sursa de alimentare de la
reteaua de curent inainte de o furtuna sau
daca exista pericol de trasnet.

> Verificati starea sigura a statiei de andocare
si a sursei de alimentare dupa o furtuna.

Risc de impiedicare de statia de andocare,

cablul de incarcare, sursa de alimentare sau

cablul electric. Persoanele pot fi ranite, iar

statia de andocare, cablul de incarcare, sursa

de alimentare sau cablul electric pot fi deterio-

rate.

> Amplasati statia de andocare si sursa de
alimentare intr-un loc usor vizibil.

> Pozati cablul electric si cablul de incarcare
astfel incat nimeni sa nu se poata impiedica
de ele.

La expunerea directa a razelor solare, carcasa

sursei de alimentare se poate supraincalzi.

Utilizatorul se poate arde.

> Nu atingeti sursa de alimentare
supraincalzita.

Starea sigura in exploatare

Robot de tuns gazonul

Robotul de tuns gazonul se afla intr-o stare
sigura atunci cand se intrunesc urmatoarele
conditii:

Robotul de tuns gazonul nu este deteriorat.
Elementele de comanda functioneaza si nu
sunt modificate.

Lamele sunt montate corect si nu sunt deterio-
rate.

Pentru acest robot de tuns gazonul sunt
atasate accesorii originale STIHL.

Accesoriile au fost montate corect.
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A AVERTISMENT

= Intr-o stare nesigura, componentele ar putea
sa nu mai functioneze corect, iar dispozitivele
de siguranta ar putea fi dezactivate. Persoa-
nele pot fi ranite grav sau chiar omorate.
> Utilizati un robot de tuns gazonul functional,
care nu este deteriorat.
> Nu modificati robotul de tuns gazonul.
> Tn cazul in care campul de comand& nu
functioneaza: nu utilizati robotul de tuns
gazonul.
Atasati accesorii originale STIHL pentru
acest robot de tuns gazonul.
Atasati lamele Tn modul descris in aceste
instructiuni de utilizare.
Montati accesoriul asa cum este prezentat
in instructiunile de utilizare sau in manualul
accesoriului.
Nu introduceti obiecte in orificiile robotului
de tuns gazonul.
Nu conectati contactele de incarcare cu
obiecte metalice si nu le scurtcircuitati.
Tnlocuiti panourile indicatoare uzate sau
deteriorate.
Daca exista neclaritati: adresati-va unui dis-
tribuitor STIHL.

46.2 Mecanism de cosire

Mecanismul de cosire se afla in stare sigura

atunci cand se intrunesc urmatoarele conditii:

— Lamele, discul de cutite, suportul de cutite,
maneta si piulita nu sunt deteriorate.

— Marcajele de uzura de pe discul de cutite nu
sunt complet uzate.

— Bolturile L de pe discul de cutite nu sunt uzate
mai mult de jumatate.

— Lamele nu sunt deformate.

— Lamele sunt montate corect.

A AVERTISMENT

= [ntr-o stare nesigura, piese ale lamelor se pot

slabi si pot fi proiectate. Se pot produce grave

leziuni corporale.

> Lucrati cu lame, disc de cutite, suport de
cutite, maneta si piulita care nu sunt dete-
riorate.

> Daca marcajele de uzura sunt uzate com-
plet si au aparut gauri: inlocuiti mecanismul
de cosire.

> Daca bolturile L sunt uzate mai mult de
jumatate: Tnlocuiti mecanismul de cosire.

> Montati corect lamele.

> Daca exista neclaritati: adresati-va unui dis-
tribuitor STIHL.

A\

A\

A\

A\

A\

A\

A\
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4.6.3 Acumulator 464 Statie de andocare, cablu de incar-
Acumulatorul este montat in robotul de tuns Zlaés{ﬁscursa de alimentare si cablu

gazonul si poate fi demontat numai de catre un
distribuitor STIHL.

Acumulatorul se afla intr-o stare sigura atunci
cand se intrunesc urmatoarele conditii:

— Acumulatorul nu este deteriorat.

— Acumulatorul este curat si uscat.

Statia de andocare, cablul de incarcare, sursa de

alimentare, cablul electric si imbinarile cu fisa

sunt in stare de siguranta corespunzatoare in

cazul in care sunt indeplinite urmatoarele

conditii:

— Acumulatorul functioneaza si nu este modifi- - Stau? de andocare, cablul Qe nesreare, siirsa
’ ’ de alimentare, cablul electric si imbinarile cu

cat. fisa nu sunt deteriorate.

A AVERTISMENT — Statia de andocare, cablul de incércare, sursa

= - A . de alimentare, cablul electric si imbinarile cu
m Daca nu este in stare sigura, este posibil ca

. . . . fisa sunt curate.
acumulatorul sa nu mai functioneze in sigu- L
= - — Au fost montate accesorii originale STIHL pen-
ranta. Se pot produce grave leziuni corporale. - }
- . - tru aceasta statie de andocare.
> Desfasurati lucrari doar cu un acumulator

. sy . Accesoriile au fost montate corect.
functional, care nu prezinta deteriorari. : . ;
P . . Statia de andocare si sursa de alimentare nu
> Nu incarcati un acumulator deteriorat sau

defect. sunt acoperite n timpul functionarii.

> Daca acumulatorul este murdar: curatati A AVERTISMENT

acumulatorul. R .
> Daca acumulatorul este ud sau umed: lasati ® Intr-o stare nesigura, componentele ar putea
acumulatorul S3 se usuce ' ’ sa nu mai functioneze in siguranta, iar dispozi-
> Nu modificati acumulatoru.l tivele de siguranta ar putea fi dezactivate. Per-
. R N, soanele pot fi ranite grav sau chiar omorate.
> Nu introduceti obiecte in orificiile acumula- . Utilizafi o statie degandocare care nu este

torului.
’ : deteriorata, un cablu de incarcare care nu
> Nu conectati contactele electrice ale acu- este deteriorat, o sursa de alimentare care
mulatorului cu obiecte metalice si nu le L .
L nu este deteriorata, un cablu electric care
scurteireuitati. nu este deteriorat si imbinari cu fisa care nu
. . S N
> Nu deschideti acumulatorul. sunt deteriorate. ;
> Inlocuiti panourile indicatoare uzate sau 8 } : )
Daca statia de andocarem sursa de alimen-

deteriorate. tare sau imbinarile cu fisa sunt mudare

. . s :

® Dintr-un acumulator deteriorat poate curge L - ’ .
curatati statia de andocare, sursa de ali-

lichid. Contactul pielii sau al ochilor cu lichidul ST L
mentare si imbinarile cu fisa.

oate produce iritatii ale pielii sau ochilor. e .
P p ’ P > Nu modificati statia de andocare, cablul de

> Evitafi contactul cu lichidul. incarcare, sursa de alimentare, cablul elec
> In caz de contact cu pielea: zonele de piele AR - ’
tric si imbinarile cu fisa.

f 13 a di asi
afectate se spald cu apa din abundentd si Nu introduceti obiecte in orificiile statiei de

sapun. ; : :
> In E):az de contact cu ochii: spalati ochii cel andocare si a sursei de alimentare.
putin 15 minute cu apa diﬁ abunaenté i Nu conectati contactele electrice ale statiei
’ T de andocare, ale sursei de alimentare si ale

consultati un medic. imbinarilor cu fisa cu obiecte metalice si nu
. S S
® Un acumulator deteriorat sau defect poate AR ’
le scurtcircuitati.

emite un miros neobisnuit, poate fumega sau Nu deschideti statia de andocare si sursa
. . = = S
se poate aprinde. Risc de ranire grava a per- . ’ ; ;
de alimentare.

soanelor sau de deces si de pagube materiale. Nu acoperiti statia de andocare si sursa de
o . . S
> Daca acumulatorul emite un miros perit ; ?

A\

A\

v

A\

A\

neobisnuit sau fum, nu folositi acumulatorul . ’a\lILn}(:ntrzca)reéti sursa de alimentare in
si pastrati- la distanta de substante inflama- pémé%t pat

bile.
> Daca acumulatorul arde: stingeti-l cu un
extinctor sau cu apa.

> Nu va agezati pe statia de andocare.
Nu stati pe placa de baza a statiei de ando-
care.

A\
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4.7 Regim de cosire

A AVERTISMENT

m | amele de pe discul de cutite pot taia utilizato-
rul. Utilizatorul poate fi ranit grav.

% > Nu atingeti discul de cutite si lamele.

> Daca utilizatorul se apropie de robo-
tul de tuns gazonul in timpul regimu-
lui de cosire sau inainte de a face
orice reglaj al aparatului: apasati
butonul ,STOP”.

> Nu rasturnati sau ridicati robotul de
tuns gazonul in timpul regimului de
cosire.

> In cazul in care discul de cutite sau
lamele sunt blocate de un obiect:
opriti robotul de tuns gazonul si
activati dispozitivul de blocare. Doar
atunci indepartati obiectul.

> Tineti copii departe de robotul de
tuns iarba si de suprafata de taiere.

S
S

> Tineti animalele departe de robotul
de tuns gazonul si de suprafata de
taiere.

> Nu va urcati si nu va asezati pe robo-
tul de tuns gazonul si nu transportati
copii, animale sau obiecte pe robotul
de tuns gazonul.

® Daca robotul de tuns gazonul se modifica pe
durata lucrului sau daca se comporta intr-un
mod nedorit, atunci acesta se poate afla intr-o
stare nesigura din punct de vedere tehnic.
Risc de ranire grava a persoanelor si de
pagube materiale.
> Apasati butonul ,STOP” si activati dispoziti-

vul de blocare. Adresati-va unui distribui-
tor STIHL.

® Daca, in timpul regimului de cosire, lamele
loves un obiect strain, atunci acestea sau parti
din acestea pot fi deteriorate sau proiectate cu
viteza ridicata. Risc de ranire a persoanelor si
de avariere a bunurilor.
> Indepartati obiectele striine din suprafata

de taiere.
> Tndepartati lamele rupte sau pérti ale aces-
tora din suprafata de taiere.

m Cand este apasat butonul ,STOP”, discul de
cutite cu lamele continua sa se roteasca pen-
tru o perioada scurta de timp. Se pot produce
grave leziuni corporale.
> Asteptati pana cand discul de cutite nu se

mai roteste.

® Daca, in timpul regimului de cosire, lamele
loves un obiect dur, se pot produce scantei si
lamele pot fi deteriorate. Scanteile pot
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declansa incendii intr-un mediu cu nivel ridicat

de inflamabilitate. Risc de ranire grava a per-

soanelor sau de deces si de pagube materiale.

> Nu lucrati intr-un mediu cu nivel ridicat de
inflamabilitate.

> Se asigura faptul ca lamele sunt in stare
sigura.

A PERICOL

= n cazul in care robotul de tuns gazonul
functioneaza intr-un mediu cu cabluri electrice,
lamele pot intra in contact cu cablurile elec-
trice si le poate deteriora. Persoanele pot fi
ranite grav sau chiar omorate.
> Nu utilizati robotul de tuns gazonul in apro-
pierea cablurilor electrice.

48  Incarcare

A AVERTISMENT

= n timpul inc&rcarii, o sursa de alimentare ava-
riata sau defecta poate emite un miros
neobignuit sau fum. Risc de ranire a persoane-
lor si de avariere a bunurilor.
> Scoateti stecarul de retea din priza.

= [n cazul disiparii inadecvate a caldurii, este
posibila supraincalzirea sursei de alimentare si
producerea de incendii. Risc de ranire grava a
persoanelor sau de deces si de pagube mate-
riale.
> Nu acoperiti sursa de alimentare.

4.9 Conexiunea electrica

Contactul cu piesele aflate sub tensiune poate

avea cauzele urmatoare:

— Cablul electric sau cablul prelungitor este
deteriorat.

— Stecarul cablului electric sau al cablului pre-
lungitor este deteriorat.

— Priza nu este instalata corect.

A PERICOL

m Contactul cu piesele aflate sub tensiune poate
avea drept urmare o electrocutare. Risc de

ranire grava sau deces.
> Asigurati-va ca nu sunt avariate cablurile si
stecarele de retea aferente.
' Tn cazul in care cablul electric sau
‘ cablul prelungitor sunt deteriorate:
>\ > Nu atingeti zona deteriorata.
> Scoateti stecarul de retea din priza.
> Atingeti cablurile si stecarele de retea afe-
rente cu mainile uscate.
> Stecarul de retea se introduce intr-o priza
cu contact de protectie instalata corect si
asigurata.
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> In cazul in care stecarul de retea este situat
in afara unei cladiri: asigurati-va ca stecarul
de retea este aprobat pentru utilizare in
exterior.

> Sursa de alimentare se conecteaza cu aju-
torul unui intrerupator de protectie la curent
rezidual (30 mA, 30 ms).

> Tn cazul in care cablul electric sau cablul
prelungitor sunt conectate sau decuplate:
apucati intotdeauna de stecar si nu trageti
de cablu.

® Un cablu prelungitor deteriorat sau neadecvat

poate cauza o electrocutare. Persoanele pot fi

ranite grav sau chiar omoréate.

> Folositi un cablu prelungitor cu o sectiune
transversala corectd, [ 23.5.

> Folositi un cablu prelungitor protejat contra
stropilor de apa si aprobat pentru utilizarea
n exterior.

> Protejati de apa conectorul cu fisa dintre
sursa de alimentare si cablul prelungitor.

> Utilizati un cablu prelungitor care are ace-
leasi proprietati ca si cablul electric al sursei
de alimentare.

A AVERTISMENT

m O tensiune de alimentare incorecta sau o frec-
venta de alimentare incorecta pot avea ca
rezultat o supratensiune in sursa de alimen-
tare. Sursa de alimentare poate fi avariata.
> Asigurati-va ca tensiunea la priza si frec-

venta la priza corespund cu datele de pe
placuta de identificare a sursei de alimen-
tare.
® in cazul in care sursa de alimentare este
conectata la o priza multipla, componentele
electrice se pot supraincarca in timpul incar-
carii. Componentele electrice se pot incalzi si
declansa un incendiu. Risc de ranire grava a
persoanelor sau de deces si de pagube mate-
riale.
> Asigurati-va ca specificatiile de putere ale
prizei multiple nu sunt depasite de suma
specificatiilor de pe placuta de indentificare
a sursei de alimentare si de toate aparatele
electrice conectate la priza multipla.
® Un cablu electric, cablu prelungitor sau un
cablu de incarcare pozat incorect se pot dete-
riora sau persoanele se pot impiedica de ele.
Risc de ranire grava a persoanelor si de
pagube materiale.
> Cablurile si cablul de incarcare se pozeaza
n asa fel incat sa se afle in afara suprafetei
de taiere.

> Cablurile si cablul de incarcare se pozeaza
si marcheaza in asa fel incat sa nu fie dete-
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riorate de lucrul cu o unealta sau un aparat
de gradina.
Cablurile si cablul de incarcare se pozeaza
si marcheaza astfel incat sa nu fie posibila
impiedicarea persoanelor.
> Cabilurile si cablul de incarcare se pozeaza
astfel incat sa nu fie intinse sau rasucite.
> Cabilurile si cablul de incarcare se pozeaza
astfel incat sa nu fie deteriorate, indoite,
strivite sau forfecate.
> Cabilurile si cablul de incarcare se prote-
jeaza contra caldurii, uleiului si substantelor
chimice.
> Cabilurile si cablul de incarcare se pozeaza
astfel incat sa nu fie asezate pe o baza per-
manent umeda.
® [n cazul in care cablurile electrice si tevile sunt
trase in perete, ele se pot deteriora daca
sursa de alimentare este montata pe perete.
Contactul cu componentele sub tensiune
poate avea ca rezultat socul electric. Risc de
ranire grava a persoanelor si de pagube mate-
riale.
> Asigurati-va de faptul ca in locul prevazut
nu sunt trase in perete cabluri electrice si
tevi.
> Montati sursa de alimentare pe un perete
conform celor prezentate in aceste
instructiuni de utilizare.
= [n cazul in care sursa de alimentare este
conectata la un generator, alimentarea elec-
trica nu poate fi garantata permanent, iar robo-
tul de tuns gazonul nu poate functiona cores-
punzator. Fluctuatiile in alimentarea electrica
pot dereriora sursa de alimentare.
> Conectati sursa de alimentare numai la o
priza instalata corespunzator.

A\

410 Transportarea
4.10.1 Robot de tuns gazonul

A AVERTISMENT

= n timpul transportului, robotul de tuns gazonul
poate cadea sau se poate deplasa. Risc de
ranire a persoanelor si de avariere a bunurilor.

> Opriti robotul de tuns gazonul si
@ activati dispozitivul de blocare.

> Asigurati robotul de tuns gazonul cu centuri
de fixare, curele sau cu o plasa astfel incat
acesta sa nu se poata rasturna si sa nu se
poata deplasa.
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4.10.2

Acumulatorul este montat in robotul de tuns
gazonul si poate fi demontat numai de catre un
distribuitor STIHL.

A AVERTISMENT

m Acumulatorul nu este protejat impotriva tuturor

influentelor mediului. Daca acumulatorul este

expus la anumite influente ale mediului,

acesta se poate deteriora, iar bunurile pot fi

avariate.

> Nu transportati un acumulator deteriorat.

= n timpul transportului, acumulatorul poate

cadea sau se poate deplasa. Risc de ranire a

persoanelor si de avariere a bunurilor.

> Ambalati acumulatorul in ambalaj, astfel
fncat sa nu se poata misca.

> Asigurati ambalajul astfel incat sa nu se
poata misca.

4.10.3

Acumulator

Statie de andocare si sursa de alimen-
tare

A AVERTISMENT

= n timpul transportului, statia de andocare sau
sursa de alimentare pot cadea sau se pot
deplasa. Risc de ranire a persoanelor si de
avariere a bunurilor.
> Scoateti stecarul de retea din priza.
> Scoateti robotul de tuns gazonul din statia
de andocare.

> Asigurati statia de andocare si sursa de ali-
mentare cu centuri de fixare, curele sau cu
o plasa astfel incat acestea sa nu poata
cadea si sa nu se poata deplasa.
m Cablul electric si cablul de alimentare nu sunt
destinate sustinerii sursei de alimentare sau a
statiei de andocare. Cablul electric, sursa de
alimentare, cablul de incarcare sau statia de
andocare pot fi deteriorate.
> Deconectati cablul de incarcare de la sursa
de alimentare si de la statia de andocare si
infasurati-1.

> Apucati si tineti statia de andocare de placa
de baza.

> Infasurati cablul electric si fixati-l la sursa de
alimentare.

> Apucati si tineti sursa de alimentare de car-
casa.
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4111 Robot de tuns gazonul

A AVERTISMENT

m Copiii nu pot recunoaste si evalua pericolele
pe care le prezinta robotul de tuns gazonul.
Copiii pot suferi leziuni grave.

> Opriti robotul de tuns gazonul si
activati dispozitivul de blocare.

Stocarea

> Depozitati robotul de tuns gazonul intr-un
loc care nu este la indeméana copiilor.

m Contactele electrice de la robotul de tuns
gazonul si componentele metalice pot coroda
din cauza umezelii. Este posibila deteriorarea
robotului de tuns gazonul.
> Depozitati robotul de tuns gazonul intr-un

loc curat si uscat.

® Daca dispozitivul de blocare a robotului de
tuns gazonul nu este activat inainte de depozi-
tare, robotul de tuns gazonul poate porni acci-
dental si robotul de tuns gazonul se va pune in
miscare. Risc de ranire grava a persoanelor si
de pagube materiale.

> Opriti robotul de tuns gazonul si
activati dispozitivul de blocare.

m Carcasa aparatoare si manerele nu sunt desti-
nate suspendarii robotului de tuns gazonul.
Dispozitivele de siguranta pot fi scoase din
functiune si robotul de tuns gazonul poate fi
deteriorat.
> Depozitati robotul de tuns gazonul conform

celor prezentate in aceste instructiuni de
utilizare.

4.11.2

Acumulatorul este montat in robotul de tuns
gazonul si poate fi demontat numai de catre un
distribuitor STIHL.

A AVERTISMENT

® Copiii nu pot recunoaste si evalua pericolele
pe care le prezinta acumulatorul. Copiii pot
suferi leziuni grave.
> Depozitati acumulatorul intr-un loc care nu
este la indemana copiilor.
®m Acumulatorul nu este protejat impotriva tuturor
influentelor mediului. Daca acumulatorul este
expus la anumite influente ale mediului,
acesta se poate deteriora iremediabil.
> Depozitati acumulatorul intr-un loc curat si
uscat.

Acumulator
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> Depozitati acumulatorul intr-un spatiu
nchis.

> Nu depozitati acumulatorul la temperaturi
aflate in afara intervalului specificat,
23.6.

4.11.3  Statie de andocare si sursa de alimen-

tare

A AVERTISMENT

m Copiii nu pot recunoaste si evalua pericolele
pe care le prezinta o statie de ancocare sau o
sursa de alimentare. Copiii sunt in situatii de
risc de ranire grava sau deces.
> Scoateti robotul de tuns gazonul din statia
de andocare.

> Depozitati statia de andocare si sursa de
alimentare intr-un loc care nu este la inde-
mana copiilor.
m Statia de andocare si sursa de alimentare nu
sunt protejate impotriva tuturor influentelor
mediului. Daca statia de andocare sau sursa
de alimentare sunt expuse anumitor influente
ale mediului, statia de andocare sau sursa de
alimentare se pot deteriora.
> Scoateti robotul de tuns gazonul din statia
de andocare.

> Daca sursa de alimentare este calda: lasati
sursa de alimentare sa se raceasca.

> Depozitati statia de andocare si sursa de
alimentare intr-un loc curat si uscat.

> Depozitati statia de andocare si sursa de
alimentare intr-un spatiu inchis.

> Nu depozitati sursa de alimentare la tempe-
raturi aflate in afara intervalului specificat,
1 23.6.
m Cablul electric si cablul de alimentare nu sunt
destinate sustinerii sursei de alimentare sau a
statiei de andocare. Cablul electric, sursa de
alimentare, cablul de incarcare sau statia de
andocare pot fi deteriorate.
> Deconectati cablul de incarcare de la sursa
de alimentare si de la statia de andocare si
infasurati-.

> Apucati si tineti statia de andocare de placa
de baza.

> Infasurati cablul electric si fixati-l la sursa de
alimentare.

> Apucati si tineti sursa de alimentare de car-
casa.
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412 Curatarea, intretinerea si repa-

rarea

A AVERTISMENT

® Daca nainte de curatare, intretinere sau repa-
rare dispozivitul de blocare al robotului de tuns
gazonul nu este activat, robotul de tuns gazo-
nul poate porni accidental. Risc de ranire
grava a persoanelor si de pagube materiale.

> Opriti robotul de tuns gazonul si
@ activati dispozitivul de blocare.

m Mijloacele de curatare ascutite, curatarea cu
un curatator de mare presiune sau curatarea
cu obiecte metalice ascutite sau taioase pot
deteriora robotul de tuns gazonul. In cazul in
care robotul de tuns gazonul nu este curatat
corespunzator, componentele s-ar putea sa nu
mai functioneze corect, iar dispozitivele de
siguranta sa fie scoase din functiune. Se pot
produce grave leziuni corporale.
> Curatati robotul de tuns gazonul conform

celor prezentate in aceste instructiuni de
utilizare.
m Mijloacele de curatare ascutite, curatarea cu
un curatator de mare presiune sau curatarea
cu obiecte metalice ascutite sau taioase pot
deteriora statia de andocare, sursa de alimen-
tare, cablul electric, cablul de incarcare, pre-
cum si imbinarile lor cu fisa. Daca statia de
andocare, cablul electric, cablul electric, pre-
cum si imbinarile lor cu fisa nu sunt curatate
corespunzator, componentele ar putea sa nu
mai functioneze corect, iar dispozitivele de
siguranta sa fie scoase din functiune. Se pot
produce grave leziuni corporale.
> Scoateti stecarul de retea al sursei de ali-
mentare din priza.

> Curatati statia de andocare, sursa de ali-
mentare, cablul electric, cablul de incarcare
si imbinarile lor cu fisa asa cum se descrie
in aceste instructiuni de utilizare.
m Daca robotul de tuns gazonul, statia de ando-
care sau sursa de alimentare nu sunt
ntretinute sau reparate corespunzator, com-
ponentele ar putea sa nu mai functioneze
corect, iar dispozitivele de siguranta ar putea fi
dezactivate. Persoanele pot fi ranite grav sau
chiar omorate.
> Nu intretineti sau reparati singur robotul de
tuns gazonul, statia de andocare si sursa de
alimentare.

> Daca robotul de tuns gazonul, statia de
andocare sau sursa de alimentare trebuie
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5 Descrierea functionarii

ntretinute sau reparate: adresati-va unui
distribuitor STIHL.
> Intretineti lamele in modul descris in aceste
instructiuni de utilizare.
= Tn timpul curatarii sau intretinerii mecanismului
de cosire, utilizatorul se poate taia in muchiile
taietoare ascutite ale lamelor. Pericol de ranire
a utilizatorului.
> Purtati manusi de lucru facute din material
rezistent la uzura.
® in cazul in care cablul electric al sursei de ali-
mentare este defect sau deteriorat:
> Tnlocuiti sursa de alimentare.
® Daca dopurile bucsei de diagnoza de pe par-
tea inferioara a robotului de tuns gazonul nu
este montata corect, umezeala si murdaria pot
patrunde in robotul de tuns gazonul. Este
posibila deteriorarea robotului de tuns gazo-
nul.
> Verificati locasul dopurilor de fiecare data
cand il curatati si schimbati lamele.
> Nu utilizati robotul de tuns gazonul daca
dopurile lipsesc sau sunt deteriorate.

5 Descrierea functionarii
5.1 Descrierea functiei

0000099956_003

Robotul de tuns gazonul coase iarba pe trasee
selectate aleatoriu. Pentru ca robotul de tuns
gazonul sa recunoasca limitele suprafetei de
taiere, trebuie sa se pozeze un fir de delimi-
tare (1) in jurul suprafetei de taiere.

Firul de delimitare (1) transmite un semnal catre
robotul de tuns gazonul. Semnalul este generat
de statia de andocare.

Obstacolele fixe (2) din suprafata de taiere sunt
detectate de robotul de tuns gazonul cu ajutorul
unor senzori cu ultrasunete si al unui senzor de
ciocnire.

Daca robotul de tuns gazonul detecteaza un
obstacol fix (2), acesta incetineste, se ciocneste
cu obstacolul fix si apoi continua in alta directie.

Zonele (3) pe care robotul de tuns gazonul nu
are voie sa le parcurga si obstacolele cu care nu
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trebuie sa se ciocneasca trebuie delimitate de
restul suprafetei de taiere cu ajutorul firului de
delimitare (1).

Daca robotul de tuns gazonul detecteaza o zona
delimitata (3) acesta incetineste si apoi continua
n alta directie.

Tn regimul de cosire, robotul de tuns gazonul
paraseste statia de andocare in mod indepen-
dent si coseste iarba.

Robotul de tuns gazonul este operat prin inter-
mediul aplicatiei ,MY iIMOW®" si a butoanelor din
campul de comanda de pe robotul de tuns gazo-
nul. Benzile luminoase si afisajul cu matrice de
pe robotul de tuns gazonul, precum si un raspuns
vocal artificial ofera informatii despre starea
actuala a robotului de tuns gazonul.

0000100412_002

Daca starea de incarcare a acumulatorului este
scazuta, robotul de tuns gazonul cauta cel mai
apropiat fir de referinta (4) in timpul regimului de
cosire. Daca este detectat un fir de referinta (4),
robotul de tuns gazonul se deplaseaza automat
de-a lungul acestuia inapoi la statia de ando-
care. Statia de andocare reincarca acumulatorul.
In suprafata de téiere trebuie s fie pozat cel
putin un fir de referinta (4). Pot fi pozate cel mult
trei fire de referinta. Daca regimul de cosire tre-
buie intrerupt sau daca acumulatorul trebuie
reincarcat, robotul de tuns gazonul poate fi, de
asemenea, trimis direct Thapoi la statia de ando-
care prin intermediul aplicatiei ,MY iIMOW®* sau
al butonului ,Acasa”.

= @
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Se pot stabili pana la trei puncte de pornire (5)
pe un fir de referinta (4). Robotul de tuns gazonul
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poate viza punctul de pornire respectiv si poate
incepe sa coseasca iarba de acolo.

Firul de referinta (4) poate fi utilizat pentru a
imparti suprafata de taiere in mai multe

zone (exemplu: A si B). Zonele sunt definite prin
intermediul unui punct de pornire (5). Din punctul
de pornire selectat, robotul de tuns gazonul
poate fi directionat spre stanga sau spre dreapta
in zona dorita. Robotul de tuns gazonul poate
cosi, apoi, in mod specific zona selectata. Punc-
tele de pornire si zonele sunt gestionate prin
intermediul aplicatiei ,MY iIMOW®®* si pot fi luate
in considerare in programul de cosire.

(0
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0
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Tn cazul in care exista o zona ingust& (6) in
suprafata de taiere, robotul de tuns gazonul se
deplaseaza prin zona ingusta atata timp cat se
mentine o anumita distanta minima intre firele de
delimitare. In cazul in care nu se atinge distanta
minima, trebuie sa se pozeze un fir de refe-

rinta (7) prin zona ingusta (6). Firul de refe-

rinta (7) ghideaza inapoi robotul de tuns gazonul
in mod specific prin zona ingusta (6) pana la un
punct de pornire (8). Din punctul de pornire (8),
robotul de tuns gazonul poate cosi suprafata de
taiere din spatele zonei inguste (6). Frecventa cu
care robotul de tuns gazonul este ghidat spre
punctul de pornire (8) poate fi gestionata in
aplicatia ,MY iIMOW®* si luat in considerare in
programul de cosire.

6 Pregatirea pentru utilizare
a zonei de gazon de tuns si
a robotului de tuns gazonul
6.1 Planificarea si pregatirea
suprafetei de taiere

Tnainte de punerea in functiune a robotului de
tuns gazonul, suprafata de taiere trebuie planifi-
cata si pregatita. Acest lucru permite o instalare
solida, precum si o utilizare discreta si elimina
posibilele surse de interferenta.
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6 Pregatirea pentru utilizare a zonei de gazon de tuns si a robotul...

Planificarea suprafetei de taiere

> Familiarizati-va cu descrierile statiei de ando-
care si ale pozarii firelor din capitolele urma-
toare.

> Transferati informatiile in propria gradina:
— Conturul suprafetei de taiere

Pozitia statiei de andocare

Traseul firului de delimitare (respectati dis-

tantele fata de margine si cazurile descrise

pentru pozarea firului)

Traseul firului de referinta / firelor de refe-

rinta (cel putin unul, maximum trei)

Pregétirea suprafetei de taiere

~
I
8
8
8
8
8

v

Indepartati obiectele din jur.

Indepartati metalele, materialele conductoare
magnetice si electrice si firele de delimitare
vechi.

> Cositi gazonul cu o0 masina de tuns iarba la
inaltimea de sectionare care va fi stabilita ulte-
rior si pentru utilizarea robotului de tuns gazo-
nul. Setarea implicita a inaltimii de sectionare
este a=4 cm.

Nivelati gropile si denivelarile brute.

Daca solul este tare si uscat, udati usor
suprafata de taiere pentru a facilita infigerea
cuielor de fixare.

v

v

v
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> Datorita modelului sau constructiv, un robot de
tuns gazonul lasa o fasie de iarba necosita de-
a lungul suprafetelor care nu pot fi circulate.
Aceasta fasie poate fi folosita, de exemplu,
pentru insamantarea semintelor de flori pentru
a crea o suprafata inflorita pentru insecte.
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7 Configurarea statiei de andocare

0000099825_002

> n cazul in care se doreste o cosire faré mar-
gini de-a lungul zonelor care nu sunt circula-
bile: asezati borduri de delimitare a gazonului
sau placi cu o latime de cel putin a = 24 cm
de-a lungul acestor suprafete.

6.2 Pregatirea robotului de tuns

gazonul pentru utilizare

> Indepartati materialul de impachetare si dispo-
zitivele de siguranta n timpul transportarii.

> Asigurati-va ca urmatoarele componente sunt

intr-o stare sigura:

— Robot de tuns gazonul, 1 4.6.1

— Mecanism de cosire, (1 4.6.2

— Acumulator, 1 4.6.3

— Statie de andocare si sursa de alimentare,
46.4

Amplasati statia de andocare, @ 7

Pozati firul de delimitare, L1 8

Finalizati pozarea firului de delimitare, 019.1

Pozati firul de referinta, E4 10.1

Efectuati conexiunea electrica a statiei de

andocare, B4 11.1

Incércati robotul de tuns gazonul, £ 12.1

> Tnchideti interfata radio Bluetooth®, 0 13.1

> Daca etapele nu pot fi efectuate: nu folositi
robotul de tuns gazonul si apelati la un distri-
buitor STIHL.

yvYyYvYyYVvyy
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7  Configurarea statiei de
andocare

71 Indicatii generale
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> Selectati o locatie pentru statia de andocare
astfel incat sa se respecte urmatoarele
conditii:

— Cablul de incarcare (1) poate fi pozat in
afara zonei de taiere la o priza adecvata.

— Statia de andocare si sursa de alimentare
se afla intr-un loc usor vizibil.

— Statia de andocare se afla in suprafata de
taiere care este cea mai mare sau care este
cosita cel mai des.

— Daca este posibil: locatia este protejata de
conditiile climatice si umbrita.

— Daca este posibil: statia de andocare se afla
in zona de receptie a unei retele fara fir
(conexiune WLAN).

— Daca este posibil: statia de andocare este
amplasata pe o suprafata de taiere in panta,
in zona inferioara a pantei.

Fv

)
&

> Orientati statia de andocare astfel incat sa se
respecte urmatoarele conditii:

— Statia de andocare se afla pe o suprafata
plana.

— Statia de andocare este orientata in fata, cu
orificiul spre suprafata de taiere.

— Statia de andocare este orientata in pozitie
orizontala si nu este inclinata lateral, in fata
sau in spate.

— Placa de fundatie nu se indoaie si este
asezata orizontal pe sol.

0000099849_001

7.2 Pozitionarea statiei de ando-
care

Pozitionarea corecta a statiei de andocare

depinde de locatia planificata si mediul acesteia.

> Selectati o locatie si amplasati statia de ando-
care asa cum este descris.
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Amplasarea statiei de andocare pe suprafata de
taiere

0000100240_001

Statia de andocare este amplasata la marginea
suprafetei de taiere, pe un perete, iar firul de
referinta (1) poate fi ghidat in linie dreapta de la
statia de andocare in suprafata de taiere pe o
lungime a=2m.

0000099844_001

Statia de andocare este amplasata la marginea
suprafetei de taiere. Suprafata adiacenta poate fi
circulata, iar firul de referinta (1) poate fi ghidat in
linie dreapta de la statia de andocare in
suprafata de taiere pe o lungime a =2 m.

0000100241_001

Statia de andocare este amplasata partial intr-un
strat si partial pe suprafata de taiere, iar firul de
referinta (1) poate fi ghidat in linie dreapta de la
statia de andocare in suprafata de taiere pe o
lungimea=2m.
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7 Configurarea statiei de andocare

0000099845_001

Statia de andocare este amplasata partial pe o

suprafata circulabila si partial pe suprafata de

taiere, iar firul de referinta (1) poate fi ghidat in

linie dreapta de la statia de andocare in

suprafata de taiere pe o lungime a=2m.

> Pregatiti statia de andocare, 1 7.3.

> Amplasati statia de andocare pe suprafata de
taiere, LA 7 .4.

Amplasarea statiei de andocare in afara
suprafetei de taiere

0000099846_001

Statia de andocare este amplasata in afara
suprafetei de taiere.

Distanta laterala fata de suprafetele delimitate
trebuie sa fie de cel putin a = 15 cm.

Distanta dintre marginea frontala a statiei de
andocare si suprafata de taiere trebuie sa fie de
cel putinb=2m.

In aceasta variant, este obligatoriu s& setati un
punct de pornire (1) in suprafata de taiere pentru
a finaliza punerea in functiune. Robotul de tuns
gazonul va incepe apoi sa coseasca din acest
punct si nu direct de la statia de andocare. Punc-
tele de pornire pot fi setate prin intermediul
aplicatiei MY iMOW®“. Frecventa de apropiere
de punctul de pornire (1) trebuie sa fie setata la
100 % in aplicatie.
> Pregatiti statia de andocare, [Q7.3.
> Amplasati statia de andocare in afara
suprafetei de taiere, 1 7.5.
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7 Configurarea statiei de andocare

Amplasarea statiei de andocare in mijlocul
suprafetei de taiere

0000099847_001

Statia de andocare este pozitionata ca o ,insula”
n mijlocul suprafetei de taiere.

n aceasta varianta, firul de delimitare este ghidat
in jurul statiei de andocare spre spate, la margi-
nea suprafetei de taiere. Firul de referinta este
ghidat in fata pana la marginea suprafetei de
taiere.

Distanta laterala fata de suprafetele delimitate
trebuie sa fie de cel putin a = 37 cm (lungime:
1x rigld iMOW®).

Distanta dintre marginea posterioara a statiei de
andocare si marginea suprafetei de taiere trebuie
sa fie de cel putinb =2 m.

Trebuie sa fie posibila ghidarea firului de refe-

rinta (1) in linie dreapta de la statia de andocare

n suprafata de taiere pe o lungime ¢ =2 m.

> Pregatiti statia de andocare, 1 7.3.

> Amplasati statia de andocare in mijlocul
suprafetei de taiere, 1 7.6.

0458-012-9801-A
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7.3 Pregatirea statiei de andocare

Conectarea cablului de incarcare

INDICATIE

= |mbinarile cu fisa ale cablului de incarcare sunt

protejate impotriva imbacsirii, de exemplu,

praf si murdarie, atunci cand sunt montate.

Daca imbinarile cu fisa sunt imbacsite, acest

lucru poate duce la defectiuni la nivelul statiei

de andocare.

> Protejati imbinarile cu fisa deschise impo-
triva imbacsirii.

» Curatati imbinarile cu fisa imbacsite con-
form celor prezentate in aceste instructiuni
de utilizare.

0000100046_001

Cabilul de incarcare poate fi conectat din spate in
mod standard.

0000100401_001

in cazul in care statia de andocare este ampla-
sata direct pe un perete, cablul de incarcare
poate fi pozat si sub placa de baza. Cablul de
incarcare poate fi pozat in stanga sau in dreapta
din placa de baza.

0000099954_001

> Curbati carcasa aparatoare (1) usor spre exte-
rior pe ambele parti si scoateti-o in sus.
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7 Configurarea statiei de andocare

0000100292_001

0000100049_001

> Apasati maneta de fixare (2) si deschideti
capacul (3).

0000100047_001

> In cazul in care statia de andocare urmeaza
sa fie conectata prin spate:
> Introduceti stecarul (4) in intrare (5) si
ghidati cablul de incarcare (6).
Cablul de incarcare (6) este impins in sus in
interiorul statiei de andocare.

amplasata direct pe un perete sau in cazul in

care cablul de incarcare trebuie sa fie ghidat

in lateral, sub placa de baza:

> Deschideti marginea si debavurati partea
dorita a placii de baza, in pozitia (A).

> Decupati un orificiu (B) in mijlocul placii de
baza si debavurati-I.

> Introduceti stecarul (4) in orificiul (B) si
ghidati cablul de incarcare (6).
Cablul de incarcare (6) este impins in sus in
interiorul statiei de andocare.

640

> Fixati cablul de incarcare (6) in suportul de
cablu (7).

> Introduceti stecarul (4).
Stecarul (4) se fixeaza pe ambele parti in mod
simtit si cu zgomot.

Fixarea statiei de andocare

il
)

0000099826_001

> Fixati statia de andocare la sol cu patru cuie
pentru fixare in sol (8).

Introducerea firului de delimitare

> Introduceti si ghidati inceputul firului (9) in
intrarea (10) din dreapta.
Firul de delimitare (9) este impins in sus in
interiorul statiei de andocare.

0000099959_001
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7 Configurarea statiei de andocare

> Ghidati firul de delimitare pana cand acesta
iese in sus pe o lungime de a = 37 cm (lun-
gime: 1x rigld iMOW®).

0000100402_001

> Marcati inceputul firului (9) in apropierea car-
casei cu ajutorul marcatorului de cablu (11)
corespunzator.
Marcajul faciliteaza conectarea ulterioara la
clema corecta.

7.4 Amplasarea statiei de ando-
care pe suprafata de tdiere

romana

0000099961_001

> Ghidati firul de delimitare (1) 37 cm (lungime:
1x rigld iMOW®) in lateral faté de placa de
baza (3).

> Ghidati firul de delimitare (1) in paralel cu
placa de baza (3) pana la marginea suprafetei
de taiere si pastrati o distanta de 37 cm fata de
perete (lungime: 1x rigla iIMOW®).

> Pozati firul de delimitare (1) in jurul suprafetei
de taiere in sens orar, [ 8.

Tn cazul in care statia de andocare este ampla-
sata pe o suprafata delimitata, circulabila:

0000099960_001

0000100296_001

> Pozati firul de delimitare (1) in placa de baza,
astfel incat sa fie asezat orizontal in canalul de
cabluri si sa fie fixat cu ajutorul carligelor (2).

3
8
5
3
&
g
8
3

e

baza (3) cu un cui de fixare (4).

Tn cazul in care statia de andocare este ampla-
satd pe un perete:

0458-012-9801-A

> Ghidati firul de delimitare (1) 37 cm (lungime:
1x rigla iIMOW®) in lateral fata de placa de
baza (3).

> Ghidati firul de delimitare (1) in paralel cu
placa de baza (3) pana la marginea suprafetei
de taiere.

> Pozati firul de delimitare (1) in jurul suprafetei
de taiere in sens orar, [ 8.

in cazul in care statia de andocare este ampla-
sata partial Tntr-un strat si partial pe suprafata de
taiere:

0000099964_001
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> Ghidati firul de delimitare (1) in lateral fata de
placa de baza (3) si mentineti o distanta de 37
cm (lungime: 1x rigld iIMOW®) paralel cu stra-
tul.

> Pozati firul de delimitare (1) in jurul suprafetei
de taiere in sens orar, 1 8.

Tn cazul in care statia de andocare este ampla-
sata partial pe o suprafaté circulabila si partial pe
suprafata de taiere:

0000100397_001

> Ghidati firul de delimitare (1) in lateral fata de
placa de baza (3) si pozati-| de-a lungul
suprafetei circulabile.

> Pozati firul de delimitare (1) in jurul suprafetei
de taiere in sens orar, 1 8.

7.5 Amplasarea statiei de ando-
care in afara suprafetei de
taiere

> Pozati firul de delimitare (1) in placa de baza,
astfel incat sa fie asezat orizontal in canalul de
cabluri si sa fie fixat cu ajutorul carligelor (2).

0000100295_001

e

baza (3) cu un cui de fixare (4).
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7 Configurarea statiei de andocare

0000099966_001

> Ghidati firul de delimitare (1) in fata spre
suprafata de taiere.
Distanta corecta fata de marginea suprafetei
de taiere depinde de faptul daca margina
suprafetei de taiere este circulabila sau trebuie
mentinuta o distanta de a = 37 cm (lungime:
1x rigld iMOW®).

> Pozati firul de delimitare (1) in jurul suprafetei
de taiere In sens orar, 8.

7.6 Amplasarea statiei de ando-
care in mijlocul suprafetei de
taiere

0000099960_001

)

astfel incat sa fie asezat orizontal in canalul de
cabluri si sa fie fixat cu ajutorul carligelor (2).

0000100294_001

> Fixati firul de delimitare (1) direct pe placa de
baza (3) cu un cui de fixare (4).

PENS
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8 Instalarea firelor de delimitare

0000100048_001

> Ghidati firul de delimitare (1) cel putin 37 cm
(lungime: 1x rigla IMOW®) in lateral fatd de
placa de baza (3).

> Ghidati firul de delimitare (1) la o distanta de
cel putin a = 2 m in spatele placii de baza (3).

> Ghidati firul de delimitare (1) central in spatele
statiei de andocare pana la marginea
suprafetei de taiere.
Distanta corecta fata de marginea suprafetei
de taiere trebuie mentinuta in functie de
suprafata delimitata.

> Pozati firul de delimitare (1) in jurul suprafetei
de taiere in sens orar, [ 8.
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8 Instalarea firelor de delimi-
tare
8.1 Indicatii generale

Verificati traseul firului de delimitare si al firului
de referintd in suprafata de taiere

0000099843_001

> Asigurati-va ca de-a lungul firului de delimitare
si a firului de referinta suprafata de taiere este
plana si cat mai lipsita de obstacole pe urma-
toarele latimi:
Fir de delimitare (1)
— spre exterior: a = 37 cm (lungime:
1x rigld iMOW®)
— spreinterior:b=1,2m
Fir de referinta (2)
— dreapta in directia de deplasare spre statia
de andocare: a = 37 cm (lungime:
1x rigld iMOW®)
— stanga in directia de deplasare spre statia
de andocare: c=1,2m

Instalarea firelor de delimitare
> Tncepand de la statia de andocare, pozati firul
de delimitare in sens orar.
> Nu indoiti, nu sectionati, nu tensionati si nu
incrucisati firul de delimitare.
> Asigurati-va ca firul de delimitare nu se
incruciseaza cu un fir de referinta.
> Exceptie: la instalarea unei alei, firul de
referinta trebuie sa se incruciseze cu firul de
delimitare.
> Pastrati o distanta de cel putin 1 m fata de
firele de delimitare ale instalatiilor vecine de
robot de tuns gazonul.
> Asigurati-va ca lungimea firului de delimitare
nu depaseste 850 m.
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> Nu pozati firul de delimitare si firul de referinta
la adancimi diferite.

Fixarea firului de delimitare si a firului de referinta

0000100053_001

> Fixati firul de delimitare si firul de referinta cu

cuie de fixare, astfel incat sa fie indeplinite

urmatoarele conditii:

— Distanta dintre cuiele de fixare este de cel
multa=1m.

— Firul de delimitare si firul de referinta sunt
asezate orizontal pe sol in poate punctele.

— Cuiele de fixare sunt complet ingropate.

Pozarea firului de rezerva

Firele de rezerva faciliteaza corectiile in pozarea

firului si ofera o libertate de miscare pentru ajus-

tari ulterioare.

Exemple:

— Un strat este extins si trebuie din nou delimitat.

— Tufele si arbustii cresc, iar firul de delimitare
trebuie sa fie trasat intr-un arc mai larg in jurul
cresterii.

— Firul de delimitare a fost taiat prea scurt la
statia de andocare si nu poate fi conectat.

Pot fi inclusi si pozati unul sau mai multe fire de
rezerva.

0000100058_001

> Ghidati firul de delimitare pe o lungimea=1m
in paralel si aproape unul de celalalt, in jurul a
2 cuie de fixare, fara a incrucisa firele de deli-
mitare.

> Fixati firul de rezerva in mijloc cu inca doua
cuie de fixare.
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8 Instalarea firelor de delimitare

8.2 Planificarea firului de referinta
si pozarea punctului de conec-
tare in firul de delimitare

Pozarea firului sau firelor de referinta trebuie sa
fie planificatd cu atentie in prealabil. Inca de la
pozarea firului de delimitare, trebuie luata in con-
siderare pozitia tuturor firelor de referinta. Tre-
buie pozat cel putin un fir de referinta, pot fi
pozate trei fire de referinta.

s A
s 2 —K3

0000100239_001

Un fir de referinta (1) indeplineste urmatoarele

functii:

— Orientarea pentru drumul spre casa pana la
statia de andocare (2)

— Deplasarea spre un punct de pornire (3)

— Impértirea suprafetei de taiere in zone (A si B)

Firul de referinta (1) este pozat prin suprafata de
taiere incepand de la statia de andocare (2) si
este conectat la firul de delimitare (4) intr-un
punct cat mai indepartat posibil. EX 10

| S

<" ;‘;\\'éir,
L QO‘N

0000100423 001

c
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> Planificati amplasarea firului de referinta astfel
incat sa se respecte urmatoarele conditii:

— Firul de referinta este ghidat in linie dreapta de
la statia de andocare in suprafata de taiere pe
olungimea=2m.

— Distanta minima dintre firul de referinta si firul
de delimitare circular este b = 27,5 cm

— Firul de referinta este ghidat si conectat la firul
de delimitare cu o distanta minima ¢ = 37 cm
(lungime: 1x rigla IMOW®) in linie dreapta si in
unghi drept.

0458-012-9801-A



8 Instalarea firelor de delimitare romana

> Fixati firul de delimitare (4) in punctele preva-
zute cu un cui de fixare (5).

> Asezati firul de delimitare (4) intr-o bucla cu o
lungime d = 15 cm si fixati-l cu un alt cui de
fixare (5).

> Sectionati firul de delimitare (4) la capatul
buclei de fire, de exemplu, cu o scula de taiat
margini.
Capetele firelor sunt conectate la firul de refe-
rinta pentru a finaliza instalarea. £1 10

> Pozati firul de delimitare (4) in continuare in
jurul suprafetei de taiere.

8.3 Colturi

Colturi cu un unghi de 90°

Colturile cu un unghi de 90° pot fi impartite Tn
dous colturi cu un unghi de 45°. In aceasté zona,
robotul de tuns gazonul isi schimba directia mai
uniform si mai putin brusc.

0000100417_004

— Firul de referinta nu trebuie sa se incruciseze
cu o conexiune de suprafata de baraj.

— Firul de referinta nu trebuie sa fie conectat la
firul de delimitare intr-un colt.

— Firul de referinta nu trebuie sa fie conectat la
firul de delimitare al unei suprafete de baraj.

— Firul de referinta nu trebuie sa se incruciseze
cu firul de delimitare.
Exceptie: la instalarea unei alei, firul de refe-
rinta trebuie sa se incruciseze cu firul de deli-
mitare.

— Firul de referinta nu trebuie sa fie indoit sau
tensionat si nu trebuie sa se incruciseze cu el
insusi.

s | o2V TR
> Pozati firul de delimitare transversal in colt pe
o lungime de cel putin 37 cm (lungime:
1x rigld iMOW®).

Colturi ascutite cu un unghi < 90°

Impartiti colturile ascutite cu un unghi < 90° in
doua colturi. In aceast& zona, robotul de tuns

gazonul Tsi schimba directia mai uniform si mai
putin brusc.

0000100229_003

La instalarea firului de delimitare (4) circular, tre-
buie sa se pozeze punctul de conectare pentru
firul de referinta:

0458-012-9801-A 645
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> Asigurati-va ca unghiul nu este mai mic de 90°
in cazul colturilor ascutite.
> Tn cazul in care unghiul este mai mic de 90°:
impartiti unghiul.
> Asezati un colt cu un unghi mai mare de
90°. Apoi, pozati firul de delimitare drept
fnainte pe o lungime de cel putin 37 cm
(lungime: 1 rigla iIMOW®).
> Apoi, asezati un colt cu un unghi mai mare
de 90°. Apoi, pozati firul de delimitare drept
pe o lungime de cel putin 37 cm (lungime:
1 rigla iMOW®),

8.4 Suprafata circulabild

Zonele direct adiacente suprafetei de taiere pot fi
circulate de robotul de tuns gazonul daca dife-
renta de inaltime dintre zona circulabila si
suprafata de taiere nu depaseste 1,5 cm. Solul
trebuie sa fie dur si lipsit de obstacole.

Exemple:

— Terasa

— Cale pavata

— Borduri de delimitare a gazonului sau placi

O distanta mica intre firul de delimitare si
suprafata circulabila permite o cosire fara mar-
gini.

0000100057_002
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> Pozati firul de delimitare paralel cu suprafata
circulabild, fara distantare.
Diferenta maxima de inaltime dintre zona cir-
culabila si suprafata de taiere este a = 1,5 cm

8.5 Suprafata care nu este circula-
bila

O suprafata nu este circulabila daca obstacolele

din apropierea solului ies din suprafata de taiere,

daca solul nu este dur sau este foarte denivelat

si daca diferenta de naltime dintre suprafata de

taiere si suprafata delimitata este mai mare de

1,5 cm.

Exemple:

— Perete sau gard

— Gard viu sau tufe cu ramuri joase

— Gradina alpina sau cale cu piatra sparta

— Sol puternic inradacinat sau denivelat

0000099948_001

> Pozati firul de delimitare la o distanta de
37 cm (lungime: 1x rigld iMOW®) paralel cu
suprafata care nu este circulabila.

> Tn cazul in care suprafata care nu este circula-
bila este situata in suprafata de taiere: deli-
mitati zona care nu este circulabila cu o
suprafata de baraj.

8.6 Suprafata de apa

Trebuie mentinuta o distanta mai mare a firului
fata de suprafetele de apa daca suprafata de
apa nu este separata de suprafata de taiere
printr-un obstacol solid si Thalt de cel putin 10 cm.
Exemple:

— laz de gradina

— Piscina

— Pérau sau curs de apa

0000100062_002
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8 Instalarea firelor de delimitare

> Pozati firul de delimitare la o distanta de
a =1 m paralel cu zona malului.

> n cazul in care suprafata de apa se afla in
suprafata de taiere: delimitati suprafata de apa
cu o suprafata de baraj.

8.7 Margine

Trebuie mentinuta o distanta mai mare a firului
fata de margine daca marginea nu este separata
de suprafata de taiere printr-un obstacol solid si
nalt de cel putin 10 cm.

Exemple:

— Scari

— Zid de sprijin

— Panta in trepte

0000100063_002

> Pozati firul de delimitare la o distanta de
a =1 m paralel cu marginea.

8.8 Suprafata de baraj

Zone de pe suprafata de taiere pe care robotul

de tuns gazonul nu poate sau nu are voie sa le

circule trebuie sa fie delimitate de o suprafata de

baraj.

Exemple:

— Strat fara o incadrare solida si cu o inaltime de
cel putin 10 cm

— laz de gradina sau piscina fara o incadrare
solida si cu o inaltime de cel putin 10 cm

— Obstacole care nu trebuie atinse

— Obstacole care nu sunt suficient de solide

— Obstacole care sunt mai mici de 10 cm

Pentru un regim de cosire robust, suprafetele de
baraj nu trebuie sa aiba forme curbate spre inte-
rior.

0458-012-9801-A
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0000100055_001

b

> Ghidati firul de delimitare (1) de la margine
spre suprafata de baraj. Asigurati-va ca
suprafetele de baraj respecta urmatoarele
marimi:
— Distanta minima fata de alte fire de delimi-
tare a=55cm
— Distanta dintre fire b = 37 cm (lungime:
1x iIMOW® Ruler) (pentru suprafete de apa
si margini b = 1 m)
— Diametrul minim al suprafetei de baraj
74 cm (lungime: 2x iIMOW® Ruler)

0000100232_001

> Pozati firul de delimitare (1) in jurul zonei care
urmeaza sa fie delimitata.

> Ghidati firul de delimitare (1) in paralel si unul
langa celalalt pana la margine, fara a incrucisa
firele de delimitare.
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8.9 Obstacol fix

Un obstacol fix in suprafata de taiere nu trebuie
sa fie delimitat de o suprafata de baraj daca
obstacolul are o inaltime de cel putin 10 cm.
Obstacolul este detectat de senzorii cu ultrasu-
nete si de senzorul de ciocnire.

|

> Un obstacol fix cu o inaltime de cel putin
a = 10 cm nu trebuie sa fie delimitat.

0000100064_001

8.10 Zonaingusta

.
e o
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Robotul de tuns gazonul se deplaseaza prin
toate zonele inguste atata timp cat se mentine o
anumita distantd minima (a) intre firele de delimi-
tare (1).
> Pozati firul de delimitare (1) asa cum este ilus-
trat si asigurati-va ca respecta urmatoarele
marimi:
— Distanta minima dintre firele de delimitare (1)
in zona ingusta:a=2m
— Tn cazul in care zona ingusta este delimitata
de obstacole laterale: in plus, luati in conside-
rare o distanta de b = 37 cm (lungime:
1x rigld iMOW®)
> In cazul in care se atinge distanta minimr&
a = 2 mintre firele de delimitare (1):
Pozati un fir de referinta prin centrul zonei
inguste.
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Zona ingusta cu fir de referinta

0000100418_002

Un fir de referinta (2) ghideaza robotul de tuns
gazonul in mod specific printr-o zona ingusta,
atata timp cat se mentine o anumita distanta
minima (a) intre firele de delimitare (1).

Pentru a finaliza punerea in functiune, trebuie

stabilit un punct de pornire (3) in spatele zonei

inguste si frecventa de apropiere de acesta. In

caz contrar, robotul de tuns gazonul nu va reusi

sa se descurce in zona ingusta. Punctele de por-

nire pot fi setate prin intermediul aplicatiei

MY iMOW®",

> Pozati firul de delimitare (1) asa cum este ilus-
trat si asigurati-va ca respecta urmatoarele
marimi:

— Distanta minima dintre firele de delimitare (1)
in zona ingusta: a = 55 cm

— Tn cazul in care zona ingusta este delimitata
de obstacole laterale: in plus, luati in conside-
rare o distanta de b = 37 cm (lungime:
1x rigld iMOW®)

> Pozati firul de referinta (2) in centrul zonei
inguste.

> In cazul in care nu se atinge distanta laterala
b = 37 cm (lungime: 1x rigla IMOW®): instalati
o alee pentru a ghida robotul de tuns gazonul
catre o alta suprafata de taiere 1 8.11 sau
delimitati zona ingusta de suprafata de taiere.

0458-012-9801-A



8 Instalarea firelor de delimitare
8.11 Alee

Descrierea functiei

I

2 e
%’3—A Y B
|

Cu ajutorul unei alei (1), zonele inguste pot fi
parcurse intr-un mod orientat spre punctul de
vizare sau pot fi instalate pasaje. Aleea imparte
suprafata de taiere intr-o suprafata principala de
taiere (A) si o alta zona de taiere (B).

0000100066_004.

Firul de delimitare (2) este asezat fara intreru-
peri. Acesta formeaza o alee la trecerea de la
suprafata principala de taiere (A) la zona de

taiere (B).
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Buclele de sarma (4) semnaleaza robotului de
tuns gazonul ca incepe sau se termina o alee.

Un fir de referinta (3) trebuie sa fie pozat central
in alee.

Dupa o alee, este obligatoriu sa setati un punct
de pornire (5) in zona de taiere (B). In caz con-
trar, robotul de tuns gazonul nu va reusi sa se
descurce de la suprafata principala de taiere (A)
prin alee pana la zona de taiere (B). Punctele de
pornire si frecventa de apropiere de acestea pot
fi setate prin intermediul aplicatiei MY iMOW®",

Nu este permisa cosirea in interiorul aleii.

0458-012-9801-A
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> Se asigura ca sunt indeplinite urmatoarele

conditii:

— Distanta minima dintre buclele de sarma (4)
este de cel putin a = 74 cm (lungime:
2x iIMOW® Ruler).

— Distanta dintre firele de delimitare (2) este
de cel putin b =55 cm.

— Distanta fata de obstacolele laterale este de
cel putinc =15 cm.

é [CEEE S ES s G W .
N 3 |
90°| oo |90°

0000101524_001

> Se asigura ca sunt indeplinite urmatoarele
conditii:

— Firul de referinta (3) poate fi ghidat in fata
aleii pe o lungime de cel putin d = 37 cm
(lungime: 1x rigld IMOW®) in linie dreapta si
in unghi drept (90°) fata de alee.

— Firul de referinta (3) poate fi ghidat dupa
alee pe o lungime de cel putine =2 min
linie dreapta si Tn unghi drept (90°) de la
alee in zona de taiere (B).

> Tn cazul in care distantele si lungimile nu pot fi
respectate, zona de taiere (B) trebuie sa fie

delimitata de suprafata principala de taiere (A)

si trebuie instalata o suprafata secundara.
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Pozarea aleii
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> Ghidati firul de delimitare (2) de la suprafata
principala de taiere (A) la zona de taiere (B),
conform figurii.

> Daca aleea este pozata sub forma de curba:
pozati firul de delimitare (2) pe o lungime de
a =74 cm (lungime: 2x rigla IMOW®) la ince-
putul si la sfarsitul aleii in linie dreapta si in
unghi drept (90°) fata de suprafata de taiere.

> Ghidati firul de delimitare (2) in sensul acelor
de ceasornic in jurul zonei de taiere (B) si ina-
poi pe alee.

¢ 2
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0000101477_001
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> Ghidati firul de delimitare (2) pe o lungime de
37 cm (lungime: 1x rigla IMOW®) in paralel si
unul langa celalalt, fara a incrucisa firele de
delimitare.
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> Ghidati firul de delimitare (2) in paralel cu
suprafata principala de taiere (A), la o distanta
de cel putin 55 cm.

> Ghidati firul de delimitare (2) pe o lungime de
37 cm (lungime: 1x rigla IMOW®) in paralel si
aproape de suprafata principala de taiere (A),
fara a incrucisa firele de delimitare.

> Daca aleea este pozata sub forma de curba:
pozati firul de delimitare (2) pe o lungime de
a =74 cm (lungime: 2x rigla iMOW®) la ince-
putul si la sfarsitul aleii in linie dreapta si in
unghi drept (90°) fata de suprafata de taiere.

> Finalizati pozarea firelor pe suprafata princi-
pala de taiere (A).

(
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> Ghidati firul de referinta (3) pe suprafata prin-
cipala de taiere (A) pe o lungime de cel putin
¢ = 37 cm (lungime: 1x rigld iIMOW®) in linie
dreapta si in unghi drept (90°) fata de alee.

> Pozati firul de referinta in centrul aleii.

> Ghidati firul de referinta (3) dupa alee pe o
lungime de cel putin d = 2 m in linie dreapta si
in unghi drept (90°) in zona de taiere (B).

8.12 Rampe / pante

Robotul de tuns gazonul poate circula si cosi pe
rampe cu inclinatie de pana la 45 %. Rotile de
tractiune IMOW® pot fi utilizate pentru a urca si
cosi rampe cu inclinatie de pana la 55 %. Rotile
de tractiune iMOW® sunt disponibile ca acceso-
rii.

0458-012-9801-A
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0000100399_001

0000099951_004

> Tn cazul in care existi o rampa / pant& cu o
inclinatie de pana la 27 % in suprafata de
taiere: pozati firul de delimitare in mod normal.

I/
o
(3]
0000100068_001

> 1n cazul in care existi o rampa / panta cu o
inclinatie mai mare de 27 % in suprafata de
taiere: pozati firul de delimitare la o distanta a
= minim 1,20 m inainte si dupa rampa / panta.

> Pentru ca robotul de tuns gazonul sa poata sa
circule tranzitia dintre suprafata plana si
rampa / panta, raza tranzitiei trebuie sa fie ast-
fel incat, pe o lungime b =1 m, sa nu se
depaseasca distanta fata de sol c = 10 cm.

8.13  Suprafata invecinata

Robotul de tuns gazonul nu poate sa ajunga in
suprafata invecinata de unul singur. Robotul de
tuns gazonul trebuie sa fie amplasat in suprafata
invecinata de catre client.

Nu este permisa pozarea unui fir de referinta in
suprafata invecinata.

0458-012-9801-A

> Pozati si ghidati firul de delimitare (1) din
suprafata principala (A) in suprafata inveci-
nata (B).
Distanta minima fata de firele de delimitare
a =74 cm (lungime: 2x IMOW® Ruler)

> Asigurati-va ca lungimea firului de delimi-
tare (1) nu depaseste 850 m.

> Ghidati firul de delimitare (1) in paralel si
aproape unul de celalalt Tnapoi in suprafata de
taiere (A), fara a incrucisa firele de delimitare.

8.14  Suprafata de taiere mica

in cazul in care suprafata de téiere este mic4, si
este nevoie de mai putin de 20 m de fir de deli-
mitare, trebuie utilizat modulul pentru suprafete
mici STIHL AKM 100.

STIHL AKM 100 stabilizeaza semnalul firului si
este integrat in firul de delimitare cu ajutorul unui
dispozitiv de legare cu sirma.

9 Finalizarea instalarii firului
de delimitare
9.1 Finalizarea pozarii firului de
delimitare

Statia de andocare la marginea suprafetei de
taiere, statia de andocare la marginea suprafetei
de gazon

0000100243_001

> Fixati firul de delimitare (1) direct pe placa de
baza (2) cu un cui de fixare (3).

> Masurati doua latimi ale ale placii de baza (2)
cu firul de delimitare (1) si apoi taiati la lun-
gime firul de delimitare (1) cu o scula de taiat
margini.
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9 Finalizarea instalarii firului de delimitare

0000100404_001

0000100251_001

> Pozati firul de delimitare (1) in placa de baza,
astfel incat sa fie asezat orizontal in canalul de
cabluri si sa fie fixat cu ajutorul carligelor (4).

0000100245_001

> Introduceti si ghidati firul de delimitare (1) in
intrarea din stanga (5).

Capatul firului (1) este impins in sus in interiorul

statiei de andocare.

0000100246_001

> Marcati capatul firului (1) in apropierea carca-
sei cu ajutorul marcatorului de cablu (6) cores-
punzator.

Statie de andocare in afara suprafetei de téiere

o
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8

> Ghidati firul de delimitare (1) pe langa firul de
delimitare deja pozat si fixati-l cu un cui de
fixare (2).

652

> Ghidati firul de delimitare (1) in paralel si
aproape de celalalt fir de delimitare pe o lun-
gime de 37 cm (lungime: 1x rigla iIMOW®) ina-
poi la statia de andocare, fara a incrucisa firele
de delimitare.

> Ghidati firul de delimitare (1) Tnapoi la margine
si apoi la placa de baza (3).

0000100244_001

> Fixati firul de delimitare (1) direct pe placa de
baza (3) cu un cui de fixare (4).

> Masurati doua latimi ale ale placii de baza (3)
cu firul de delimitare (1) si apoi taiati la lun-
gime firul de delimitare (1) cu o scula de taiat
margini.

0000100415_001

a,
astfel incéat sa fie asezat orizontal in canalul de
cabluri si sa fie fixat cu ajutorul carligelor (5).

0000100424_001
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9 Finalizarea instalarii firului de delimitare

> Introduceti si ghidati firul de delimitare (1) in
intrarea din stanga (6).

Capatul firului (1) este impins in sus in interiorul

statiei de andocare.

0000100416_001

> Marcati capatul firului (1) in apropierea carca-
sei cu ajutorul marcatorului de cablu (7) cores-
punzator.

Pentru a finaliza punerea in functiune, este obli-
gatoriu sa setati un punct de pornire in suprafata
de taiere. In caz contrar, robotul de tuns gazonul
nu va gasi drumul spre suprafata de taiere.
Punctele de pornire si frecventa de apropiere de
acestea pot fi setate prin intermediul aplicatiei
MY iMOW®*,

Amplasarea statiei de andocare in mijlocul
suprafetei de taiere

0000100252_001

> Ghidati firul de delimitare (1) pe langa firul de
delimitare deja pozat.

> Ghidati firul de delimitare (1) in paralel si
aproape de celalalt fir de delimitare napoi la
statia de andocare, fara a incrucisa firele de
delimitare.

> Ghidati firul de delimitare (1) in fata la o dis-
tantd de 37 cm (lungime: 1x rigla IMOW®) in
jurul placii de baza (3).

0458-012-9801-A
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0000100243_001

> Fixati firul de delimitare (1) direct pe placa de
baza (2) cu un cui de fixare (3).

> Masurati doua latimi ale ale placii de baza (2)
cu firul de delimitare (1) si apoi taiati la lun-
gime firul de delimitare (1) cu o scula de taiat
margini.

0000100404_001

> Pozati firul de delimitare (1) in placa de baza,
astfel incat sa fie asezat orizontal in canalul de
cabluri si sa fie fixat cu ajutorul carligelor (4).

o
&
s
8
8
8
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> Introduceti si ghidati firul de delimitare (1) in
intrarea din stanga (5).

Capatul firului (1) este impins in sus in interiorul

statiei de andocare.

0000100246_001

> Marcati capatul firului (1) in apropierea carca-
sei cu ajutorul marcatorului de cablu (6) cores-
punzator.
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10 Asezarea firului de ghidare
10.1

inca de la pozarea firulul de delimitare, trebuie

luata in considerare pozitia tuturor firelor de refe-

rinta.

> Luati in considerare indicatiile generale pentru
pozarea firelor de referinta [ 8.2.

Pozarea firului de referinta

0000100235_001

Nl Xy ~

> Introduceti si ghidati capatul de inceput al firu-
lui de referinta (1) in intrarea din mijloc (2).
Firul de referinta (1) este impins in sus in inte-
riorul statiei de andocare.

0000100236_001

> Ghidati firul de referinta (1) pana cand acesta
iese in sus pe o lungime de a = 37 cm (lun-
gime: 1x rigld iMOW®).

0000100405_001

> Marcati firul de referinta (1) in apropierea car-
casei cu ajutorul marcatorului de cablu (3)
corespunzator.
Marcajul faciliteaza conectarea ulterioara la
clema corecta.
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10 Asezarea firului de ghidare

0000100238_001

> Pozati firul de referinta (1) in placa de baza in
asa fel incat sa fie plat in canalul de cabluri si
sa fie fixat de carligele (4).

0000100406_001

> Fixati firul de referinta (1) pe placa de baza (5)
cu un cui de fixare (6).

0000100237_001/

> Ghidati firul de referinta (1) pe o lungime
b =2 min linie dreapta si in unghi drept (90°)
fata de statia de andocare in suprafata de
taiere.
> Ghidati firul de referinta (1) catre bucla de
sarma (7) de la marginea suprafetei de taiere.
Distanta pana la firul de delimitare (8) circular
trebuie sa fie de cel putin ¢ = 27,5 cm.

0000100069_001

> Pe pante, pozati firul de referinta in diagonala.

Distanta pana la firul de delimitare trebuie sa
fie de cel putin ¢ = 27,5 cm.

0458-012-9801-A



11 Conexiunea electrica a statiei de andocare
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0000100230_001

> Ghidati firul de referinta (1) pe o lungime de
cel putin 37 cm (lungime: 1x rigld iIMOW®) in
linie dreapta si in unghi drept (90°) fata de
bucla de sarma (7).

> Pozati firul de referinta (1) prin centrul buclei
de sarma (7).

> Sectionati firul de referinta (1) la capatul buclei
de sarma (7) cu o scula de taiat margini si
aduceti toate capetele firelor la aceeasi lun-
gime.

0000100233_001

> Introduceti capetele firelor de delimitare (8) si
ale firului de referinta (1) in dispozitivul de
legare cu sarma (9) pana la opritor.
Capetele firelor nu trebuie sa fie dezizolate.
> Presati dispozitivul de legare cu sarma (1) cu
un cleste pana la opritor.

romana
11 Conexiunea electrica a
statiei de andocare

Conectarea firului de delimitare
si a firului de referinta

11.1

0000100247_005

0000100231_001

> Ghidati firele de delimitare (8) si firul de refe-
rinta (1) in paralel si aproape unul de celalalt,
fara a incrucisa firele.

> Fixati firele cu mai multe cuie de fixare.

0458-012-9801-A

> Tensionati usor capetele firelor (1) si taiati-le la
lungime de-a lungul marginii (2) cu o scula de
taiat margini.

0000100248_001

> Dezizolati capetele firelor la o lungime de
a=10 mm.

> Rasuciti litele de sarma astfel incat sa nu iasa
fnafara nicio lita de sarma.

0000100250_006

> Atribuiti capetele firelor etichetate la clemele
respective.

> Deschideti spre spate maneta (3) a clemei
corespunzatoare.
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> Introduceti capatul dezizolat al firului in clema
corespunzatoare si rabatati din nou maneta (3)
inainte pentru a o inchide.

> Fixati firele de delimitare si firul de referinta in
suporturile de cablu, asa cum este ilustrat, si
impingeti-le in partea dreapta.

0000100253_001

d X o~
> Rabatati capacul (4) in fata.
Capacul (4) se fixeaza in mod simtit si cu zgo-
mot.

0000100293_001

> Asezati carcasa aparatoare (5).
Carcasa aparatoare (5) se fixeaza cu zgomot.

11.2  Pozarea cablului de incércare
si conectarea sursei de alimen-

tare

1 >
.

0000099971_003

> Pozati cablul de incarcare (1) la locatia sursei
de alimentare (2).

> Selectati o locatie pentru sursa de alimen-
tare (2) astfel incat sa se respecte urmatoa-
rele conditii:
— Sursa de alimentare (2) si cablul electric

sunt amplasate Tn afara suprafetei de taiere.

— O priza adecvata se afla la o distanta acce-
sibila de sursa de alimentare (2).

— Sursa de alimentare (2) se afla pe o
suprafata plana si nu permanent umeda.
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11 Conexiunea electrica a statiei de andocare

— Sursa de alimentare (2) este montata la
inaltime fata de sol in cazul in care poate fi
expusa la umezeala prelungita.

— Daca este posibil: locatia este protejata de
conditiile climatice si umbrita.

> Pozati cablul de incarcare astfel incat sa se
respecte urmatoarele conditii:

— Cablul de incarcare (1) se afla in afara
suprafetei de taiere.

— Cablul de incarcare (1) este pozat astfel
incat sa nu fie posibila impiedicarea persoa-
nelor.

— Cablul de incarcare (1) este pozat astfel
incéat sa nu fie intins sau rasucit.

— Cablul de incarcare (1) este complet derulat
si nu se afla sub statia de andocare.

— Cablul de incarcare (1) nu se afla pe o
suprafata permanent umeda.

> Conectati cablul de incarcare (1) cu steca-
rul (3) sursei de alimentare (2) astfel incat sa
se fixeze complet in pozitie.

0000100254_004.

> Introduceti stecarul de retea (4) intr-o priza (5)
corect montata.
LED-ul de pe statia de andocare lumineaza
verde.

11.3 Montarea sursei de alimentare

pe un perete

Sursa de alimentare poate fi montata pe un
perete.

0458-012-9801-A



12 Incarcarea robotului de tuns gazonul
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+

0000100290_003

> Montati sursa de alimentare astfel incat sa se
respecte urmatoarele conditii:
— Sa fie folosite materiale de fixare corespun-
zatoare.
— Sursa de alimentare este in pozitie orizon-
tala.

Respectati urmatoarele distante:

— Sursa de alimentare este amplasata in
afara zonei (a) unor posibile instalatii
electrice.

— O priza adecvata se afla la o distanta
accesibila de sursa de alimentare.

— Daca este posibil: locatia este protejata de
conditiile climatice si umbrita.

12 Tncarcarea robotului de
tuns gazonul

Tncarcarea robotului de tuns
gazonul

121

0000100255_001

> Tmpingeti robotul de tuns gazonul in statia de
andocare pana la opritor.
Robotul de tuns gazonul efectueaza o pornire
a sistemului si este incarcat.

Timpul de incarcare depinde de cativa factori, de
ex. temperatura acumulatorului sau temperatura
ambianta. Pentru o capacitate optima, respectati
intervalele de temperatura recomandate, [
23.7.

0458-012-9801-A

0000100425_001

LED-urile (1) de pe statia de andocare lumineaza
alb. Un LED (2) de pe banda luminoasa a robo-
tului de tuns gazonul lumineaza alb.

Dupa prima incarcare, robotul de tuns gazonul
se va incarca automat in viitor, de indata ce va
reveni la statia de andocare la finalul unui proces
de cosire.

ncércare eficienta energetic

Pentru a incarca acumulatorul robotului de tuns
gazonul cu cel mai mic necesar energetic, toate
functiile suplimentare care nu sunt necesare ale
robotului de tuns gazonul si ale statiei de ando-
care pot fi dezactivate in plus fata de functia de
incarcare.

0000100426_001

> Daca ,Functiile de acces” sunt activate in
aplicatia ,MY iIMOW®”: dezactivati ,Functiile de
acces”.

Apasati succesiv urmatoarea combinatie de

butoane:

> Apasati ,STOP” (3).
Robotul de tuns gazonul se opreste si se blo-
cheaza

> Apasati ,STOP” (3) si mentineti apasat pana
cand banda luminoasa (4) se aprinde complet
rosu.
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> Apasati ,STOP” (3).
Banda luminoasa (4) se aprinde intermitent de
doua ori. Dispozitivul de blocare al robotului
de tuns gazonul este activat.

> Apasati ,STOP” (3) si mentineti apasat pana
cand banda luminoasa (4) se aprinde complet
rosu si in final se aprinde intermitent de doua
ori in rosu.
Modul ,incarcare eficienta energetic” este acti-
vat. Acumulatorul robotului de tuns gazonul
este complet incarcat. Toate functiile supli-
mentare sunt dezactivate.

Dupa procesul de incarcare, robotul de tuns
gazonul trebuie activat pentru ca acesta sa fie
din nou gata de functionare:
> Apasati butonul ,START” (5).
Robotul de tuns gazonul este gata de
functionare.

13 inchiderea interfetei radio
Bluetooth®

Configurarea interfetei radio
Bluetooth®

Robotul de tuns gazonul trimite Tn mod regulat

un semnal Bluetooth® pentru a se conecta la un
terminal mobil.

13.1

Pentru a putea utiliza robotul de tuns gazonul,

interfata radio Bluetooth® trebuie protejaté cu o

parola prin intermediul aplicatiei MY iMOW®.

> Descarcati aplicatia ,MY iMOW®" din App
Store al terminalului mobil si creati un cont.

> Adaugati robotul de tuns gazonul in cont.

> Urmati instructiunile de pe ecran si protejati
interfata radio Bluetooth® cu o parola.
Dupa atribuirea parolei, terminalul mobil este
autorizat sa controleze si sa configureze robo-
tul de tuns gazonul.

Un alt terminal mobil poate fi autorizat numai prin
introducerea parolei selectate. In acest fel, robo-
tul de tuns gazonul este protejat impotriva acce-
sului neautorizat.
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13 Inchiderea interfetei radio Bluetooth®

14 Modelul de lumina de pe
robotul de tuns gazonul si
statia de andocare

Benzi luminoase pe robotul de

14.1

tuns gazonul

0000099841_001

Afisajul matricial (1) si benzile luminoase (2 si
3) indica starea robotului de tuns gazonul si
defectiunile.

Afisajul matricial (1) si banda luminoasa fron-

tala®(2) sunt active numai in timpul unei

schimbari de stare si lumineaza timp de 20°de

°secunde.

Model de lumini albe:

— Niciun regim de cosire activate.

Model de lumini verzi:

— Un proces de cosire este activ.

— Banda luminoasa posterioara (3) indica pro-
gresul procesului de cosire.

Model de lumini rosii:

— Dispozitivul de blocare este activ.

— Mesaj de defectiune.

Model de lumini albastre - pe banda lumi-

noasa posterioara (3):

— Robotul de tuns gazonul primeste o actuali-
zare a sistemului.

Daca functia ,Animatie ambientala” este acti-
vaté prin intermediul aplicatiei ,MY iMOW®”,
banda luminoasa frontala®(2) lumineaza conti-
nuu alb atunci cand robotul de tuns gazonul
este in miscare. In timpul unei schimbari de
stare, functia ,Animatie ambientald” se estom-
peaza timp de 20 de secunde.

0458-012-9801-A




15 Operarea si reglarea robotului de tuns gazonul

14.2 LED pe statia de andocare

LED-ul (1) indica starea statiei de andocare si

defectiunile.

LED-urile (1) se aprind alb:

— Statia de andocare este gata de
functionare.

LED-ul (1) lumineaza intermitent alb:

— Robotul de tuns gazonul se incarca.

LED-ul (1) pulseaza alb:

— Robotul de tuns gazonul se afla in statia de
andocare si este pregatit de functionare.

LED-ul (1) lumineaza verde:

— Robotul de tuns gazonul nu se afla in statia
de andocare, iar statia de andocare
functioneaza corect.

LED-ul (1) lumineaza rosu:

— Exista o defectiune.

LED-urile (1) lumineaza albastru:

— Comunicatie cu robotul de tuns gazonul.

15 Operarea si reglarea robo-
tului de tuns gazonul
15.1

Camp de comanda

\
\
0000099962_001

Functiile de baza ale robotului de tuns gazonul
pot fi operate cu ajutorul butoane-

lor (1 pana la 5). Toata gama de functii este dis-
ponibila prin intermediul aplicatiei ,MY iIMOW®*,

Pornirea procesului de cosire
> Apasati ,START” (3).

romana

Robotul de tuns gazonul incepe procesul de
cosire si se intoarce automat la statia de ando-
care.

Oprirea procesului de cosire si blocarea robotului

de tuns gazonul

> Apasati ,STOP” (1).
Robotul de tuns gazonul si mecanismul de
cosire se opresc. Robotul de tuns gazonul se
blocheaza.

Trimiterea robotului de tuns gazonul la statia de
andocare
> Apasati ,ACASA” (4).
Robotul de tuns gazonul se intoarce la statia
de andocare.

Deblocarea robotului de tuns gazonul
> Apasati ,INCHIDERE” (2).
> Apasati combinatia de butoane afisata.

Preluarea informatiilor

> Apasati ,INFO” (5).
Robotul de tuns gazonul ofera informatii acus-
tice despre starea actuala.

156.2  Aplicatia ,MY iIMOW®”

Pentru a utiliza confortabil robotul de tuns gazo-
nul, este necesar sa utilizati aplicatia

,MY iIMOW®*, Robotul de tuns gazonul poate fi
operat si setat prin intermediul aplicatiei

MY iMOW®*,

Robotul de tuns gazonul poate fi conectat la un
terminal mobil prin intermediul unei conexiuni de
retea fara fir (WLAN) si al unei conexiuni de tele-
fonie mobila sau prin Bluetooth®. Robotul de
tuns gazonul poate fi operat si setat de pe un cal-
culator desktop prin intermediul aplicatiei web
MY iMowe,

Functii principale
— Pornirea si oprirea procesului de cosire
— Program de cosire
— Setarea timpilor de cosire”’ (prin intermediul
unui asistent sau manual).
— Stabilirea punctelor de pornire (optional)
— Selectarea zonelor (optional)
— Setarea Tnaltimii de sectionare
— Accesul la utilaj
— Setarea zonei casei
— Setarea alarmei
— Activarea optimizarii marginilor

27Timpii de cosire trebuie adaptati la conditiile locale si la conditiile meteorologice. Pentru a evita
urmele lasate in gazon, este util sa reduceti timpii de cosire in perioadele de crestere redusa a ierbii.
Nu Iasati robotul de tuns gazonul sa coseasca in conditii de inghet pentru a nu deteriora gazonul.

0458-012-9801-A
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— Efectuarea verificarii semnalului firului

— Activarea animatiei ambientale

— Activarea memento-ului ,Verificati lamele”

— Acces de la distanta la robotul de tuns gazonul
prin intermediul unei conexiuni de retea fara fir
(WLAN)

— Acces de la distanta la robotul de tuns gazonul
prin intermediul unei conexiuni de telefonie
mobila

— Asistenta

Informatii privind integrarea in reteaua casei

Pentru o securitate sporita a datelor, iMOW®
poate fi integrat separat de dispozitivele perso-
nale in reteaua casei. Routerele WLAN actuale
ofera optiunea de a configura o retea suplimen-
tara separata in acest scop, de exemplu, o retea
WLAN pentru dispozitive 10T sau o retea WLAN
pentru oaspeti. In aceasti retea nu existé nicio
conexiune la datele si dispozitivele personale.

Conexiunile WLAN trebuie sa fie protejate cu o
parola. Parola nu trebuie sa fie transmisa tertilor.

Configurarea conexiunilor WLAN si functionalita-
tea routerului depind de producatorul routerului.

16 Oprirea robotului de tuns
gazonul si activarea blocarii
dispozitivului

Oprirea robotului de tuns gazo-

nul si activarea dispozitivului de
blocare

16.1

A rverTisvENT

m Daca robotul de tuns gazonul nu este oprit
precum este descris in aceste instructiuni de
utilizare si nu este imobilizat prin activarea dis-
pozitivului de blocare, robotul de tuns gazonul
poate porni accidental. Risc de ranire grava a
persoanelor si de pagube materiale.
> Opriti robotul de tuns gazonul in timpul

transportului, depozitarii, curatarii, intretine-
rii, reparatiei sau in cazul unui comporta-
ment modificat sau neobisnuit si activati dis-
pozitivul de blocare.
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16 Oprirea robotului de tuns gazonul si activarea blocarii dispoziti...

0000100291_001

> Apasati ,STOP” (1).
Robotul de tuns gazonul se opreste si se blo-
cheaza.

> Apasati ,STOP” (1) si mentineti apasat pana
cand banda luminoasa (2) se aprinde complet
rosu.

> Apasati ,STOP” (1).
Banda luminoasa (2) se aprinde intermitent de
doua ori. Dispozitivul de blocare al robotului
de tuns gazonul este activat. Robotul de tuns
gazonul poate fi transportat, depozitat, curatat
sau intretinut.

17 Transportarea

17.1  Transportarea robotului de tuns

gazonul
> Opriti robotul de tuns gazonul si activati dispo-
zitivul de blocare.

Transportarea robotului de tuns gazonul

0000099953_001

> Purtati manusi de lucru facute din material
rezistent la uzura.

> Transportati robotul de tuns gazonul tinand de
punctul de prindere (1) din fata si de punctul
de prindere (2) din spate.

Transportarea robotului de tuns gazonul intr-un

autovehicul

> Robotul de tuns gazonul se asigura astfel
incat sa nu se poate rasturna sau deplasa.

17.2  Transportul acumulatorului

Acumulatorul este montat in robotul de tuns
gazonul si poate fi demontat numai de catre un
distribuitor STIHL.

0458-012-9801-A



18 Stocarea

> Asigurati-va de faptul ca acumulatorul este
intr-o stare sigura.

> Ambalati acumulatorul astfel incat sa nu se
poata misca in ambalaj.

> Asigurati ambalajul astfel incat sa nu se poata
misca.

Acumulatorul se supune cerintelor privind trans-
portul bunurilor periculoase. Acumulatorule este
clasificat ca UN 3480 (baterii litiu-lon) si a fost
verificat conform manualului de verificari si criterii
UN partea lll, subcapitolul 38.3.

Reglementarile de transport sunt indicate in
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Stocarea

18.1 Pregatirea robotului de tuns

gazonul pentru depozitare

STIHL recomanda sa puneti robotul de tuns

gazonul in ,hibernare” in timpul pauzelor mai

lungi de functionare, de exemplu, in pauza de

iarna. ,Hibernarea” dezactiveaza toate functiile

suplimentare care nu sunt necesare ale robotului

de tuns gazonul si asigura o descarcare redusa a

acumulatorului.

> Daca ,Functiile de acces” sunt activate in
aplicatia ,MY iIMOW®’: dezactivati ,Functiile de
acces”.

> Daca starea de incarcare a robotului de tuns
gazonul este sub 50 %: incarcati robotul de
tuns gazonul pana cand se atinge o stare de
incarcare de peste 50 %.

0000101525_001

> Scoateti robotul de tuns gazonul din statia de
andocare.

Apasati succesiv urmatoarea combinatie de

butoane:

> Apasati ,STOP” (1).
Robotul de tuns gazonul se opreste si se blo-
cheaza.

> Apasati ,STOP” (1) si mentineti apasat pana
cand banda luminoasa (2) se aprinde complet
rosu.

> Apasati ,STOP” (1).

0458-012-9801-A
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Banda luminoasa (2) se aprinde intermitent de
doua ori. Dispozitivul de blocare al robotului
de tuns gazonul este activat.

> Apasati ,STOP” (1) si mentineti apasat pana
cand banda luminoasa (2) se aprinde complet
rosu si in final se aprinde intermitent de doua
ori in rosu.
Modul ,hibernare” este activat. Toate functiile
suplimentare sunt dezactivate.

Dupa pauza de iarna, robotul de tuns gazonul

trebuie activat pentru ca acesta sa fie din nou

gata de functionare:

> Asezati robotul de tuns gazonul in suprafata
de taiere.

> Apasati butonul ,START” (3).
Modul ,hibernare” este dezactivat, iar robotul
de tuns gazonul este din nou gata de
functionare.

18.2 Depozitarea robotului de tuns

gazonul

> Depozitati robotul de tuns gazonul astfel incat
sa fie indeplinite urmatoarele conditii:

— Robotul de tuns gazonul este depozitat intr-
un loc care nu se afla la indemana copiilor.
Robotul de tuns gazonul este curat si uscat.
Robotul de tuns gazonul se afla intr-un
spatiu inchis.

Acumulatorul robotului de tuns gazonul este

incarcat.

— Nu depozitati robotul de tuns gazonul la
temperaturi aflate in afara intervalului de
temperatura specificat, [ 23.6.

— Robotul de tuns gazonul nu se poate ras-
turna.

— Robotul de tuns gazonul nu se poate rosto-
goli.

— Robotul de tuns gazonul sta pe roti in
pozitie orizontala.

— Nu este plasat niciun obiect pe robotul de
tuns gazonul.

Robotul de tuns gazonul poate fi depozitat, de
asemenea pe un suport mural. Suportul mural
poate fi achizitionat ca accesoriu.

INDICATIE

® Daca robotul de tuns gazonul nu este depozi-
tat conform descrierii din prezentele
instructiuni de utilizare, acumulatorul se poate
descarca profund si, astfel, poate suferi daune
iremediabile.
> Incéarcati acumulatorul robotului de tuns
gazonul inainte de depozitare.
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18.3 Depozitarea statiei de ando-

care, a cablului de incarcare si
a sursei de alimentare

in timpul pauzelor mai lungi de functionare,

de exemplu, in pauza de iarna, statia de ando-

care, cablul de incarcare si sursa de alimentare

pot fi lasate in suprafata de cosire.

> Scoateti stecarul de retea al sursei de alimen-
tare din priza.

> Protejati stecarul de retea de conditiile clima-
tice.

> Curatati toate componentele.

0000101180_001

[¢]

0000101181_001

> Fixati galeata sau vana de mortar pe sol cu
ajutorul unor cuie pentru sol.

Demontarea statiei de andocare, a cablului de
incarcare si a sursei de alimentare

Pentru depozitarea pe suportul mural disponibil

ca accesoriu sau in cazul in care acoperirea nu

este posibila, statia de andocare, cablul de incar-

care si sursa de alimentare pot fi, de asemenea,

demontate.

> Scoateti stecarul de retea al sursei de alimen-
tare din priza.

> Curatati toate componentele.

> Deconectati cablul de incarcare de la statia de
andocare si de la statia de andocare si
infasurati-I.

> Demontati sursa de alimentare si infasurati
cablul electric.

> Deconectati firul de delimitare si firul de refe-
rinta de la statia de andocare.
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19 Curatare

> Ungeti capetele firelor pentru a le proteja de
coroziune si de conditiile climatice.
> Demontati statia de andocare.

19 Curatare
19.1

Curétarea robotului de tuns
gazonul

A AVERTISMENT

® Muchiile taietoare ale lamelor sunt ascutite.
Utilizatorul se poate taia.
> Purtati manusi de lucru facute din material
rezistent la uzura.

Curatati periodic robotul de tuns gazonul. Inter-

valul de curatare depinde de conditiile de utili-

zare si poate fi influentat de umiditate, tipul de

iarba si cresterea acesteia.

> Opriti robotul de tuns gazonul si activati dispo-
zitivul de blocare.

0000100282_001

> Apucati robotul de tuns gazonul tinand de
punctul de prindere (1) si de punctul de prin-
dere (2) din spate.

> Asigurati lateral robotul de tuns gazonul si asi-

gurati-I impotriva rasturnarii.

Verificati daca dopurile (3) bucsei de diagnoza

sunt deteriorate si bine fixate.

> Daca discul de cutite (4) este foarte murdar:
demontati discul de cutite (4).

v

0000100283_001

> Desprindeti murdaria cu o bara de lemn sau
cu o perie moale. Daca este necesar, utilizati
un detergent cu pH neutru. STIHL recomanda
STIHL Multiclean.

> Clatiti murdaria desprinsa cu un jet usor de
apa.

0458-012-9801-A



20 Intretinerea si inlocuirea lamelor

> Curatati partea inferioara a robotului de tuns
gazonul cu o laveta umeda.

> Curatati lamele si discul de cutite.
Pentru un rezultat bun al taierii si o functionare
fara probleme, lamele trebuie sa se poata
misca liber.

> Curatati contactele de incarcare (5) cu o
laveta umeda.

> Curatati carcasa aparatoare si campul de
comanda cu o laveta umeda.

19.2 Curatarea statiei de andocare,
a sursei de alimentare, a cablu-
lui de incarcare si a imbinarilor
cu fisa

> Scoateti stecarul de retea al sursei de alimen-

tare din priza.

> Curatati statia de andocare, sursa de alimen-

tare si cablul de incarcare cu o laveta umeda.
> Daca este posibil: desprindeti murdaria
fixata cu o perie moale.

> Curatati imbinarile cu fisa cu o laveta uscata,

care nu lasa scame.
> Daca este posibil: desprindeti murdaria
fixata cu o perie.

20 intretinerea si inlocuirea
lamelor

20.1  Verificare vizuala
> Verificati periodic robotul de tuns gazonul:
— Curatenia contactelor de incarcare
— Verificati starea de deteriorare a sinei de
protectie si a carcasei aparatoare
— Verificati functionarea usoara a rotilor

Verificati lamele n privinta deteriorarilor,

uzurii, fisurilor si a functionarii usoare.

— Lamele pot fi utilizate de obicei timp de
cateva saptamani. Rezistenta lamelor
poate fi puternic influentata de timpii de
cosire setati, starea ierbii, cresterea ierbii,
nisipul, crengile sau frunzele de pe
suprafata de taiere.

0000100420_001
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— Daca marcajele de uzura (1) sunt uzate
complet si au aparut gauri, inlocuiti meca-
nismul de cosire.

0000102542_001

— Verificati bolturile L (2) in privinta deteriora-
rilor si uzurii.
— Daca bolturile L (2) sunt uzate mai mult
de jumatate, inlocuiti mecanismul de
cosire.

0000100056_001

— Verificati daca dopurile (3) bucsei de diag-
noza sunt deteriorate si bine fixate.

20.2 Inlocuirea lamelor

A rvermisveNT

® Muchiile taietoare ale lamelor sunt ascutite.
Utilizatorul se poate taia.
> Purtati manusi de lucru facute din material
rezistent la uzura.

> Opriti robotul de tuns gazonul si activati dispo-
zitivul de blocare.

0000100258_001

— Verificati discul de cutite in privinta deterio-
rarilor si uzurii.

0458-012-9801-A

> Apucati robotul de tuns gazonul tinand de
punctul de prindere (1) si de punctul de prin-
dere (2) din spate.

> Intoarceti robotul de tuns gazonul pe partea
din spate.
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20 Intretinerea si inlocuirea lamelor

0000100285_001

S a

0000100421_001

> Apasati maneta (3) si mentineti-o apasata.
> Rotiti piulita (4) in sens antiorar pana cand
aceasta poate fi scoasa.

> Curatati dicul de cutite (5), suportul de cutit (6)
si piulita (4).

0000100422_001

0000100286_001

> Scoateti piulita (4).
> Scoateti discul de cutite (5).

> Montati lame (8) noi. Introduceti doar o lama
pentru fiecare bolt L (9).
Lamele pot fi orientate dupa cum este nece-
sar. Lamele se pot deplasa liber in jurul
boltului L.

0000100287_001

> Apasati suportul pentru cutit (6) in directia
s&getii @
Suportul pentru cutit (6) este deblocat.

> Scoateti suportul pentru cutit (6).

0000100419_001

0000100284_001

> Demontati toate lamele (7) vechi.
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> Asezati suportul de cutite (6).

> Tmpingeti suportul de cutite (6) in directia
sagetii © si asigurati-va ci toate cele trei
brate (10) sunt pozitionate sub bolturile L (9).
Suportul de cutite (6) este blocat.

> Asezati discul de cutite (5) pe robotul de tuns

gazonul.

Rotiti piulita (4) in sens orar.

Strangeti piulita (4) in sens orar.

Maneta (3) se cupleaza in mod audibil.

v

v
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21 Reparare Dispozitivele de legare cu sarma sunt umplute cu
. gel pentru a preveni uzura prematura sau coro-
21.1  Repararea robotului de tu.ns Ziunea capetelor de fir.
gazonul, a acumulatorului, a > Asigurati-vé ca lungimea totala a firului de
mecanismului de cosire, a delimitare nu depaseste lungimea maxima de
statiei de andocare si a sursei 850 m.

de alimentare

Utilizatorul nu poate repara singur robotul de
tuns gazonul, acumulatorul, statia de andocare si
sursa de alimentare.

Lamele deteriorate sau uzate si mecanismul de

cosire pot fi inlocuite.

> Daca robotul de tuns gazonul, acumulatorul,
statia de andocare, cablul de incarcare, sursa
de alimentare sau cablul electric sunt deterio-

rate: nu folositi robotul de tuns gazonul, acu- legare cu sarma (1).

mulatorul, statia de andocare, cablul de incar- Capetele firelor nu trebuie s fie dezizolate.
care, sursa de aIlrr?envtare sau C?bll_” de ali- > Presati dispozitivul de legare cu sarma (1) cu
mentare si adresati-va unui distribuitor STIHL. un cleste pana la opritor.

> n cazul in care o lama este deteriorata sau
uzata:
> Opriti robotul de tuns gazonul si activati dis-
pozitivul de blocare.
> Tnlocuiti toate lamele. Lamele nu pot fi
ascutite din nou.
> Daca discul de cutite sau bolturile L de pe dis-
cul de cutite sunt deteriorate sau uzate:
> Opriti robotul de tuns gazonul si activati dis-
pozitivul de blocare.

0000100242_001

> Inlocuiti mecanismul de cosire. > Ghidati firele de delimitare pe o lungime
> n cazul in care panourile indicatoare sunt ilizi- a =5 cm in paralel si aproape unul de celalalt,
bile sau deteriorate: dispuneti inlocuirea fara a incrucisa firele de delimitare.
panourilor indicatoare catre un distribuitor
STIHL.

21.2  Prelungirea sau repararea firu-
lui de delimitare sau a firului de
referinta

Firul de delimitare sau firul de referinta poate fi

prelungit sau reparat cu ajutorul dispozitivului de
legare cu sarma.

22 Depanare
221 Remedierea defectiunilor robotului de tuns gazonul

Majoritatea defectiunilor sunt afisate in aplicatia ,MY iMOW®* si prin intermediul modelelor de lumini
rosii de pe robotul de tuns gazonul sau de pe statia de andocare.

Pentru remedierea defectiunilor, procedati dupa cum urmeaza:

> Urmati instructiunile din aplicatia ,MY iMOW®"*,

sau

> Apasati butonul ,INFO” din campul de comanda si urmati instructiunile acustice.
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romana 23 Date tehnice
Defectiunea Benzi lumi- Cauza Remediere

noase pe robo-

tul de tuns

gazonul sau pe
statia de ando-
care

Robotul de tuns
gazonul se
opreste n timpul
drumului spre
casa pana la
statia de ando-
care.

Acumulatorul este
descarcat.

v

vy

v

A\

Asigurati-va ca lungimea firului de deli-
mitare nu depaseste 850 m.

Optimizati pozarea firului de referinta.
Pozati un alt fir de referinta in suprafata
de taiere.

Transportati robotul de tuns gazonul la
statia de andocare pentru incarcare.
Daca este posibil: amplasati statia de
andocare pe o suprafata de taiere in
panta, in partea inferioara a pantei.

Robotul de tuns
gazonul nu
incepe regimul
de cosire asa
cum era de
asteptat.

Benzile lumi- Robotul de tuns iarba |> Asteptati finalizarea repornirii.

noase lumi- efectueaza o repor- Robotul de tuns gazonul porneste apoi
neaza albastru. |nire. automat regimul de cosire.

Benzile lumi-  |Exista o defectiune la |> Asigurati-va ca firul de delimitare si firul
noase lumi- firul de delimitare sau de referinta nu sunt avariate.

neaza rosu. la firul de referinta. > Asigurati-va ca firul de delimitare sau

LED-urile de pe
statia de ando-
care lumineaza

firul de referinta este conectat corect la
statia de andocare.
Asigurati-va ca firul de delimitare si firul

v

LED-urile de pe
statia de ando-
care lumineaza
rosu.

care exista o
defectiune.

sau statia de ando-

rosu. de referinta sunt conectate corect la dis-
pozitivul de legare cu sarma.
> Urmati instructiunile din aplicatia
MY iMOW®*,
Robotul de tuns |Benzile lumi- La robotul de tuns > Asigurati-va ca sunt curate contactele de
gazonul nu este |noase lumi- gazonu, acumulator, incarcare de pe statia de andocare si de
incarcat. neaza rosu. sursa de alimentare pe robotul de tuns gazonul.

A\

Urmati instructiunile din aplicatia

MY iMOWe,

> Daca defectiunea persista: nu incercati
sa mai incarcati robotul de tuns gazonul,
deconectati stecarul de retea al cablului
electric de la priza si adresati-va unui
distribuitor STIHL.

23 Date tehnice

23.1  Robot de tuns gazonul
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EV
0,7.0 EVO

Date tehnice
— Latimea de sectionare: 28 cm
— Tnaltimea de sectionare - electric&: 20 mm
pana la 60 mm
— Turatia discului de cutite: 2400 1/min
— Viteza de cosire
- iIMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s
- iMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s
— Dimensiuni:

— Tnaltime: 291 mm

— Latime: 525 mm

— Lungime: 705 mm
Greutate:

- iIMOW® 5.0 EVO: 15 kg

- iIMOW® 6.0 EVO: 15 kg

- iIMOW® 7.0 EVO: 16 kg
Clasa de protectie: IlI

Tip de protectie: IP56
Suprafata maxima de cosire:
- iIMOW® 5.0 EVO: 1500 m?
- iIMOW® 6.0 EVO: 3000 m?
- iIMOW® 7.0 EVO: 5000 m?
Timp activ 1000 m? (pe saptamana) 2

28]n conditii ideale (putine obstacole, geometrie simpla, precum si rampe mici in gradina, crestere

moderata a gazonului)

666

0458-012-9801-A




23 Date tehnice

- iIMOW® 5.0 EVO: 35 h
- iIMOW® 6.0 EVO: 30 h
- iIMOW® 7.0 EVO: 20 h
— Lungimea maxima a firului de delimitare:
850 m
— Rampa maxima: 45 %

Bluetooth®

— Conexiune de date: Bluetooth® 5.1. Terminalul

mobil trebuie sa fie compatibil cu Bluetooth®
Low Energy 5.0 si sa accepte Generic Access
Profile (GAP).

— Banda de frecventa: banda ISM 2,4 GHz

— Putere de transmisie maxima reflectata: 1 mwW

— Raza de acoperire a semnalului: cca. 10 m.
Puterea semnalului depinde de conditiile
ambientale si de terminalul mobil. Raza de
acoperire poate varia foarte mult in functie de
conditiile exterioare, inclusiv de aparatul de
receptie utilizat. Raza de acoperire poate sa
fie redusa semnificativ in incaperile inchise si
prin barierele metalice (de exemplu pereti, raf-
turi, valize).

— Cerinte privind sistemul de operare al termina-
lului mobil: vezi info.myimow.stihl.com

Retea radio (WLAN)

— Standard retea: IEEE 802.11b/g/n

— Banda de frecventa: 2,4 GHz

— Putere de transmisie maxima reflectata:
100 mwW

Conexiune de telefonie mobila
— Formatul cartelei SIM: eSIM
— Benzi de frecventa
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Putere de transmisie maxima reflectata: 2 W
— Volum mediu de date pe luna: a se vedea
FAQ la support.stihl.com

Fisa tehnica a retelei

Comunicarea cu platforma loT STIHL

— Interfata: retea radio (WLAN), conexiune de
telefonie mobila

— Protocol si port: MQTT prin TCP (8883)

Configuratia retelei

— Interfata: retea radio (WLAN), conexiune de
telefonie mobila

— Protocol si port: DHCP/DHCPV6 prin UDP
(68/546)

0458-012-9801-A
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Comunicarea cu aplicatia ,MY iMOW®”

— Interfata: Bluetooth® Low Energy

— Protocol si port: proprietar prin GATT

Sincronizarea orei

— Interfata: retea radio (WLAN), conexiune de
telefonie mobila

— Protocaol si port: NTP prin TCP/UDP (123)

Rezolutia numelor de domenii si a adreselor

— Interfata: retea radio (WLAN), conexiune de
telefonie mobila

— Protocol si port: DNS prin TCP/UDP (53)

Actualizare OTA, verificarea starii online a robo-

tului de tuns gazonul, comunicarea cu platforma

loT STIHL

— Interfata: retea radio (WLAN), conexiune de
telefonie mobila

— Protocol si port: HTTP/HTTPS prin TCP
(80/443)

Date despre senzori
Receptor date de pozitie/senzor GNSS
— Date de localizare (lungime, latime, inaltime)

23.2 Lame

— Numar lame: 3

23.3 Acumulator STIHL AAl

Acumulatorul este montat in robotul de tuns

gazonul si poate fi demontat numai de catre un

distribuitor STIHL.

— Tehnologie de acumulatoare: Litiu-ion

Tensiune: 36 V

— Capacitatea in Ah: vezi placuta de identificare

Continutul de energie in Wh: vezi placuta de

identificare

— Greutatea in kg: a se vedea placuta de identi-
ficare

234

Statie de andocare si sursa de
alimentare

Statie de andocare
— Clasa de protectie: Il
— Tip de protectie: IPX5
— Greutate: 4,0 kg
— Fir de delimitare si fir de referinta
— Tensiune: 42 V c.c.
— Gama de frecvente: 1,4 kHZ pana la 20 kHz

Sursa de alimentare
— Modele care depind de piata:
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— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Greutate:
— Varianta 160 W: 1,6 kg
— Varianta 210 W: 2,0 kg
— Tensiune nominala: a se vedea placuta de
identificare
— Frecventa: a se vedea placuta de identificare
— Puterea nominala: a se vedea placuta de iden-
tificare
— Curent de incarcare: a se vedea placuta de
identificare
— Clasa de protectie: Il
— Tip de protectie: IP 67

23.5 Cabluri prelungitoare

Cand se foloseste un cablu prelungitor, firele
sale trebuie sa aiba minim urmatoarele sectiuni
transversale, in functie de tensiune si de lungi-
mea cablului:

Daca tensiunea nominala de pe placuta de iden-
tificare este intre 220 V i 240 V:
— Lungimea cablului pana la 20 m: AWG 15/
1,5 mm?
— Lungimea cablului 20 m pana la 50 m:
AWG 13/2,5 mm?

Daca tensiunea nominala de pe placuta de iden-
tificare este intre 100 V si 127 V:
— Lungimea cablului pana la 10 m: AWG 14/
2,0 mm?
— Lungimea cablului 10 m pana la 30 m:
AWG 12/ 3,5 mm?
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23 Date tehnice
23.6

Limite de temperatura

A AverTISVENT

= Acumulatorul din robotul de tuns gazonul nu

este protejat impotriva tuturor influentelor

mediului. Daca acumulatorul este expus la

anumite influente ale mediului, acesta se

poate aprinde sau exploda. Risc de ranire

grava a persoanelor si de pagube materiale.

> Nu incarcati acumulatorul la temperaturi
sub + 5 °C sau peste + 40 °C.

> Nu utilizati robotul de tuns gazonul la tem-
peraturi sub + 5 °C sau peste + 40 °C.

> Nu utilizati statia de andocare si sursa de
alimentare la temperaturi sub + 5 °C sau
peste + 40 °C.

> Nu depozitati robotul de tuns gazonul la
temperaturi sub 0 °C sau peste + 40 °C.

> Nu depozitati statia de andocare si sursa de
alimentare la temperaturi sub - 20 °C sau
peste + 60 °C.

23.7

Intervale de temperatura reco-

mandate
Pentru o capacitate optima a acumulatorului
montat in robotul de tuns gazonul, statia de
andocare si sursa de alimentare trebuie sa res-
pecte urmatoarele intervale de temperatura:
— TIncarcare: + 5 °C pana la + 40 °C
— Utilizare: + 5 °C panala + 40 °C
— Depozitare robot de tuns gazonul: +0 °C pana
la+40°C
— Depozitare statie de andocare si sursa de ali-
mentare: - 20 °C panala + 60 °C

Daca acumulatorul este incarcat, utilizat ori
depozitat la temperaturi in afara intervalului de
temperaturi recomandat, capacitatea acestuia
poate fi redusa.

23.8 Nivelurile de zgomot

Valoarea K pentru nivelul de putere acustica este

2 dB(A).

— Nivelul de putere sonora masurat conform
2000/14 CE: 59 dB(A).

— Nivelul de putere sonora garantat conform
2000/14 CE: 61 dB(A).

239 REACH

REACH este Regulamentul european referitor la
inregistrarea, evaluarea si autorizarea substante-
lor chimice.

Informatii referitoare la conformarea Regulamen-
tului REACH sunt date la www.stihl.com/reach .
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https://www.stihl.com/reach

24 Piese de schimb si accesorii

24 Piese de schimb si acceso-
rii

24.1 Piese de schimb si accesorii

STIHL Aceste simboluri identifica piesele de
&), schimb originale STIHL si accesoriile
‘ originale STIHL.

STIHL recomanda folosirea pieselor de schimb
originale STIHL si a accesoriilor originale STIHL.

Piesele de schimb si accesoriile altor producatori
nu pot fi evaluate de STIHL referitor la fiabilitate,
siguranta si potrivire in pofida monitorizarii conti-
nue a pietei, iar STIHL nu poate recomanda utili-
zarea acestora.

Piesele de schimb si accesoriile originale STIHL
se pot procura de la un distribuitor STIHL.

25 Scoaterea din functiune si
eliminarea

Scoaterea robotului de tuns
gazonul din functiune

Robotul de tuns gazonul este conectat la contul
personal STIHL, la terminalele mobile si la
retelele wireless private (WLAN). Din motive de
siguranta, toate conexiunile trebuie deconectate
si datele cu caracter personal trebuie sterse
nainte ca robotul de tuns gazonul sa fie eliminat
ca deseu, vandut sau imprumutat.
> Resetati robotul de tuns gazonul la setarile din
fabrica prin intermediul aplicatiei ,MY iMOW®.
in acest proces, parolele si dispozitivele
conectate sunt sterse.
> Eliminati robotul de tuns gazonul din contul de
utilizator prin intermediul aplicatiei
,MY iMOW®,

252

251

Eliminarea robotului de tuns
gazonul

Informatiile referitoare la eliminare pot fi obtinute
din partea administratiei locale sau din partea
unui distribuitor STIHL.

O eliminare necorespunzatoare poate dauna
sanatatii si mediului.
Robotul de tuns gazonul are incorporat un acu-
mulator, care trebuie eliminat separat.
> Solicitati eliminarea robotului de tuns gazonul
la un distribuitor STIHL.
Distribuitorul STIHL elimina acumulatorul
incorporat separat de robotul de tuns gazonul.

0458-012-9801-A
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> Produsele STIHL si ambalajul acestora trebuie
livrate pentru reciclare la un centru de colec-
tare adecvat, conform prevederilor locale.

> Nu eliminati impreuna cu gunoiul menajer.

26 Declaratie de conformitate
EU
Robot de tuns gazonul

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EV
0O,7.0EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Germania

26.1

declara pe propria raspundere ca

— Model constructiv: robot de tuns gazonul
— Marca: STIHL

- Tip: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
Identificator de serie: IAO01

si

— Model constructiv: statie de andocare
— Marca: STIHL

Tip: statie de andocare

— Identificator de serie: IA01

este conform cu cerintele Directivelor relevante
2006/42/CE 2011/65/UE, 2006/66/CE,
2014/53/UE si a fost creat si produs in conformi-
tate cu versiunile diverselor standarde aplicabile
la respectivele date de productie:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 vV2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 VV1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).

Organismul notificat implicat: VDE Pruf- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, Nr. 0366, a verificat con-

formitatea in conformitate cu anexa 11l modulul B
din Directiva 2014/53/UE si a emis urmatorul cer-
tificat de examinare UE de tip: 40055521.

Documentele tehnice sunt pastrate de Departa-
mentul de autorizare produse al
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

669



romana

Anul de productie, tara producatoare si numarul
de utilaj sunt specificate pe robotul de tuns gazo-
nul.

Waiblingen, 16.02.2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

reprezentat deM%““

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations
27 Declaratia de conformitate
UKCA

Robot de tuns gazonul

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EV
0,7.0EVO

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Germania

declara pe propria raspundere ca

— Model constructiv: robot de tuns gazonul
— Marca: STIHL

Tip: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— ldentificator de serie: IAO1

si

Model constructiv: statie de andocare
— Marca: STIHL

Tip: statie de andocare

Identificator de serie: IAO1

este conform cu cerintele Regulamentelor UK
The Restriction of the Use of Certain Hazardous
Substances in Electrical and Electronic Equip-
ment Regulations 2012, Supply of Machinery
(Safety) Regulations 2008, Radio Equipment
Regulation 2017, The Product Security and Tele-
communications Infrastructure (Security Require-
ments for Relevant Connectable Products)
Regulations 2023: Schedule 1, Electromagnetic
Compatibility Regulations 2016 relevante si a fost
creat si produs in conformitate cu versiunile
urmatoarelor standarde aplicabile la respectivele
date de productie: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,

EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,
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ETSI EN 301 489-1V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),
ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),
ETSIEN 301 511 V12.5.1 (2017-03),
ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),
ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),
ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).

Perioada pentru actualizarile de securitate este
de 24 de luni.

Documentele tehnice sunt pastrate de
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Anul de productie, tara producatoare si numarul
de utilaj sunt specificate pe robotul de tuns gazo-
nul.

Waiblingen, 29.04.2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

reprezentat deM (%“‘/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adrese

www.stihl.com

29 Software Open Source
29.1 Software Open Source

Acest produs contine software cu sursa deschisa
protejat prin drepturi de autor care a fost publicat
de autorii respectivi in anumite conditii de licenta,
cum ar fi ,GNU General Public License* (GPL),
GNU Lesser General Public License* (LGPL),
,Apache License" sau licente similare. In cazul in
care in aceste instructiuni de utilizare exista note
de rezervare a drepturilor de autor, conditii de
utilizare sau termeni de licenta care intra in con-
flict cu orice licenta cu sursa deschisa, acestea
nu se aplica. Utilizarea si distribuirea software-
ului cu sursa deschisa inclus este supusa exclu-
siv licentei cu surs& deschis respective. In
masura in care licenta aplicabila va ofera dreptul
la codul sursa al acestui software si / sau la alte
date suplimentare, le puteti obtine de la noi pen-
tru o perioada de trei ani de la ultima noastra
livrare a produsului si, in cazul in care termenii
licentei o cer, atata timp cat oferim asistenta pen-
tru clienti pentru produs. Pentru a primi de la noi

0458-012-9801-A
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29 Software Open Source

codul sursa complet corespunzator, puteti trimite
o cerere la urmatoarea adresa, indicand numele
produsului, numarul de serie si versiunea de soft-
ware coreespunzatoare: ANDREAS STIHL AG &
Co. KG, Open Source Team/Officer, Postfach 17
71, 71307 Waiblingen, Germany. Ne rezervam
dreptul de a va percepe costul suportului de date
si costurile de expediere. Gasiti mai multe
informatii pe urmatorul site web: open-
source.stihl.com

0458-012-9801-A
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