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- Cuvant tnainte -

Il Cuvantinainte

Aceste instructiuni de reparatii contin o descriere detaliata a lucrarilor tipice de intretinere pentru produse STIHL RMI
422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L.

La lucrarile de reparatie se va folosi si documentatia ilustrata a pieselor de schimb. Acestea prezintd pozitia de montaj si
succesiunea lucrarilor de asamblare a diverselor subansambluri.

Pentru a determina codurile pieselor de schimb necesare, se va utiliza intotdeauna cea mai noua varianta a
documentatiei pieselor de schimb.

O defectiune la nivelul aparatului poate avea mai multe cauze. Defectiunile care ne sunt cunoscute sunt prezentate in
capitolul ,Diagnoza” de la sfarsitul acestor instructiuni de reparatii.

Aveti in vedere ,Brosurile cu informatiile tehnice”, intrucat acestea contin informatii despre modificari tehnice efectuate
dupa intocmirea acestor instructiuni de reparatii. Informatiile tehnice sunt valabile ca o completare pentru documentatia
pieselor de schimb pana la editia noua.

Instructiunile de reparatie si brosurile cu informatiile tehnice trebuie sa fie disponibile acolo unde se efectueaza lucrari
de reparatie. Transmiterea catre persoane terte nu este permisa.

Informatiile despre modificarile de software se vor comunica clientului dupa operatia de service.

Se vor utiliza doar scule, accesorii si piese de schimb de calitate superioara.
Tn caz contrar pot apérea accidente ce pot cauza réniri de persoane sau deteriordri ale aparatului.

STIHL va recomanda utilizarea de scule, accesorii si piese de schimb originale STIHL. Prin caracteristicile lor, acestea
sunt adaptate in mod optim la aparat si la cerintele utilizatorului.

La schimbarea cutitului se va avea in vedere tipul corect al acestuia.
Instructiuni de siguranta:

Atentie!

Tnaintea tuturor lucrérilor la aparat se activeazd modul Standby si se decupleaza acumulatorul de la sistemul electronic.
Se deconecteaza de la retea cablul de retea al postului de andocare.

A se vedea paragraful Demontarea capacului carcaseil 13).

Indicatie:

La toate lucrarile efectuate la componentele electronice, aplicati masurile de protectie impotriva descarcdrilor
electrostatice ESD (Electro Static Discharge).

In acest scop, utilizati un covoras ESD pentru masa cu legare la pamant si o bratara de legare la pamant.

Dupa efectuarea oricarui tip de lucrari de reparatie sau de intretinere la masina, respectiv inainte de predarea aparatului
catre client, trebuie efectuata neaparat o verificare tehnica din punct de vedere al sigurantei de utilizare a aparatului.

La aparatele electrice trebuie verificata, in mod special, izolatia corespunzatoare a tuturor componentelor aflate sub
tensiune (verificarea de siguranta conform Directivelor VDE 0701 respectiv VDE 0702).

Daca, in timpul reparatiilor sau al lucrarilor de intretinere, aparatul de gradina STIHL este pus in functiune, se vor
respecta instructiunile de siguranta aplicabile in statele in care se distribuie produsul, incluse in instructiunile de
utilizare.
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- Referitor la aceste instructiuni pentru reparatii -

Bl Referitor la aceste instructiuni pentru reparatii

Generalitati:
Pentru a facilita utilizarea si intelegerea acestor instructiuni de reparatii, in text si in figuri sunt incluse simboluri grafice
cu urmatoarele semnificatii:

in text:

e = operatie de executat care corespunde figurii (din vecinatatea campului de text).

- = operatie de executat care nu apare in figura (in vecinatatea campului de text).

Numerele de pozitie cuprinse in text se refera exclusiv la figura din vecinatatea campului de text.

Modificari:
Aparatele descrise in aceste instructiuni de reparatii pot fi supuse unor imbunatatiri tehnice, respectiv unor modificari ce
pot influenta, intre altele, si fazele separate de lucru.

Fazele de lucru modificate sunt documentate dupa cum urmeaza:
Tnceputul si sfarsitul uneia, respectiv mai multor faze succesive de lucru, vor fi indicate prin dou& benzi de culoare gri

1. inceputul uneia sau mai multor faze de lucru modificate

incepand de la numarul de serie al masinii 9 xx xxx xxx

Banda gri cu numarul de serie al masinii marcheaza inceputul uneia sau mai multor faze de lucru modificate.

2. Sfarsitul fazelor de lucru modificate

incepand de la numarul de serie al
masinii 9 Xx Xxx xXxx

Marcheaza sfarsitul uneia sau mai multor faze de lucru modificate.
Nu mai trebuie executate si alte faze de lucru necesare pentru incheierea acestui capitol.

Marcheaza sfarsitul uneia sau mai multor faze de lucru modificate.
Pentru incheierea acestui capitol sunt necesare si alte faze, nemodificate, de lucru (a se vedea punctul 3).

3. Continuarea altor faze de lucru nemodificate

S

Marcheaza urmatoarele faze de lucru necesare pentru incheierea acestui capitol.
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- Indicatii de utilizare -

EEl ndicatii de utilizare

3.1 Pozitia de curatare

e Pentru curatarea partii inferioare, robotul de tuns
iarba se basculeaza pe partea dreapta si se reazema
de un perete stabil.
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- Scule -

Il Scule

4.1 Extractor

e Extractor 6309 009 1200
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- Scule speciale -

BB Scule speciale

5.1 Suport de service

e Suport de service 6301 890 3100

e Se asaza robotul de tuns iarba (1) pe scula
speciala (2) 6301 890 3100 si se amplaseaza astfel
ca rotile fata sa stea pe sol iar rotile de actionare sa
nu se afle in contact cu solul.

5.2 Service post de andocare

e Service post de andocare
ADO 100 SERVICE 6309 890 1710
ADO 100 SERVICE (CH) 6309 890 1711
ADO 100 SERVICE (GB) 6309 890 1712
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- Scule speciale -

5.3 Cablu de diagnoza

¢ Cablu de diagnoza USB 6309 840 0400

5.4 Vaselina speciala

e Vaselina speciala DC4
0781 110 1011

55 Vaselina pentru reductoare

e Vaselina pentru reductoare Superlub FS
0781 120 1022
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- Scule speciale -

5.6

Clapeta de service

e Clapeta de service 6301 706 2490

o Demontarea clapeteil 231

e Se monteaza clapeta de service (1).

Indicatie:
Cu clapeta de service, tastele sunt liber accesibile.

e Se inchide clapeta service (1).
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- Accesorii -

Il Accesorii

6.1 Modul pentru suprafete mici (AKM 100)

¢ Suprafete mici de cosit:

La suprafete de cosit < 40 m2si numai daca LED-ul rosu de la postul de andocare semnalizeaza in stil SOS, trebuie
instalat modulul pentru suprafete mici (AKM 100) Tmpreuna cu firul de delimitare.

e Pentru instalare, a se vedea instructiunile de montaj aferente modulului pentru suprafete mici (AKM 100).
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- Capota -

Capota

7.1 inlocuirea capotei
711 Demontarea capotei

o Demontarea clapeteil 23\

e Se desurubeaza suruburile (1) si se scoate in sus
capota (2).

7.1.2 Dezasamblarea capotei

e Se desurubeaza surubul (1).
e Se scoate saiba (2) cu magnetul (3).
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- Capota -

e Se desurubeaza surubul (1).
e Se scoate in sus diafragma (2) din capota.

Se desurubeaza suruburile (1) si se scot aparatorile (2).

7.1.3 Asamblarea capotei

e Capota se asambleaza in ordine inversa; se va urmari ca ciocurile de inclichetare sa se inclicheteze corect. A se
vedea paragraful Dezasamblarea capoteil 9.

Indicatie:
Pe o capota noua se aplica eticheta autoadeziva de pericol, conform documentatiei pieselor de schimb.
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- Capota -

7.1.4 Montarea capotei

e Se asaza capota pe suportul elastic si se fixeaza prin strangerea suruburilor. A se vedea paragraful Demontarea

capoteil 9.
Dac3 a fost montata o capotd nous, senzorul capoteil 92 trebuie calibrat.
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- Carcasa -

Y carcasa

8.1 inlocuirea suporturilor (capac aplicabil stanga/dreapta)

8.1.1 Demontarea suporturilor (capac aplicabil stidnga/dreapta)

o Demontarea capoteil M

e Se desurubeaza suruburile (1).

e Se scoate suportul (capac aplicabil stanga) (1) si
\ suportul (capac aplicabil dreapta) (2).

A5

8.1.2 Montarea suporturilor (capac aplicabil stanga/dreapta)

e Suportul (capac aplicabil stanga) si suportul (capac aplicabil dreapta) se monteaza in ordine inversa. A se vedea
capitolul Demontarea suporturilor (capac aplicabil stanga/dreapta)l 12\.
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- Carcasa -

ltime[ 3

ina

a suruburile (1) si se scoate
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e Se rabate in sus capacul (1) al carcasei.

e Se decupleaza conectorul (2) de la modulul

electronic.
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Inlocuirea capacului carcasei
Demontarea capacului carcasei

o Demontarea suporturilor (capac aplicabil stanga/dreapta)l 121

e Demontarea manerului de reglare

8.2
8.2.1

——
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- Carcasa -

e Se desprinde cablul plat (1) din ghidajele de cablu (2)
si se deconecteaza de la modulul electronic (3).

e Se desprinde cablul plat (placa senzorului capotei) (1)
din ghidajele de cablu (2) si se deconecteaza de la
modulul electronic (3).

e Se desprinde cablul plat (modul radio) (1) din
ghidajele de cablu (2) si se deconecteaza de la
modulul electronic (3).

RA_0171_RO
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- Carcasa -

Demontarea placii senzorului capoteil 481

Demontarea modulului radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L[ 46

Demontarea tastei STOP[ 24
Demontarea boltului (clapets)[ 2h

Demontarea cablului plat al tastaturiil 16) (nu mai este necesara incepand de la numarul de serie masina

4 38 486 693)

8.2.2 Montarea capacului carcasei

e Se scoate capacul (1) al carcasei.

(5).

e Se ung conectoarele (1, 2, 3, 4) cu vaselina
speciala 6"

e Capacul carcasei se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea capacului carcaseil 13\.
Daca a fost montat un capac de carcasa nou, senzorul capoteil 921 si senzorul de ploaiel 91 trebuie calibrati.

15
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- Carcasa -

8.3 inlocuirea capacului cablului plat al tastaturii
8.3.1 Demontarea capacului cablului plat al tastaturii

e Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)

e Se desurubeaza surubul (1) de pe partea inferioara a
capacului carcasei.

e Se scoate capacul (2).

incepand cu numarul de serie 4 38 486 693

Indicatie:
0 Capacul cablului plat al tastaturii (1) este legat cu
capacul carcasei si nu mai poate fi schimbat separat.

7

8.3.2 Montarea capacului cablului plat al tastaturii

e Cablul platmsl tastaturii se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea capacului cablului plat al
tastaturiil 161,
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- Carcasa -

8.4 inlocuirea partii inferioare a carcasei
8.4.1 Demontarea partii inferioare a carcasei

e Demontarea modulului electronic/ 451

o Demontarea sistemului de reglare inltime[ 32

o Demontarea ansamblului motor de actionare/reductor[4H
o Demontarea ansamblului suport contacte de incircare[ 53
o Demontarea acumulatoruluil 5%

e Demontarea greutstii suplimentare[ 1%

e Demontarea bobinelor fata[ 561
o Demontarea suportului elastic al capoteil 18
o Demontarea capacelor aplicabile [ 24

e Demontarea ansamblului puntii fata[ 35
o Demontarea capacului conectorului de diagnozal 57

8.4.2 Montarea partii inferioare a carcasei

e Partea inferioara a carcasei se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea partii inferioare a
carcaseil 17,

8.5 inlocuirea greutatii suplimentare
8.5.1 Demontarea greutatii suplimentare

o Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)

e Se scoate suportul contactelor de incarcare (1) din
partea inferioara a carcasei si se depune in spate.
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e Se scoate greutatea suplimentara (1) din partea
inferioara a carcasei.

- Carcasa -

IES
'/.\“/

I‘“\

G

: \\—/

Montarea greutatii suplimentare

8.5.2

e Se introduce greutatea suplimentara (1) in partea
inferioara a carcasei in asa fel incat cablul (2) al

bobinei fata sa treaca pe sub greutatea

suplimentara (1).

18
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- Carcasa -

fa de prindere (1) cu o surubelnita

partea inferioara a carcasei.
e Se introduc cablurile (2,3) in ghidajele de cablu (4).

e Se introduce suportul contactelor de incarcare (1) in

e Se apasa agra
adecvata (2)

= )
/A7 Eogis
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- Carcasa -

e Se trage in sus suportul elastic (1).
e Se desprinde niplul (2) din carcasa.

8.6.2 Montarea suportului elastic al capotei

e Suportul elastic al capotei se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea suportului elastic al
capoteil 19

8.7 inlocuirea tastei STOP
8.7.1 Demontarea tastei STOP

e Demontarea capoteil 9

e Se comprima ciocurile de inclichetare (1) cu o scula
adecvata (surubelnitd), se rabate in sus tasta
STOP (2) si se scoate.

8.7.2 Montarea tastei STOP

o Tasta STOP se monteazi in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea tastei STOP/ 28\,
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- Carcasa -

8.8 inlocuirea boltului (clapetd)
8.8.1 Demontarea boltului (clapeta)
o Demontarea tastei STOP/[ 261

e Se desprinde arcul de torsiune (1) de pe boltul
(clapeta) (2).

e Boltul (clapeta) (1) se plaseaza spre spate si se
scoate din suportul (2) in fata.

e Se desprinde arcul de torsiune (1) de pe boltul
(clapeta) (2).
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- Carcasa -

e Se ridica ciocul de inclichetare (1) cu o scula
adecvata.

¢ Se mpinge afara magnetul (2) din boltul (clapetd) (3).

8.8.2 Montarea boltului (clapeta)

4 N

S

Indicatie:
Se introduce magnetul ca in figura.

e Se introduce magnetul (1) Tn boltul (clapeta) (2), pana
se aude inclichetarea.

¢ Se introduce arcul de torsiune (1) pe boltul
(clapeta) (2).
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- Carcasa -

capacul (2) al carcasei.

e Se rabateaza in sus boltul (clapeta) (1).

suportului (3).

pe bolt.

e Montarea tastei STOP/[ 26

e Se preseaza boltul (clapeta) (1) in suportul de pe

e Se prinde arcul de torsiune inferior (2) in spatele

e Se prinde arcul de torsiune superior (4) in suportul (5)

8.9 inlocuirea clapetei
8.9.1 Demontarea clapetei
e Se deschide clapeta (1).
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- Carcasa -

Indicatie:
Se trage clapeta cu grija in sus, cu ambele maini.

e Se scoate clapeta (1) in sus de pe boltul (clapeta) (2).

8.9.2 Montarea clapetei

e Clapeta se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea clapetei/ 23\.

8.10 inlocuirea capacelor aplicabile
8.10.1 Demontarea capacelor aplicabile

o Demontarea suporturilor (capac aplicabil stanga/dreapta)l 12

AR
N~—

e Se extrag capacele aplicabile (1).

8.10.2 Montarea capacelor aplicabile

e Capacele aplicabile se monteaz in ordine inversa. A se vedea capitolul Demontarea capacelor aplicabile[ 2.
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- Mecanismul de cosire -

IEl Mecanismul de cosire

9.1 inlocuirea cutitului
9.1.1 Demontarea cutitului

e Se asaza robotul de tuns iarba in pozitia de curitare| 3.

Atentie!

Tnaintea demontdrii cutitului, se apasa tasta STOP.

5
¢

e Se apasa ciocurile de inclichetare (1).
e Se desurubeaza si se scoate piulita (2).

e Se scoate cutitul (1) de pe discul de antrenare (2).

25
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- Mecanismul de cosire -

9.1.2 Montarea cutitului

\\ M@

Q
g\\(@"@

)

75

\\ >

9.2 intretinerea cutitului

9.2.1 Verificarea limitelor de uzura

 Se asaza robotul de tuns iarba n pozitia de curitare[ 3

Atentie - pericol de accidentare!

Indicatie:

Se controleaza asezarea sigura a cutitului prin vibrare
atenta. Tnaintea montérii, se verifics limitele de

uzura| 26).

e Se asaza cutitul (1) pe discul de antrenare (2), ca in
figura. Atentie la pozitia corecta a ciocurilor de
sustinere (3) in cultit.

e Se strange piulita (4). Ea trebuie insurubata pana ce
se inclicheteaza (cu mai multe sunete de inclichetare)
si cutitul este bine fixat.

Tnainte de montare, se va verifica daca cutitul nu prezinta deteriorari. Cutitul trebuie Tnlocuit daca apar ciobituri sau fisuri
sau daca s-au atins limitele de uzura sau s-a coborat sub acestea.

RA_0171_RO

26



- Mecanismul de cosire -

e Latimea cutitului (A):
Cota minima 25 mm

e Grosimea cutitului (B):
Cota minima 1,3 mm

9.2.2 Ascutirea si echilibrarea cutitului

Indicatie:
Intrucat un cutit uzat trebuie ascutit, respectiv echilibrat foarte precis pentru a garanta o functionare corecta a
aparatului, nu este permisa reascutirea; daca este necesar, cutitul se inlocuieste. A se vedea Inlocuirea cutituluil 25)

9.3 inlocuirea discului de antrenare
9.3.1 Demontarea discului de antrenare

e Demontarea cutituluil 25

e Se introduce extractorull 4% (1).
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- Mecanismul de cosire -

9.3.2 Montarea discului de antrenare

9.4 inlocuirea motorului de tundere
9.4.1 Demontarea motorului de tundere

o Demontarea carcasei mecanismului de cosirel 36

e Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)

e Se scoate discul de antrenare (1) cu extractorul (2).

e Se introduce discul de antrenare (1) pe arborele
motorului electric.

e Se desurubeaza suruburile (1).
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- Mecanismul de cosire -

)

et

’/L“/.?J//b// -

e Se deconecteaza cablul (1) de la modulul electronic.

e Se scoate motorul de tundere (2) din elementul de
reglaj.

e Se scoate inelul din pasla (3).

e Se unge conectorul (motor de tundere) cu vaselina
specialal 61 (2).

o Motorul de tundere se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea motorului de tundere [ 28\,

29
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- Mecanismul de cosire -

9.5 inlocuirea carcasei mecanismului de cosire
9.5.1 Demontarea carcasei mecanismului de cosire

e Demontarea discului de antrenarel 27

P

e Se desurubeaza suruburile (1).

e Se scoate carcasa mecanismului de cosire (2).

9.5.2 Montarea carcasei mecanismului de cosire

e Carcasa mecanismului de cosire se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea carcasei
mecanismului de cosire| 36.
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- Mecanismul de cosire -

9.6 inlocuirea manerului de reglare inaltime

9.6.1 Demontarea manerului de reglare inaltime

Se deschide clapeta (1).

Se scoate manerul de reglare Tnaltime (1).
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- Mecanismul de cosire -

9.6.2 Montarea manerului de reglare inaltime

e Se introduce manerul de reglare indltime (1) pe axul
de reglare Tnaltime (2) si se inclicheteaza.

9.7 inlocuirea sistemului de reglare inaltime
9.7.1 Demontarea sistemului de reglare inaltime

o Demontarea motorului de tundere[ 28

e Se scoate elementul de reglaj (1) din carcasa (2).
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- Mecanismul de cosire -

e Se desurubeaza axul (1) din elementul de reglaj (2).

9.7.2 Montarea sistemului de reglare inaltime

N N

/ Indicatie:

Axul a fost introdus corect daca intra fara efort (de la
sine) in elementul de reglaj.

e Se introduce axul (1) vertical in elementul de
|| ‘ reglaj (2).

e Sistemul de reglare Tnaltime se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea sistemului de reglare
inaltime [ 32,
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- Sistemul de rulare/actionare -

K] sSistemul de rulare/actionare

10.1 inlocuirea puntii fata

10.1.1 Demontarea ansamblului puntii fata

e Se ridica si se scoate ansamblu punte fata (1) de pe
carcasa (2) cu ajutorul unui levier.

e Se scoate saiba (1) pe ansamblul axa fata (2).
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- Sistemul de rulare/actionare -

10.1.2 Montarea ansamblului puntii fata

e Se aseaza saiba (1) pe ansamblul axa fata (2).

e Ungeti usor tija puntii fata (1) cu vaselind pentru
reductoare!| 61(2).

e Se introduce ansamblul punte fata (1) in ghidajele
puntii de pe carcasa.

35
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- Sistemul de rulare/actionare -

10.2
10.2.1

inlocuirea bucsei puntii fata
Demontarea bucsei puntii fata

e Demontarea ansamblului puntii fata[ 34

)
\\

e

-

&
7—/2:—:—“—:@

o

10.2.2 Montarea bucsei puntii fata

e Se scoate bucsa (1) din carcasa (2) folosind o scula
adecvata.

Indicatie:
Bucsa si carcasa sunt ovale — atentie la pozitia
respectiva.

e Se introduce bucsa (1) in carcasa (2).
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- Sistemul de rulare/actionare -

10.3 inlocuirea inelului de cauciuc al rotii fata
10.3.1 Demontarea inelului de cauciuc al rotii fata

e Demontarea ansamblului puntii fata[ 34

e Se desurubeaza suruburile (1).

e Se separa jumatatile de roata (1).

e Se scoate inelul din cauciuc (1) de pe jumatatea de
roata (2).
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- Sistemul de rulare/actionare -

10.3.2 Montarea inelului de cauciuc al rotii fata

e Inelul de cauciuc al rotii fata se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea inelului de cauciuc al
rotii din fata[ 37,

10.4 inlocuirea capacului rotii

10.4.1 Demontarea capacului rotii

e Se scoate capacul (1) al rotii folosind o surubelnita
adecvata.

10.4.2 Montarea capacului rotii

e Capacul rotii se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea capacului rotiil 38\,
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- Sistemul de rulare/actionare -

10.5 inlocuirea rotilor de actionare
10.5.1 Demontarea rotilor de actionare

o Demontarea capacului rotiil 381

e Se desurubeaza surubul (1) si se scoate impreuna cu
saiba (2).

Indicatie:
Daca este necesar, se slabeste roata de actionare prin
loviri atente cu un ciocan din cauciuc.

e Se scoate roata (3) de pe puntea de actionare.

10.5.2 Montarea rotilor de actionare

e Rotile de actionare se monteaz3 in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea rotilor de actionare [ 39\,

10.6 inlocuirea garniturii arborelui
10.6.1 Demontarea garniturii arborelui

o Demontarea rotilor de actionare!l 3%

N

e Se scoate inelul de etansare (1) de pe arborele de
actionare (2).
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- Sistemul de rulare/actionare -

10.6.2 Montarea garniturii arborelui

e Se impinge garnitura arborelui (1) pe arborele de
antrenare (2).

e Garnitura arborelui (1) trebuie sa se aseze corect pe
partea inferioara (2) a carcasei. (Distanta A=24,10
mm +/- 1 mm)

o Montarea rotilor de actionare| 391
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- Sistemul de rulare/actionare -

10.7 inlocuirea ansamblului motor de actionare/reductor
10.7.1 Demontarea ansamblului motor de actionare/reductor

e Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)
o Demontarea rotilor de actionare! 3%

Partea stanga:

e Se deconecteaza fascicolul de cabluri (1) de la
modulul electronic (2).

e Se desurubeaza suruburile (1).
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- Sistemul de rulare/actionare -

Indicatie:

Din reductor (zona din jurul arborelui de antrenare si
carcasa) se pot scurge cantitati mici de vaselina.
Eventual se curata ansamblul motor de
actionare/reductor; prin aceasta nu este influentata
functionarea corecta.

e Se apasa usor spre spate eclisa (1) si se mentine in
aceasta pozitie.

e Se desprinde motorul de actionare (2) din partea
inferioara a carcasei si se scoate.

Partea dreapta:

(

e Se deconecteaza fascicolul de cabluri (1) de la
modulul electronic (2).
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- Sistemul de rulare/actionare -

e Se desurubeaza suruburile (1).

Indicatie:

Din reductor (zona din jurul arborelui de antrenare si
carcasa) se pot scurge cantitati mici de vaselina.
Eventual se curata ansamblul motor de
actionare/reductor; prin aceasta nu este influentata
functionarea corecta.

e Se apasa usor spre fata eclisa (1) si se mentine in
aceasta pozitie.

¢ Se desprinde motorul de actionare (2) din partea
inferioara a carcasei si se scoate.
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- Sistemul de rulare/actionare -

10.7.2 Montarea ansamblului motor de actionare/reductor

J
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e Se ung conectorul (fascicul de cabluri stanga) (1) si
conectorul (fascicul de cabluri dreapta) (2) cu

vaselina speciald| 6" (3).

e Ansamblul motor de actionare/reductor se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea

ansamblului motor de actionare/reductor! 4.
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- Componente electrice/electronice -

EE] Componente electrice/electronice

11.1 inlocuirea modulului electronic
11.1.1 Demontarea modulului electronic

o Demontarea capacului carcaseil 13

STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L

e Se deschide portalul iMow si se activeaza schimbarea
modulului electronic.

Sunteti ghidat pas cu pas prin procesul de reparatie.

Indicatie:

Saltul in portalul iMow se poate realiza prin clic pe
zona tactila (1) stanga sus din fereastra de program a
SDS (Soft de diagnoza STIHL) sau direct prin linkul
urmator:

Portalul iMow

e Se scoate cat mai mult posibil modulul electronic (1)
din suport.

e Se deconecteaza cablurile (2, 3, 4, 5) de la modulul
electronic (1).

e Se scoate modulul electronic (1).

45
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- Componente electrice/electronice -

11.1.2 Montarea modulului electronic

¢ Se ung toate mufele de conexiune de pe modulul
electronic (1) cu vaselina specialal 6% (2).

e Modulul electronic se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea modulului electronic| 451,

Indicatie:
Daci a fost montat un modul electronic nou, senzorul capoteil 921 si senzorul de ploaie 9t trebuie calibrati.

11.2 inlocuirea modulului radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L
11.2.1 Demontarea modulului radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L

e Demontarea capacului carcaseil 131

e Se deschide portalul iMow si se activeaza schimbarea
modulului radio.
Sunteti ghidat pas cu pas prin procesul de reparatie.

Indicatie:

Saltul in portalul iMow se poate realiza prin clic pe
zona tactila (1) stanga sus din fereastra de program a
SDS (Soft de diagnoza STIHL) sau direct prin linkul
urmator:

Portalul iMow
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- Componente electrice/electronice -

e Se desurubeaza suruburile (1).

e Se scoate modulul radio (2) din capacul (3) al
carcasei.

11.2.2 Montarea modulului radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L

e Se unge conectorul (1) de pe modulul radio (2) cu
vaselina speciald| 6 (3).

e Modulul radio se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea modulului radio STIHL RMI 422.0
PC, RMI 422.0 PC-L| 461,
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- Componente electrice/electronice -

113 inlocuirea placii senzorului capotei
11.3.1 Demontarea placii senzorului capotei

o Demontarea capacului carcaseil 13

e Se deconecteaza cablul plat (1) de la placa
senzorului (2) al capotei.

e Se scoate suportul de cablu (3) cu cablul plat (1) din
capacul carcasei.

e Se deconecteaza cablul (1) de la placa senzorului
capotei (2).
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- Componente electrice/electronice -

e Se desurubeaza suruburile (1).

e Se scoate placa senzorului capotei (2) din capacul
carcasei.

11.3.2 Montarea placii senzorului capotei

e Se ung conectorul cablului plat al placii senzorului (1)
al capotei si conectorul cablului senzorului de

ploaie (2) cu vaselina specialal 61 (3).

e Placa senzorului capotei se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea placii senzorului
capoteil 48,
e Calibrarea senzorului capoteil 92

e Calibrarea senzorului de ploaiel 9%
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a a carcasei si se depune in spate.

partea inferioar

electronic (2).
e Se desprind cablurile (1, 2) din ghidajele de cablu (3).

e Se scoate suportul contactelor de incarcare (4) din

e Se deconecteaza cablul (1) de la modulul

- Componente electrice/electronice -

Inlocuirea bobinelor fata
Demontarea bobinelor fata

e Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)

1.4
11.4.1

=\
|

=W
b,
I

50

e Demontarea greutdtii suplimentare[ 1%
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- Componente electrice/electronice -

e Se scoate suportul de cablu (1) cu cablul (2) din
partea inferioara a carcasei

e Se desprind bobinele fata (3) si se scot.

11.4.2

Montarea bobinelor fata

e Se inclicheteaza bobinele fata (1) in suporturile (2)
din partea inferioara a carcasei, ca in figura, dupa

care se urmdreste pozitia corecta a bobinei fata.

51
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- Componente electrice/electronice -

(2).

al &

vaselina special

e Se unge conectorul (1) cu

¢ Bobinele fata se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea bobinelor fata 50,

arcare

Inlocuirea ansamblului suport contacte de inca

11.5

incarcare

Demontarea ansamblului suport contacte de

11.5.1

e Se deconecteaza cablul (1) de la modulul

electronic (2).

e Se scoate suportul de cablu (1) cu cablurile (2) din

partea inferioara a carcasei.

o Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)

52
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- Componente electrice/electronice -

e Se scoate din carcasa suportul (1) al contactelor de
fncarcare.

11.5.2 Montarea ansamblului suport contacte de incarcare

e Se unge conectorul (1) cu vaselina specialal 6" (2).

e Ansamblul suport contacte de incarcare se monteaza in ordine inversa; a se vedea paragraful Demontarea
ansamblului suport contacte de incarcare| 521
Se apasa cablul electric n ghidajele de cablu din carcasa, ca in figura.
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- Componente electrice/electronice -

11.6 inlocuirea cablului plat al placii senzorului capotei
11.6.1 Demontarea cablului plat al placii senzorului capotei

e Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)

e Se deconecteaza cablul plat (1) de la placa
senzorului (2) al capotei.

e Se scoate suportul de cablu (3) cu cablul plat (1) din
capacul carcasei.

e Se ung conectoarele (1, 2) de pe cablul plat al placii
senzorului capotei cu vaselina specialal 67 (3).

e Cablul plat al placii senzorului capotei se monteaza in ordine inversa; a se vedea paragraful Demontarea cablului plat
al placii senzorului capoteil 55.
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- Componente electrice/electronice -

11.7 inlocuirea conectorului de diagnoza
11.7.1 Demontarea conectorului de diagnoza

e Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)

e Se apasa ciocurile de fixare (1) cu o sculd adecvata.
e Se scoate conectorul de diagnoza (2) din carcasa (3).

&
S

e Se deconecteaza fascicolul de cabluri al conectorului
de diagnoza (1) de la modulul electronic (2).
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- Componente electrice/electronice -

e Se ridica usor modulul electronic (1) si se desprinde
fascicolul de cabluri al conectorului de diagnoza (2)
de sub modulul electronic (1) si apoi se scoate.

11.7.2 Montarea conectorului de diagnoza

/LN

=

e Se unge conectorul (1) cu vaselina specialal 6" (2).

e Conectorul de diagnoza se monteaza in ordine inversa; a se vedea paragraful Demontarea conectorului de

diagnoz& | 58\,
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- Componente electrice/electronice -

11.8 inlocuirea capacului conectorului de diagnoza
11.8.1 Demontarea capacului conectorului de diagnoza

e Demontarea capacului carcaseil 131 (nu se dezasambleaza)

e Se desprinde siguranta (1) impotriva pierderii din
suportul (2).

e Se scoate capacul conectorului de diagnoza (3) din
partea inferioara a carcasei si se desprinde in jos.

11.8.2 Montarea capacului conectorului de diagnoza

e Capacul conectorului de diagnoza se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea capacului
conectorului de diagnoza|571.

11.9 inlocuirea senzorului de ploaie
11.9.1 Demontarea senzorului de ploaie

e Demontarea capacului carcaseil 13

e Se deconecteaza cablul (1) de la placa senzorului
capotei (2).
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- Componente electrice/electronice -

0\

1 e Se desprinde senzorul de ploaie (1) cu o scula
adecvata de pe partea superioara a carcasei si se
scoate.

11.9.2 Montarea senzorului de ploaie

Indicatie:
Inainte de lipire se indeparteaza diversele resturi de pe suprafata de asezare.
e Se unge conectorul cablului senzorului de ploaie (1)

é
/ cu vaselina specialal 6% (2).

« Senzorul de ploaie se monteaza in ordine inversa; a se vedea paragraful Demontarea senzorului de ploaiel 57.

PV A w

e Calibrarea senzorului de ploaiel 9%
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- Acumulator -

EE Acumulator

12.1 inlocuirea acumulatorului
12.1.1 Demontarea acumulatorului

o Demontarea capacului carcaseil 13) (nu se dezasambleaza)

e Se desprind cablurile (1, 2) din ghidajele de cablu (3).

e Se scoate suportul contactelor de incarcare (4) din
partea inferioara a carcasei si se depune in spate.

e Se scoate suportul de cablu (1) cu cablul (2) din
partea inferioara a carcasei.

e Se scoate acumulatorul (3).
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- Acumulator -

12.1.2 Montarea acumulatorului

Atentie!
Dupa fiecare nlocuire a acumulatorului, se verifica daca pe robotul de tuns iarba sunt setate data si ora corecta (a se
vedea instructiunile de utilizare). Eventual se corecteaza setarile.

e Se unge conectorul (1) cu vaselin specialal 6" (2).

o Acumulatorul se monteaza in ordine invers3; a se vedea paragraful Demontarea acumulatoruluil 59\,
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- Post de andocare -

EE] Postde andocare

13.1 Deconectarea si conectarea cablului de joasa tensiune la postul de andocare

13.1.1 Deconectarea cablului de joasa tensiune de la postul de andocare

o Demontarea capaculuil 761

e Se rabateaza in sus si se mentine in aceasta pozitie
modulul electronic (post de andocare) (1).

e Prin apasarea ciocului de inclichetare (2) se scoate
conectorul cablului de joasa tensiune (1) si se
desprinde cablul de joasa tensiune din suportul de
cablu si labirintul de cablu.
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- Post de andocare -

13.1.2 Conectarea cablului de joasa tensiune la postul de andocare

e Conectorul cablului de joasa tensiune (1) se
conecteaza la modulul electronic (post de
andocare) (2).
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- Post de andocare -

e Se prinde cablul de joasa tensiune (1) in suportul (2).

e Se rabateaza in jos modulul electronic (post de
andocare).

e Se introduce cablul de joasa tensiune (1) in ghidajul
de cablu (3) si in labirintul de cablu (4).

13.2 inlocuirea placii de baza
13.2.1 Demontarea placii de baza

e Demontarea etrierelor| 64

e Demontarea firului de cautare[ 65

13.2.2 Montarea placii de baza

e Placa de baza se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea placii de baza! 631,
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- Post de andocare -

13.3 inlocuirea etrierelor
13.3.1 Demontarea etrierelor

e Demontarea ansamblului carcasal 68

\\@ NN "
[ .2 ld,\\‘

P
‘ ’\'\“ )‘b

- Se roteste placa de baza.

e Se mping afara etrierele (1) din suporturile (2).

e Se scot etrierele (1) din suporturile (3).

e Se desprind etrierele (1) si se scot din placa de baza.

AN

13.3.2 Montarea etrierelor

e Etrierele se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea etrierelor| 64).
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- Post de andocare -

13.4 inlocuirea firului de cautare
13.4.1 Demontarea firului de cautare

o Demontarea ansamblului carcasa 68

e Se desprinde firul de cautare (1) de pe placa de baza
a postului de andocare (2) si se scoate.
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- Post de andocare -

13.4.2 Montarea firului de cautare

e Se defineste mijlocul (1) al firului de cautare (2).

e Se intoarce placa de baza si se cauta suportul (3) cu
marcajul sageata (4) reprezentat in figura.

e Se introduce mijlocul firului de cautare in suportul (3)
cu marcajul sageata (4).

e Se intinde usor firul de cautare (2) si se introduce in
toate suporturile (3).

e Se introduc capetele firului de cautare (2) prin orificiul
din dreapta (5) in postul de andocare.

e Se fixeaza firul de cautare in suport, in jurul orificiului.

e Se rasucesc capetele (1) ale firului de cautare.

Indicatie:
Se conecteaza ambele conectoare ale firului de cautare la contactele pentru firele de cautare de la modulul
electronic (post de andocare).

e Montarea ansamblului carcasa! 6%
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- Post de andocare -

13.5 inlocuirea carcasei
13.5.1 Demontarea carcasei

o Demontarea modulului electronic (post de andocare)| 72)
o Demontarea contactelor de incarcarel 731

Indicatie:
La o Tnlocuire a carcasei, se desprinde eticheta de pe
carcasa veche si se aplica pe carcasa noua in acelasi

loc.

e Se desurubeaza suruburile (1).
e Se scoate carcasa (2) de pe placa de baza.
e Se desprinde firul de cautare din orificiile din carcasa.

o Demontarea arcurilor balamal 691

13.5.2 Montarea carcasei

o Montarea arcurilor balamal 691

Indicatie:
La o inlocuire a carcasei, se desprinde eticheta de pe
carcasa veche si se aplica pe carcasa noua in acelasi

loc.

e Se introduce firul de cautare (1) in sus prin cele doua
orificii (2) din carcasa (3).

e Se asaza carcasa (3) pe placa de baza (4) si se
fixeaza cu suruburile (5).

o Montarea contactelor de incarcare[ 741
o Montarea modulului electronic (post de andocare)! 73
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- Post de andocare -

13.5.3 Demontarea ansamblului carcasa

e Demontarea capacului racordurilor de firl 76

"‘ﬂ’/, x \/ 3
8 Z,

Dy

e Se desprinde firul de cautare (1) din suportul de
cablu (2) si se deconecteaza.

e Se rabateaza modulul electronic (postul de
andocare) (3) Tnapoi in pozitia initiala.

e Se desurubeaza suruburile (1).

e Se scoate carcasa (1) in sus de pe placa de baza.

e Se scoate firul de cautare (2) prin deschiderile de pe
carcasa.
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- Post de andocare -

13.5.4 Montarea ansamblului carcasa

o Ansamblul carcasa se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea ansamblului carcasa | 681

13.6 inlocuirea arcurilor balama
13.6.1 Demontarea arcurilor balama

e Demontarea modulului electronic (post de andocare)| 721

e Se taie arcurile balama (1) cu o scula adecvata (de
exemplu un cleste taietor) (2) si apoi se scot.

13.6.2 Montarea arcurilor balama

e Se introduc arcurile balama (1) in carcasa (2), ca in
figura, dupa care se apasa in jos pana ce se
inclicheteaza.

o Montarea modulului electronic (post de andocare)! 73

69 RA_0171_RO



- Post de andocare -

13.7 inlocuirea capacului

13.7.1 Demontarea capacului

e Se trage capacul (1) usor spre exterior, la stanga si la
dreapta, dupa care se scoate n sus.

13.7.2 Montarea capacului

 Capacul se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea capaculuil 70
Ciocurile de inclichetare laterale trebuie sa se inclicheteze in capac.

13.8 inlocuirea capacului racordurilor de fir
13.8.1 Demontarea capacului racordurilor de fir

o Demontarea capaculuil 761

e Se rabateaza in sus si se mentine in aceasta pozitie
modulul electronic (post de andocare) (1).
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- Post de andocare -

e Se deblocheaza capacul racordurilor de fir (1) cu o
surubelnita ingusta (2), se rabate in sus si apoi se
scoate n sus.

13.8.2 Montarea capacului racordurilor de fir

e Se inclicheteaza capacul (1) al racordurilor de fir.

e Capacul racordurilor de fir se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea capacului racordurilor
de fir[ 70,
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- Post de andocare -

13.9 Schimbarea modulului electronic (post de andocare)
13.9.1 Demontarea modulului electronic (post de andocare)

e Demontarea capacului racordurilor de fir [ 761

e Se deconecteaza cablurile (1) ale firului de cautare si
cablurile (2) ale contactelor de incarcare de la
modulul electronic (post de andocare) si se desprind
din suportul de cablu.

e Se rabate incet la loc modulul electronic (post de
andocare) in pozitia initiala.

e Se ridica ambele arcuri balama (1) cu o surubelnita
fngusta (3) si se scoate Tn sus modulul electronic
(post de andocare) (2).

RA_0171_RO 72



- Post de andocare -

13.9.2 Montarea modulului electronic (post de andocare)

e Modulul electronic (post de andocare) se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Demontarea modulului
electronic (post de andocare)| 72

e La montarea arcurilor balama (1) se va urmari ca
acestea sa inclicheteze curat.

13.10 inlocuirea contactelor de incarcare
13.10.1 Demontarea contactelor de incarcare

o Demontarea capacului racordurilor de firl 761

} e Se desprinde cablul (1) al contactelor de incarcare
din suportul de cablu si se deconecteaza de la
contactele (2).

e Se rabateaza modulul electronic (postul de
andocare) inapoi in pozitia initiala.
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- Post de andocare -

e Se desurubeaza suruburile (1).

e Se desprinde si se scoate contactul de incarcare (2).

13.10.2 Montarea contactelor de incarcare

e Tnaintea strangerii suruburilor contactelor de
fncarcare, se apasa ambele fire (1) in degajarile (2).

¢ Se fixeaza contactele de incarcare (1) prin
fnsurubarea celor doua suruburi (2).
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- Post de andocare -

/

!

/

—

e Se pozitioneaza contactele de incarcare (1) si se
conecteaza la contactele (2).

e Contactele de incarcare (1) se introduc in
degajarea (3).

e Capacul racordurilor de fir se monteaza in ordine inversa. A se vedea paragraful Montarea capacului racordurilor de
firl 7.

13.11 inlocuirea conectorului cablului de joasa tensiune

13.11.1 Demontarea conectorului cablului de joasa tensiune

Atentie!
Inainte de inceperea lucrarilor, se deconecteaza de la retea cablul de retea.

e Deconectarea cablului de joasa tensiune de la postul de andocare[6h

e Se taie cablul (1) scurt sub conectorul (3) cu o scula
adecvata (de exemplu un cleste taietor) (2).
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- Post de andocare -

13.11.2 Montarea conectorului cablului de joasa tensiune

Indicatie:

Conectorul cablului de joasa tensiune cu conectoarele de fir se poate obtine sub forma de set; a se vedea
documentatia pieselor de schimb.

seioc B

e Firul (1) al cablului de joasa tensiune existent si
firul (2) de la conectorul cablului de joasa tensiune se
introduc Tn conectorul de fir (3), ca in figura.

e Se inchide prin apasare conectorul de fir (3).

e Firul (4) al cablului de joasa tensiune existent si
firul (5) de la conectorul cablului de joasa tensiune se
introduc Tn conectorul de fir (6), ca in figura.

e Se inchide prin apasare conectorul de fir (6).

e Conectarea cablului de joasa tensiune la postul de andocare[ 62
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- Zona distribuitorului -

KB} Zona distribuitorului

Zona distrib. este un submeniu al meniului ,Setari” (a se vedea instructiunile de utilizare). In zona distribuitorului pot fi
citite informatii suplimentare, se pot efectua setari si teste extinse ale aparatului.

Pentru logare in zona distribuitorului, se introduce un cod distribuitor cu 5 cifre, care se creeaza din combinatia de
numere afisata (numar de serie masina si data).

Indicatii de utilizare:

Tasta OK serveste pentru confirmarea unei selectari, pentru deschiderea unui submeniu, respectiv a unei afisari de
detaliu. Cu tasta INAPOI se poate parasi oricand meniul. O logare in zona distribuitorului este semnalata printr-un cod
in coltul dreapta sus al ecranului; simbolul apare alternativ cu simbolul acumulatorului. Zona distribuitorului ramane
deschisa pana cand robotul de tuns iarba trece in Standby (in mod obisnuit, dupa 10 minute fara activitate), respectiv
pana se activeaza comanda lesire[ 93,

Calculul codului distribuitorului cu ajutorul unui exemplu:

Valoare afisata:
433736374 1302

Cifrele din pozitiile 1, 5 si 9 ale numarului de serie 433736374 al masinii formeaza primele 3 cifre ale codului distribuitor.
Din suma din doua cifre a cifrelor datei rezulta ultimele 2 cifre ale codului distribuitorului.

433736374

1302 = 1+3+0+2 = 06

Cod distribuitor din 5 cifre = 43406

Structura meniului:
1. Informatii
o Informatii aparat/ 78
e Electronica 78
o Modul radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L[ 78
o Statistica/ 79
o Evenimente[8d
e Mesajel8h
o Acumulator| 8
o Motoare[83
. Temgeraturé@
2. Testl8h
o iMonitor[ 84
o Test efectuat/ 89
o Test componentel 8%
3. Calibrarel 9h
o Senzor ploaie 9h
e Senzor capotal 92| (incepand de la SW 1.20)
4. Setaril 92
Mod demol 92
Resetare contor/ 93)
Comanda SR 9%
o Servicel 9
5. lesire[9%
6. Standby porn.| 93
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141 Informatii
14.1.1  Informatii aparat

Afisarea informatiilor privind aparatul

1. Model
Denumirea de model este imprimata si pe eticheta cu caracteristici.

2. Nr. serie
Numarul de serie indicat corespunde numarului de serie al aparatului de pe eticheta cu caracteristici.

3. Prima pornire
Dupa primele 3 ore de functionare integrala (motoare active), data sistemului este memorata ca data primei puneri
n functiune.
Aceasta data nu poate fi stearsa si, din acest motiv, este important sa se seteze data corecta la prima punere in
functiune.

4. Canale
Se afiseaza canalele utilizate pentru semnalul de fir.

14.1.2 Sistemul electronic

Prezentarea informatiilor sistemului electronic pentru placile cu software

1. Pachet SW
Pachet software instalat

2. Placa principala
Comanda principala robot de tuns iarba (comanda NSR)
Parte a modulului electronic
SW = versiune software instalata
STIHL # = numar de articol al producatorului

3. Comanda SR
Supraveghere de siguranta a sistemului principal de comanda al robotului de tuns iarba pentru comenzi relevante
pentru siguranta
Parte a modulului electronic
SW = versiune software instalata

4. Consola de comanda
Unitate de comanda cu afisaj si comanda cu taste
Parte a modulului electronic
SW = versiune software instalata
Limba = versiune a fisierului de limba (data)

5. incarca com.tundere
Comanda incarcare acumulator, comanda motor de tundere
Parte a modulului electronic
SW = versiune software instalata

6. Com. depl. dreapta
Versiune SW comanda motor de deplasare dreapta
Parte a modulului electronic
SW = versiune software instalata

7. Com. depl. stanga
Versiune SW comanda motor de deplasare stanga
Parte a modulului electronic
SW = versiune software instalata

8. Senzor ploaie
Versiune SW pentru senzorii de ploaie;
se citeste de pe modulul electronic.
SW = versiune software instalata
STIHL # = numar de articol al producatorului

9. Modul radio (numai STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L)
Pachete SW instalate, numar de serie:
SW APPL = Aplicatie
SW OS = Sistem de operare
SW RT = Driver
STIHL # = numar de articol al producatorului
Nr. serie: = Numar de serie al modulului radio
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14.1.3 Modulul radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L

Afisarea informatiilor sistemului electronic pentru modulul radio

1. IMEI

International Mobile Equipment Identity (Identificare internationala aparate de telefonie mobila)
2. IMSI

International Mobile Subscriber Identity (Identificare internationala participanti la telefonia mobild)
3. Stare SIM

LIPSA = nu urmeazi o activare (de exemplu, dupd montarea unui nou modul radio)

PRODUCTIE = stare la livrare; modulul radio a fost activat, dar SIM nu este alocat inca niciunui posesor (client
final).

ACTIV = cartela SIM a fost activata, contractul M2M este in vigoare

INACTIV = cartela SIM este inactiva (de exemplu, contractul M2M a expirat)

STERS = cartela SIM este defecta

4. SW APPL

Software de aplicatie instalat
5. SWO0sS

Sistem de operare instalat
6. SWRT

Driver instalat
7. STIHL #

Numar de articol al producatorului

8. Nr. serie:
Numar de serie al modulului radio

14.1.4 Statistica

Afisarea contoarelor de lucru si de service.

Total = contor de sume totale, nu poate fi resetat.
De la reset = contor de service, poate fi resetat printr-un reset.

Contoarele de service pot fi resetate individual sau impreuna (a se vedea Resetarea contoarelor) [ 93\,

Indicatie:

La o resetare la valorile din fabrica, orele de functionare, data primei puneri in functiune, datele de jurnal ale
acumulatoarelor precum si orele de functionare ale motoarelor nu sunt resetate. Pentru actualizarea valorilor se
paraseste meniul si apoi se reapeleaza.

1. Ore de functionare
Contorul contorizeaza numai atunci cand un motor functioneaza.
Format: h:mm

2. Faze tundere
Numarul operatiilor automate de tundere

3. Parcurs
Distanta parcursa in metri

4. Ore tundere
Ore de functionare a motorului de tundere
Format: h:mm

5. Coliziuni
Numarul coliziunilor capotei din toate directiile (declansare a senzorului capotei)

6. Durata de functionare cutite
Ore de functionare cutit de la resetare
Format: h:mm
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14.1.5 Evenimente

Afisarea a pana la 100 de activitati ale robotului de tuns iarba, sortate dupa datad/ora.

Indicatie:
Cu tastele sus si jos se cautd n inregistrari, iar cu tasta OK se apeleaza afisarea in detaliu a respectivului eveniment.
In afisarea detaliilor, cu tastele stanga si dreapta se poate trece la evenimentul anterior, respectiv urmator.

Evenimentele pot fi vizualizate si ih meniul utilizatorului; insa detaliile referitoare la tensiune si temperatura acumulator

sunt indicate numai in zona distribuitorului.

Urmeaza o inregistrare pentru fiecare actionare. O aparitie repetata succesiva a aceluiasi eveniment (de exemplu,
tasta STOP apasata) nu se inregistreaza repetat.

O alta inregistrare se produce numai daca survine un alt eveniment.

Afisarea detaliilor:

Text eveniment

Numar eveniment curent
Explicare eveniment
Cod eveniment

Data

Ora

Tensiune acumulator
Temperatura acumulator

© No v AEWDN=
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14.1.6 Mesaje

Afisarea a pana la 16 erori, defecte si recomandari, sortate dupa data si ora.

Mesajele au importanta diferita pentru functionarea robotului de tuns iarba. Robotul nu poate fi pus in functiune in caz
de defecte active cu prioritate mare sau medie. Defectele cu prioritate redusa, respectiv recomandarile, necesita o
confirmare cu tasta OK. Daca s-a atins numarul maxim de 16 mesaje, acestea se sterg din memoria de mesaje in
functie de importanta lor, respectivde momentul aparitiei lor.

Mesajele pasive (de exemplu defectiuni aparute in trecut) sunt vizibile numai in zona distribuitorului.

Indicatie:

Cu tastele sus si jos se cautd n inregistrari, iar cu tasta OK se apeleazi afisarea in detaliu a respectivului mesaj. In
afisarea detaliilor, cu tastele stanga si dreapta se poate trece la mesajul anterior, respectiv urmator.

Mesajele active pot fi vizualizate si in meniul utilizator. Detalii referitoare la stare, prioritate, tensiune si temperatura
acumulator si frecventa aparitie sunt indicate numai in zona distribuitorului.

Criterii de sortare:

1. Mesajul este pasiv, respectiv activ

2. Prioritate mare, medie, redusa, info — a se vedea instructiunile de utilizare
3. Momentul aparitiei

Aceasta inseamna: Mesajele pasive cu prioritate mai redusa se sterg primele din memoria de mesaje, urmate de
mesajele pasive cu prioritate mai mare. La importanta egala a erorii, se aplica criteriul momentului aparitiei.

Afisarea detaliilor:

Text mesaj

Numar curent de mesaj
Explicare mesaj

Cod mesaj

Data

Ora

Stare

Prioritate

9. Tensiune acumulator

10. Temperatura acumulator
11. Frecventa aparitie

12. Info (Informatii de detaliu cod mesaj)

@@ NoupEWwWDN=
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14.1.7 Acumulator

Afisarea datelor acumulatorilor utilizati. Ultimii 5 acumulatori utilizati sunt memorati.

Indicatie:
Numai dupa primele trei ore de functionare ale robotului de tuns iarba se inregistreaza data pentru prima utilizare a
acumulatorului.

Afisarea detaliilor:
1. Numar de serie acumulator
2. Acumulator (tip)

3. Tensiune
Valoare momentana

4. Temperatura
Temperatura din interiorul acumulatorului

5. Stareincarc.
Energie reziduala momentana in %

6. Capacitate
Energie reziduala momentana in Wh

7. Data primei utilizari
8. Data ultimei utilizari
9. Durata lucru

10. Ciclu incarc.
Numarul de cicluri de incarcare pe durata utilizarii

11. Suma incarc.
Energia totala de incarcare preluata pe parcursul duratei de lucru, in Wh

12. Stare (stare interna acumulator)

Nedefinit, datele acumulatorului nu s-au citit inca

Slab, tensiune acumulator <17,6 V

Deplasare la domiciliu, la postul de andocare; energie reziduala <6,5 Wh (AAI 40), respectiv <7,5 Wh (AAl 80)
Necesara incarcarea; tensiune acumulator <19,5 V

Acumulatorul este incdrcat; tensiune acumulator 19,7 V

RWN=OQ

Alte informatii:
o Acumulatorul si procesul de incircare - generalitsti/ 105

e Verificarea procesului de incarcare[ 109

e Verificarea acumulatorului/ 108

e Valori si valori limitd pentru acumulator| 18
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14.1.8 Motoare
Afisarea contoarelor de lucru si de service ale motoarelor (durata de lucru si suprasarcind).
Format afisare: hhhh:mm

Total = contor de sume totale, nu poate fi resetat.
De la reset = contor de service, poate fi resetat printr-un reset.

Contoarele de service pot fi resetate individual sau impreuna (a se vedea Resetarea contoarelor) [ 93\,

Indicatie:
La o resetare la setarile din fabrica, orele de functionare ale motoarelor nu sunt resetate. Pentru actualizarea valorilor
se paraseste meniul si apoi se reapeleaza.

1. Motor tundere
2. Motor stanga
3. Motor dreapta

Afisarea detaliilor:

1. Timp funct.
Ore de functionare motor (total)

2. Delareset
Ore de functionare motor de la resetare

3. Suprasarcina
Ore de functionare motor in regim de suprasarcina (total)

4. De lareset
Ore de functionare motor in regim de suprasarcina de la resetare

1419 Temperatura

Afisarea valorilor de temperatura.

1. Acum. extern
Senzor de temperatura acumulator

2. Comincarc.

Senzor de temperatura al sistemului de comanda incarcare acumulator
3. Com tundere

Senzor de temperatura al unitatii de comanda motor

4. Placa principala
Senzor de temperatura placa principala
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14.2 Test

Tn meniul Test pot fi citite si testate in timp real datele de functionare pentru diagnoza precum si valorile impuse pentru
comutatoare si senzori.

14.2.1 iMonitor

Indicatii speciale de diagnoza pentru regimul automat.

o Montarea clapetei de servicel 7

Indicatie:
iMonitor apare in locul ecranului de stare. Cu tasta OK se inchide ecranul iMonitor si se intra in meniul principal; cu

tasta inapoi se revine in ecranul iMonitor.
In regim automat, cu tastele stanga si dreapta, se poate comuta intre iMonitoarele activate si ecranul de stare.

Oprit[ 84

Semnall 84

Motoare [ 86)

Incarcal 8

Ogtiunif—8§

Modul radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L[ 88

ok wWN=

14.2.1.1 Oprit
Oprire iMonitor.

Indicatie:

Tn afara de aceasta, iMonitorul se poate opri printr-un Standby| 93} respectiv prin Delogare[93) din zona distribuitorului.

14.2.1.2 Semnal

&£ Semnal | 4

stang dreap
(S;e:nnal Lipsa Lipsa Afisarea valorilor actuale ale ambilor senzori de fir:
alitate - -
Semnal
Nivel 72 81 Calitate
Canal 99 Nivel (fir de delimitare)
Stare - Canal
Stare
Mod Lipsa Mod
Nivel 0 0 Nivel (fir de cautare)
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\

W)

Cele doua bobine fata dreapta (1) si stanga (2) servesc
ca senzori de fir.

Semnal

Lipsa = lipsa semnal de fir al firului de delimitare

Interior = senzor de fir in zona de tundere

Exterior = senzor de fir in afara zonei de tundere (robot andocat: pentru cuplarea robotului de tuns iarba cu postul
de andocare trebuie ca ambii senzori sa indice stabil ,Exterior”)

Calitate

Cu acest indicator se poate aprecia daca robotul de tuns iarba receptioneaza un semnal de fir utilizabil, suficient de
puternic pentru lucru.

+++ = foarte bun

++ = bun
+ = inca utilizabil (valoare minima pentru cuplarea robotului cu postul de andocare)
—=slab

Nivel (fir de delimitare)

Cu cat robotul de tuns iarba se afla mai aproape de firul de delimitare, cu atat mai ridicat este nivelul.
Valoare normala in conditii standard, cand robotul este andocat: 4500 - 7000

Valori minime:

Robot andocat: 500 (sub aceasta valoare nu este posibila cuplarea robotului cu postul de andocare)
Robot de tuns iarba in suprafata de cosit pe firul de delimitare: 250

Robotul de tuns iarba in suprafata de cosit: 100

Canal
Canal activ (a se vedea instructiunile de utilizare)

Stare

OK = Semnalul de fir este receptionat

— = Nu exista semnal de fir

Acasa = Robotul se deplaseaza acasa
Andocat = Robotul de tuns iarba este andocat

Mod

Lipsa = lipsa semnal de fir al firului de cautare

Liber = Robotul de tuns iarba nu este andocat, se receptioneaza semnalul de fir
Andocat = Robotul de tuns iarba este andocat

Nivel (fir de cautare)
Cu cat senzorii se afla mai aproape de firul de cdutare, cu atat nivelul mai ridicat.
Valoare normala in conditii standard, cand robotul este andocat: 2000 — 4500

85
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14.2.1.3 Motoare

&2 Motoare <

stang dreap Tunde
RPM 1059 1059 4450

1004 1015 4448 Afisarea valorilor actuale de lucru ale motorului de
PWR 10 % 4% 33% tundere si ale motoarelor de deplasare:
I [A] 0.1 02 1.1 RPM
Batt [V] 19.0 19.0 187 |F>[WA]R
N
Suprasar u Nu Nu Batt [V]
Suprasarcina

Valoare negativa = deplasare inhapoi, respectiv cutit care se roteste in sens antiorar

1. RPM (Turatie motor)
Turatie impusa
Turatie actuala

2. PWR

Incarcare motor in %
3. 1[A]

Consum de curent in amperi
4. Batt[V]

Tensiune de alimentare n volti

5. Suprasarcina
Situatie de suprasarcina Da/Nu

Alte linkuri:
e Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor/ 1%

e Verificarea motorului de tundere [ 115

Valori normale de functionare in gol pentru motoarele de actionare (la testul componentelor)

STIHL RMI 4220 P
STIHL RMI 422.0 PC
STIHL RMI 422.0 PC-L

STIHL RMI 422.0

stanga dreapta stanga dreapta
769-1066 769-1066 769-1066 769-1066
RPM rot/min rot/min rot/min rot/min
PWR 0-15% 0-15% 0-15% 0-15%

Mers in gol motor de tundere
(Test componente)

Tunde
RPM 4450 rot/min
PWR ~ 8%

Cand motoarele de actionare si motorul de tundere functioneaza simultan, sunt valabile aceleasi turatii de mers in gol.
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14.2.1.4 incarcare

&2 incarci < ‘ ‘
- Afisarea valorilor actuale de lucru pentru procesul de

Stare iMow IDLE incarcare:
Stare Incarca OFF Stare iMow
Nivel - Stare incarcare
Stare incarc. 87 % Nivel
Tens. incarc. 146V Stare TAncéjrc.
Tens. acum. 19.4V Tens. incarc.
Curent incérc 0.0 A Tens. acum.
Temp. acum 25 °C Curent incarc

p- . Temper. acumulator

1. Stare iMow
INIT - Initializare (pregatirea pentru lucru, imediat dupa activare)
ERROR - eroare activa
IDLE - Mers in gol (robot pregatit)
DIAG - Diagnoza (diagnoza cu SDS activ)
AUTO - Robotul de tuns iarba este in regim automat
DOCK - Robotul in postul de andocare, nu se face incarcarea
LOAD - Robotul in postul de andocare, incarcare in curs
DOCK_ADJUST - Verificarea legaturii dintre postul de andocare si robot (imediat dupa andocare)
WAIT_SR - Asteptare pentru deblocare de catre controlerul de siguranta

2. Stare incarcare
NO_CFG - nu sunt disponibili parametri de incarcare pentru acumulatorul actual (de exemplu, acumulator incorect)
OFF - nu exista proces de incarcare
START - procesul de incarcare porneste
STOP - procesul de incarcare se opreste
INIT - Initializare (pregatire proces de incarcare)
HIGHTEMP - Temperatura acumulator prea mare
CHARGE - Regim de incarcare
ERROR - eroare activa; nu este posibila incarcarea
END - Proces de incarcare terminat

3. Nivel
Treapta de incarcare CC/CV
- = lipsa incarcare
CC = Constant Current (curent de incarcare constant)
CV = Constant Voltage (tensiune de incarcare constantd)

4. Stare incarc.
Energie obtinuta, calculata in procente.
La prima incarcare a acumulatorului, indicatia nu corespunde; valorile corecte sunt posibile numai dupa un proces
de incarcare parcurs complet.

5. Tens. incarc.
Tensiune la contactele de incarcare ale robotului de tuns iarba
Daca robotul de tuns iarba este activ si nu este andocat la postul de andocare, atunci se afiseaza tensiunea la
contactele de Tncarcare a robotului.

6. Tens. acum.
7. Curentincarc
8. Temper. acumulator

Alte linkuri:
e Acumulatorul si procesul de incarcare - generalitatil 1051

e Verificarea procesului de incarcare1on

e Verificarea acumulatoruluil 108

e Valori si valori limita pentru acumulator| 158
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14.2.1.5 Functii suplimentare

Fata -2° Afisarea valorilor actuale de lucru ale senzorului de
Lateral 0° inclinare si senzorului capotei.
Coliziune Nu Fata
Ridicat Nu Lateral
Directie 0° Coliziune
Senzor ploaie 0% Ridicat
Clapeta deschisa Directie .
Senzor de ploaie
Clapeta
1. Fata

Inclinare fata in grade
+ = Inclinare fata in sus
— =1nclinare fata in jos

2. Lateral
Inclinare laterala in grade
+ = Inclinare laterala spre dreapta
— = Inclinare laterala spre stanga
3. Coliziune
Coliziune detectata Da/Nu
4. Ridicat
Capota ridicata Da/Nu
5. Directie (numai STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L)
Directia de deplasare a robotului de tuns iarba (0° pana la 360°)
0° = Nord
90° = Est
180° = Sud
270° = Vest
- = lipsa mesaj de raspuns de la senzorul de camp magnetic
6. Senzor ploaie
Indicare a umiditatii in %.
7. Clapeta
deschis / inchis / nevalabil

14.2.1.6 Modul radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L

& Modul radio |

Sateliti 5
Pozitie 47°33'17,54"N Afisarea valorilor actuale de semnal ale modulului radio
' 12°06'21,09"E (GPS, GPRS/LTE):
Zona de acasia in interior Sateliti
Nivel semnal -80 dBm (+++) Pozitie 3
Zona de acasa
Server conectat Nivel semnal
MCC/MNC 232/1 Server
MCC/MNC
1. Sateliti

Numarul satelitilor in raza de actiune; incepand de la 3 sateliti este posibila o stabilire a pozitiei
Cu cat sunt mai multi sateliti, cu atat mai precis poate fi calculata pozitia
2. Pozitie
Indicarea pozitiei robotului de tuns iarba in grade, minute si secunde
N = latitudine nordica
E = longitudine estica
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Zona de acasa

Interior = Robotul de tuns iarba se afla in interiorul zonei de acasa

Exterior = Robotul de tuns iarba se afla in afara zonei de acasa

inactiv = zona de acasa dezactivatd, nu existd semnal GPS sau nu este definitd o zona de acasa

Nivel semnal

Atenuarea semnalului in dBm (cu cat valoarea este mai mare, cu atat legatura este mai slaba)
++++ = excelent:

+++ = foarte bun

++ = bun

+ = Tnca utilizabil

—=slab

Server

Legatura la serverul M2M (M2M = legatura masina - masina)

conectat/deconectat

MCC/MNC

MCC = cod de tara
MNC = cod de retea

Alte linkuri:

Verificarea modulului radio[ 1%

Furnizori de servicii de telefonie mobilal 1eh

14.2.2 Test efectuat

Test efectuat prin toate testele de comutatoare si senzori; a se vedea Test componente| 83,
Cu tasta OK se ajunge la testul urmator, cu tasta inapoi se trece la un test anterior.

14.2.3 Test componente

Se testeaza comutatoarele si senzorii.
Cu tasta OK sau tasta Tnapoi de termina testul.

Capota [8d)

Senzor de inclinatie [ 96)
Comutatoare|[ 99
Taste| 9%

Motoare [ 9%

14.2.3.1 Capota

Se verifica sensibilitatea.

2 Capota 10:27 (M) Testarea senzorului capotei:
Miscarile capotei sunt inregistrate si reprezentate sub
800 forma de valori.
Sagetile indica deplasarea capotei spre stanga,
g-’\\ T respectiv dreapta. Valoarea din 3 cifre din centru indica
‘L_J“ distanta magnetului fata de senzor. Valoarea se reduce
oy @h 8 ®i la ridicarea capotei.
— - Abaterea maxima n pozitia neutra a capotei nu trebuie
1 mm 2mm sa fie mai mare de 2 mm.

89
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14.2.3.2 Senzor de inclinatie

& Senzorinclin. 10:27 )

=
=)

‘!é‘)
[

14.2.3.3 Comutatoare

2 intrerupitor 16:32 110

Ordinea de lucru:
1. Se deschide si se reinchide clapeta.
2. Se apasa tasta STOP

Testarea senzorului de inclinatie:

Senzorul de inclinatie Tnregistreaza modificarile
inclinatiei de-a lungul axei longitudinale si axei
transversale si le reprezinta sub forma valorica si cu
sageti.

Testarea urmatoarelor comutatoare:
e Clapeta deschisa / inchisa
e Tasta STOP actionatd/libera

Caseta de control goala = Comutator neverificat
Caseta de control neagra = Comutator actionat
Caseta de control cu bifa = Comutatorul a fost actionat
si a fost verificat o data cu succes.

Apoi se ncheie testul comutatoarelor cu tasta OK sau cu tasta inapoi si se confirma mesajul afisat cu OK.

14.2.3.4 Taste

2 Taste 16:32110

Testarea tastelor de pe consola de comanda:

o Bloc taste directionale (stanga, dreapta, inapoi,
Tnainte)

e Tasta inapoi
e Tasta OK

Caseta de control goala = Tasta neverificata

Caseta de control neagra = Tasta apasata

Caseta de control cu bifa = Tasta a fost actionata si a
fost verificata o data cu succes

e Prin apasarea de doua ori a tastei inapoi sau a tastei OK se paraseste testul componentelor.
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14.2.3.5 Motoare

e Deschiderea clapetei
e Se ridica robotul de tuns iarba cu suportul de service.l 5%

Testarea motoarelor:

2 Motoare 16:321CT
e Bloc de taste directionale Tnainte: Motoarele de
R actionare se rotesc fnainte
@% Motor stanga 0 rpm Bloc de taste directionale inapoi: Motoarele de
o :
@ Motor dreapta 0 rpm actionare se rotesc Tnapoi
e Bloc de taste directionale dreapta: Motoarele de

actionare se rotesc n sensuri opuse, curba la dreapta

+@ Motor tundere 0rpm
¢ Bloc de taste directionale stanga: Motoarele de
actionare se rotesc n sensuri opuse, curba la stanga

@ intrerupere
e Se apasa si se mentine apasata tasta OK, apasand
simultan tasta Inapoi: Pornirea motorului de tundere.

Imediat dupa ce motorul de tundere porneste, se
elibereaza tasta OK.
e Tasta Tnapoi: Intrerupere test

e Dupa inchiderea clapetei, se trece automat in ecranul Test componente.

14.3 Calibrare
Tn meniul Calibrare se pot calibra senzorul de ploaie si senzorul capotei.

14.3.1 Senzor de ploaie

i

Indicatie:
Nu se utilizeaza detergenti corozivi.

Calibrarea senzorului de ploaie:

e Se curata senzorul de ploaie (1).
Suprafata trebuie sa fie absolut uscata si fara
murdarie.

e Se porneste calibrarea cu OK.

e Tn cazul in care calibrarea nu reuseste, se repeta

operatia.
A se vedea si Problema cu senzorul de ploaie|oh
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14.3.2 Senzor capota

Calibrarea senzorului capotei:

e Se asaza robotul de tuns iarba pe o suprafata
orizontald. Capota trebuie sa se poata misca liber si
nu trebuie sa fie in contact cu diverse obiecte.

« Tnainte de calibrare se scutura capota cu mana pentru
ca aceasta sa ajunga n pozitia prevazuta a suportului
elastic.

e Se porneste calibrarea cu OK — nu se atinge capota.

e Tn cazul in care calibrarea nu reuseste, se repeta
operatia.
A se vedea si Problema cu capota/ oM.

14.4 Setari

e Modul demol 92) se activeaza, respectiv se dezactiveazs

e Resetare contor| 93 (contor service)

e Comanda SR/ 931 Deblocare (sistem comanda relevant pentru siguranta)
o Service! 93 (stabilirea urmatorului termen de service)

14.41 Mod demo

10:32

S|,

¢ Un mod demo activ este semnalat printr-un simbol
de clapeta de filmare in coltul din dreapta sus, care
apare alternativ cu simbolul acumulatorului.
In ecranul de stare exista un mesaj text
corespunzator.

Indicatii pentru modul demo:
e Motorul de tundere nu se porneste niciodata.

e lesirile in teren se efectueaza numai n timpii activi in care este permisa tunderea — Se programeaza corespunzator
timpii activi si se porneste regimul automat (a se vedea instructiunile de utilizare).

e Modul de lucru:
e Se tunde 3 minute; punctele de start sunt accesate ca in regim normal.
e Deplasare acasa

¢ 3 minute in postul de andocare
In caz de necesitate, durata de incarcare se prelungeste:
Daca tensiunea acumulatorului scade sub cca. 60 % energie reziduala, se incarca acumulatorul la 70 % stare de
incarcare.
Daca energia reziduala la activarea modului demo este mai mica de 60 %, atunci acumulatorul este incarcat
fnaintea activitatii.
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e Sunt posibile comenzile ,Pornire tundere”, ,,Pornire temporizata tundere” si ,, Tundere marg.”.

e Durata de tundere memorata este ignorata.

e Meniul poate fi deschis ca de obicei.

e Modul demo ramane activ si dupa Standby. El poate fi dezactivat numai din meniul ,Mod demo”.

14.4.2 Resetarea contoarelor

Resetarea contoarelor de service, care sunt afisate in meniurile Statistical 791 si Motoare|[ 83\,
Se efectueaza o resetare dupa o operatie de service sau dupa o reparatie.

Toate contoarele
Ore de functionare
Ore tundere

Motor stanga
Motor dreapta
Faze tundere
Parcurs

Coliziuni

@ NoupEWwWDN-=

14.4.3 Comanda SR

Resetarea comenzii SR (supraveghere de siguranta a sistemului principal de comanda al robotului de tuns iarba pentru
comenzi relevante pentru siguranta).

Atentie!

Comanda SR supravegheaza sistemul electronic al aparatului. Din acest motiv, in cazul unor erori care necesita o
deblocare de siguranta, este necesara o atentie deosebita. Daca apare o problema relevanta pentru siguranta, atunci,
dupa verificare si dupa remedierea erorilor, supravegherea de siguranta poate fi deblocata cu aceasta comanda. Dupa
deblocare, utilizatorul trebuie sa se asigure ca problema este rezolvata.

e Pentru deblocare se apasa combinatia de taste indicata.

14.4.4 Service

Stabilirea urmatorului termen de service.

Distribuitorul poate decide individual cand robotul de tuns iarba trebuie supus din nou unei operatii anuale de service.
Odats cu stabilirea datei, se defineste cand devine activ mesajul 2020/ 145,

14.5 lesire

Delogare din zona distribuitorului.
O delogare automata are loc dupa 10 minute fird activitate, respectiv cu un Standby/1ob.

14.6 Standby porn.

Se activeazal 108 Standby.

Regimul Standby se activeaza automat dupa 3 minute (regim normal), respectiv dupa 10 minute (s-a introdus codul
distribuitorului), daca nu are loc nicio activitate in acest interval de timp, respectiv daca nu s-a apasat nicio tasta.
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EE Diagnoza

15.1 Testarea generala a aparatului

Testul este astfel conceput, incat sa poata fi usor recunoscute problemele cele mai frecvente in functionare normala.

STIHL recomanda un test general de aparat al robotului de tuns iarba si al postului de andocare pentru urmatoarele
cazuri:

« Inaintea unei reparatii, respectiv naintea unei operatii de service, pentru a simula problema si pentru a avea o privire

de ansamblu asupra starii generale si a comportarii robotului de tuns iarba.

e Dupa o reparatie, respectiv dupa o operatie de service, pentru a controla lucrarile si pentru a verifica alte erori sau

probleme.

Suprafata de testare:

e Suprafata de cosit pentru test (A, cel putin 3 m x 2 m)
: : se Tnconjoara cu un fir de delimitare (1) si se

—1 : instaleaza postul de andocare (2) conform

: instructiunilor de utilizare.

: ; Daca robotul de tuns iarba nu se pune in functiune cu
] postul de andocare original, robotul trebuie cuplat cu

postul de andocare (a se vedea instructiunile de

@— —2 utilizare).

o Tn cazul unei operatii de service pentru postul de

. andocare| 59, cuplarea nu mai este necesara. inainte

: de pornirea regimului de tundere, robotul de tuns
iarba se andocheaza pentru invatarea semnalului de
fir.

e Trebuie instalat accesoriul modul pentru suprafete
mici Modul pentru suprafete mici (AKM 100)[ 8.

Desfasurarea testului:

1.
2.
3.

Inspectia mecanica
Teste pe robotul de tuns iarba
Tundere pe suprafata de testare

Inspectia mecanica

1.
2.

3.

B

10.

11.

12.

Daca este necesar, se iese din modul Standby (se apasa oricare tastad).

Se activeaza blocarea aparatului (se apasa 5 secunde tasta STOP, respectiv se activeaza blocarea aparatului in
meniul utilizator). Pe ecran se afiseaza textul ,Blocare aparat”. Aparatul este acum intr-o stare sigura.

Se curata complet robotul de tuns iarba si postul de andocare conform instructiunilor de utilizare.
Se verifica starea generala a robotului de tuns iarba si a postului de andocare.

Se verifica vizual contactele de incarcare ale robotului de tuns iarba si ale postului de andocare. Atentie la
coroziune!

Se verifica miscarea usoara si pozitia corecta a capotei prin apasare in toate directiile si prin ridicare din zone
diferite.

Se verifica miscarea usoara a sistemului de reglare a indltimii de tdiere si inclichetarea.

Se ridica usor robotul de tuns iarba de capota, se rotesc manual complet ambele roti de actionare in ambele directii
si se verifica daca nu apar zgomote anormale si daca rotile se rotesc usor.

Se basculeaza robotul in pozitia de curatare si intretinere si se verifica rotile fata. Rotile fata trebuie sa se roteasca
liber iar axele trebuie sa poata fi rotite in carcasa cu 360°.

Se verifica vizual daca nu sunt deteriorate (ciobituri, fisuri, crapaturi etc.) cutitul, discul de antrenare si carcasa
mecanismului de tundere.

Se verifica pozitia corectd si sigura, precum si limitele de uzural 26) ale cutitului. Daca este necesar, se inlocuieste
cutitul (a2 se vedea Demontarea cutitului) 28),

Se roteste cu grija cutitul montat pe motorul de tundere si se verifica rotirea usoara a motorului de tundere.
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Teste pe robotul de tuns iarba
1. Se porneste testul de efectuat din meniul Zona distrib.
2. Se basculeaza aparatul cu 90° in jurul axei longitudinale si transversale si se citesc valorile.

Tundere pe suprafata de testare
1. Se controleaza data si ora, eventual se corecteaza.

2. Se pozitioneaza robotul in postul de andocare sau in suprafata de test si se porneste regimul normal de tundere,
precum si tunderea marginii suprafetei de tundere.

3. Se testeaza andocarea automata, plecarea din postul de andocare si incarcarea acumulatorului (incarcarea
acumulatorului porneste numai la tensiunea acumulatorului <19,5 V).

4. Se actioneaza toate comutatoarele de siguranta (capota, tasta STOP si deschidere a clapetei in timpul tunderii) si
se verificd comportarea corecta, cum ar fi modificarea directiei, oprirea motorului de tundere sau oprirea robotului cu
un mesaj pe afisaj.

5. Se verifica tasta, functia Home si lampile LED de semnalare functionare ale postului de andocare. A se vedea
Verificarea functionarii postului de andocare| 12b,

6. Se incarca complet acumulatorul.

15.2 Identificarea si remedierea problemelor

Tn paragraful ,Identificarea si remedierea problemelor” sunt prezentate scenariile cele mai importante si cauzele posibile
pentru probleme la utilizarea robotului de tuns iarba.

Tn instructiuni pas cu pas se aratd cum poate fi remediatd problema respectiva.

Punctele se vor aborda n ordinea de succesiune; daca intr-un anumit pas nu se realizeaza remedierea, se va efectua
operatia din pasul urmator, respectiv se va continua cu urmatoarea cauza posibila.

Pentru informatii suplimentare se va avea in vedere si paragraful privind identificarea defectiunilor din instructiunile de
utilizare.

Pentru a localiza cat mai rapid o eroare, se va efectua Verificarea standard in caz de probleme! 951

15.2.1 Verificare standard in caz de probleme

1. Erorilprobleme in timpul functionarii
Pe afisaj apare un mesaj (a se vedea Evenimente si mesaje15).
Remediu:

e Se remediaza erorile conform instructiunilor.

e Informatii detaliate privind evenimentele si mesajele pot fi vizualizate in Zona distrib. in meniurile Informatii -
Evenimente[ 8% si Mesaje [ 81\.

2. Verificare generala
Remediu:

e Se verifica daca in memoria jurnal pentru evenimente si mesaje nu sunt inregistrate situatii neobisnuite
e Se activeazi iMonitor [ 8% pentru identificarea problemei
e Se efectueaza unTest componente[ 83

e Demontarea ansamblului capac carcasa! 131 si controlul tuturor conectoarelor de cablu:
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablul de alimentare
si cablul plat.

15.2.2 Problema cu incarcarea acumulatorului

o Efectuarea verificarii standard/ 951

1. Procesul de incarcare nu porneste deoarece acumulatorul este inca incarcat complet.
Incércarea acumulatorului nu este incd necesara pentru ca starea lui de incércare este inca prea ridicats. Procesul
de incarcare porneste numai la o tensiune a acumulatorului <19,5 V
Remediu:

e Se foloseste robotul de tuns iarba in continuare si se verifica mai tarziu procesul de incarcare.
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2. Robotul de tuns iarba nu este andocat corect la contactele de incarcare ale postului de andocare.
Daca robotul de tuns iarba este andocat, LED-ul de lucru de pe postul de andocare trebuie sa clipeasca lent.
Remediu:

e Se pozitioneaza robotul in suprafata de tundere si se trimite ihapoi la postul de andocare sau se impinge manual
in acest post.
Se verifica andocarea corectd, eventual se corecteaza pozitia postului de andocare.

e Verificarea contactelor de incrcare ale robotului de tuns iarbal 1), respectiv
Verificarea contactelor de incarcare ale postului de andocare [ 12h

3. Contactele de incarcare ale robotului de tuns iarba nu au tensiune de comanda
Cand robotul de tuns iarba este activ, trebuie ca la contactele lui de incarcare trebuie sa fie o tensiune de comanda
de 10-15,9 V.
Remediu:

e Se activeaza robotul apasand o tasta si se masoara tensiunea de comanda.
A se vedea Verificarea contactelor de incarcare ale robotului de tuns iarbal 18,

4. Problema cu postul de andocare
Postul de andocare nu initiaza procesul de incarcare.
Remediu:

e A se vedea Problema cu postul de andocare] 981,

5. Domeniu de temperatura admis este depasit
Pe afisaj apare un mesaj; a se vedea paragraful Evenimente si mesaje 145\
Remediu:

e Se remediaza erorile conform instructiunilor.
A se vedea Valori si valori limit pentru acumulator! 18,

6. Acumulator blocat/defect
Acumulatorul este blocat permanent sau este defect.
Remediu:

e Se verifica acumulatorul Tn alt robot, respectiv se verifica robotul cu alt acumulator; a se vedea Verificarea
acumulatoruluil 108,

7. Sistemul electronic al robotului de tuns iarba este defect
Remediu:

e Se activeaza iMonitor incarcare | 871 si se verifici procesul de incarcare.

e Se verifica daca in memoria jurnal pentru evenimente si mesaje nu sunt inregistrate situatii neobisnuite
e Se efectueaza diagnoza cu SDS (software diagnoza STIHL)[ 158
e Se activeazi Standby cu SDS (software diagnoza STIHL)[ 1361

o Demontarea capacului carcaseil 131 si contacte de incércare; se controleaza toate conectoarele de cablu:
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablul de alimentare
si cablul plat.

e Daca este necesar, se inlocuiesc contactele de incarcarel 521

e Daca este necesar, se inlocuieste cablul/cablul plat
o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic 451

15.2.3 Problema cu postul de andocare
1. LED-ul de pe modulul electronic (post de andocare) indica o stare de functionare
A se vedea Verificarea postului de andocare [ 12b)

2. Sistemul electronic al postului de andocare necesita o repornire
Remediu:

e Se porneste, respectiv se opreste postul de andocare cu tasta de pe panoul de comanda sau se deconecteaza
postul de andocare pentru cel putin 10 secunde de la retea. Dupa aceasta, se conecteaza din nou postul de
andocare.

3. Robotul nu s-a aflat in postul de andocare timp de peste 48 h
Postul de andocare transmite pana la 48 de ore un semnal de fir de delimitare, Thainte de a se opri automat.
Remediu:

e Se porneste postul de andocare cu tasta de pe panoul de comanda sau se andocheaza robotul in postul de
andocare si se activeaza cu tasta OK.
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4. intrerupere alimentare din retea
Remediu:

e Se verifica tensiunea de la priza (in retea); se verifica programatorul (daca exista), sigurantele si alimentarea
electrica generala.

5. Alimentatorul de retea sau cablul de la postul de andocare sunt defecte
Remediu:

o Se verifici alimentatorul de retea de la postul de andocare 74 si, eventual, se inlocuieste.

6. Conectorul si contactele de incarcare sunt defecte
Remediu:

e Se controleaza cablajul, conectorul si pinii contactelor de incarcare.
A se vedea Verificarea contactelor de incarcare ale postului de andocare[ 127,

7. Sistem electronic al postului de andocare defect
Remediu:

e Se verifica sistemul electronic al postului de andocare.
A se vedea Verificarea postului de andocare [ 126,

e Se Tnlocuieste placa postului de andocare.
A se vedea Demontarea modulului electronic (post de andocare) [ 72\,

15.2.4 Problema cu semnalul firului de delimitare si cu firul de delimitare

1. Postul de andocare nu este pornit, respectiv este inactiv.
Pe modulul electronic (post de andocare) LED-ul rosu este stins
Remediu:

e Se porneste, respectiv se verifica postul de andocare
A se vedea Verificarea postului de andocare [ 121
A se vedea Problema cu postul de andocare| 961

2. Suprafata de cosire prea mica < 40 m2si semnal SOS la postul de andocare
Trebuie instalat accesoriul pentru suprafete mici (Modul pentru suprafete mici (AKM 100)[ 8%).

3. Capetele firului de delimitare de sub capacul postului de andocare nu sunt instalate corect
Capetele firului de delimitare trebuie sa fie rasucite complet (a se vedea instructiunile de utilizare).

4. Fir de delimitare amplasat incorect
Robotul de tuns iarba are o problema cu prelucrarea semnalului numai in anumite locuri din zona de tundere.
Remediu:

e Se controleaza amplasarea firului de delimitare conform instructiunilor de utilizare, respectiv se amplaseaza din
nou firul n zona respectiva.

e Se activeaza semnalul iMonitor[ 8% si se verifica prelucrarea semnalului in diverse puncte ale zonei de tundere.

e Robot de tuns iarba in vecinatate imediata
Distanta de la un fir de delimitare la alt fir (roboti de tuns iarba invecinati) trebuie sa fie de minimum 1 m.

5. Perturbatii din cauza influentelor ambiante
Perturbatiile semnalului pot sa apara din cauza unor metale din sol (de exemplu armaturi), a unor cabluri ingropate
si a unor surse generatoare de perturbatii (emitatoare, transformatoare).
Remediu:

e Se activeazd semnalul iMonitor| 8% si se verifica prelucrarea semnalului in diverse puncte ale zonei de tundere.
Se controleaza amplasarea firului de delimitare conform instructiunilor de utilizare, respectiv se amplaseaza din
nou firul in zona respectiva.

6. Robotul de tuns iarba si postul de andocare nu sunt cuplate
Robotul nu receptioneaza semnalul de fir deoarece nu este acordat pe semnalul postului de andocare.
Remediu:

e Se controleaza canalul utilizat de robot in zona distribuitorului, la Informatii - Informatii aparat/ 78) - Canale
sau cu semnalul iMonitor! 84,

e Daca nu este indicat niciun canal, se cupleaza robotul si postul de andocare.
A se vedea instructiunile de utilizare.
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7. Firul de delimitare este intrerupt intr-un loc
Pe modulul electronic (post de andocare) este afisata o rupere de fir (clipire rapida).
A se vedea Verificarea postului de andocare| 12
Remediu:

e Se masoara cu un multimetru rezistenta de trecere la conectoarele de legatura:
Rezistenta maxima de trecere este 15 Q.
A se vedea Verificarea semnalului firului de delimitare si a firului de delimitare[ 28

e Se cauta locul de rupere si se repara:
a se vedea Cautarea locului de rupere de-a lunqul firului de delimitare| 135
Dupa realizarea reparatiei, LED-ul ramane aprins continuu in regimul de tundere.
Capetele de fir se imbina numai cu conectoare de fir originale. Acestea sunt prevazute cu o masa siliconica si
Tmpiedica patrunderea umiditatii solului si a apei de suprafata care ataca imbinarile firelor (oxidare, rupere de
cablu).
Numai prin utilizarea firului de delimitare original se asigura ca acesta sa nu fie deteriorat de influentele din zona
inconjuratoare.
In cazul in care capetele firului care se imbina sunt prea indepartate unul de celalalt, astfel incat nu este
disponibila o lungime suficienta de fir de delimitare, atunci se adauga un fir nou de delimitare cu conectoare de
fir originale.

e Incazul in care este instalat un modul pentru suprafete mici (AKM 100):
Posibil defect la modulul pentru suprafete mici (AKM 100). Se efectueaza o proba de continuitate cu un
multimetru la modul pentru suprafete mici (AKM 100). Eventual se inlocuieste modulul pentru suprafete
mici (AKM 100).

8. Legaturi slabe ale cablului
Legaturile cablului de-a lungul firului de delimitare nu sunt in ordine.
Coroziunea sau conexiuni de fir incorecte (de exemplu, utilizarea unor izolatoare de portelan) pot fi cauze ale unei
astfel de probleme.
Remediu:

e Se masoara cu un multimetru rezistenta de trecere la conectoarele de imbinare.
Rezistenta maxima de trecere este 15 Q.
A se vedea Verificarea semnalului firului de delimitare si a firului de delimitare[1281

e Se refac legaturile slabe ale cablului.
Capetele de fir se imbina numai cu conectoare de fir originale. Acestea sunt prevazute cu o masa siliconica si
Tmpiedica patrunderea umiditatii solului si a apei de suprafata care ataca imbinarile firelor (oxidare, rupere de
cablu).
Numai prin utilizarea firului de delimitare original se asigura ca acesta sa nu fie deteriorat de influentele din zona
inconjuratoare.
In cazul in care capetele firului care se imbina sunt prea indepartate unul de celalalt, astfel incat nu este
disponibila o lungime suficienta de fir de delimitare, atunci se adauga un fir nou de delimitare cu conectoare de
fir originale.

9. Firul de delimitare este deteriorat intr-un loc
Izolatia cablului sau anumite fire ale cablului de delimitare sunt deteriorate.
Remediu:

e Se masoara cu un multimetru rezistenta de trecere la conectoarele de imbinare.
Rezistenta maxima de trecere este 15 Q.
A se vedea Verificarea semnalului firului de delimitare si a firului de delimitare [ 25

e Daca nu este posibil niciun remediu, se reamplaseaza firul de delimitare.

10. Cele doua capete ale firului de delimitare nu sunt conectate sau nu exista contact
Remediu:

e Se controleaza firul de delimitare si blocul de borne n privinta coroziunii sau a altor deteriorari.
e Se desprind ambele capete ale firului de delimitare si se reconecteaza (a se vedea instructiunile de utilizare)

11. Zona de tundere prea mare
Semnalul firului de delimitare este prea slab pentru o functionare normala a robotului, respectiv distanta maxima de
la robot la urmatorul fir de delimitare este >18 m.
Remediu:

e Se activeaza semnalul iMonitor| 84 si se verifica nivelul receptionat si calitatea semnalului in postul de andocare
si in diverse puncte ale zonei de tundere.
Nivelul minim al semnalului trebuie sa se obtina in orice pozitie de pe suprafata gazonului.

e Se reamplaseaza firul de delimitare si, daca este necesar, se instaleaza doua sau mai multe zone de tundere (a
se vedea instructiunile de utilizare).

12. Rezistenta de trecere a firului de delimitare >15 Q
Firul de delimitare este prea lung pentru o functionare normala a robotului de tuns iarba.
Remediu:
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e Se masoara cu un multimetru rezistenta de trecere la conectoarele de imbinare.
Rezistenta maxima de trecere este 15 Q.
A se vedea Verificarea semnalului firului de delimitare si a firului de delimitare[125

e Se utilizeaza fir de delimitare original cu sectiune mai mare

13. Modul electronic (post de andocare) defect

Remediu:

e Testarea modulului electronic (post de andocare):
Se verifica sistemul electronic cu ajutorul unei suprafete de test (Test general de aparat)[ 94\,

e Se activeaza semnalul iMonitor[ 88); datorita firului de delimitare foarte scurt, valorile trebuie sa fie corespunzator
mai mari

e Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic (post de andocare)[ 72

14. Bobine fata defecte

Bobinele furnizeaza valori foarte diferite cand firul de delimitare se afla central sub robotul de tuns iarba; diferenta la
robot de tuns iarba andocat >500

e Se activeazd semnalul iMonitor| 8% si se verifica nivelul receptionat si calitatea semnalului in postul de andocare
si in diverse puncte ale zonei de tundere; se controleaza valorile.

e Daci este necesar, se inlocuiesc bobinele fata[ 561

15.2.5 Problema cu semnalul firului de cautare

1.

Conector necuplat sau lipsa contact
Remediu:

e Verificarea semnalului firului de ciutare[ 135

e Se demonteaza capacul racordurilor de fir| 761 si se verifici daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablu
si conector.

e Se deconecteaza conectorul de la modulul electronic (post de andocare) si se reconecteaza; a se vedea
Verificarea semnalului firului de cautare [13h.

Firul de cautare nu se mai afla complet in suport
Verificarea pozitiei firului de cautare; a se vedea Montarea firului de cautare| 66:.

Perturbatii din cauza influentelor ambiante

Perturbatiile semnalului pot sa apara din cauza unor metale din sol (de exemplu armaturi), a unor cabluri ingropate
aflate sub tensiune si a unor surse generatoare de perturbatii (emitatoare, transformatoare).

Remediu:

e Se activeaza iMonitor semnall 8% si se verifica prelucrarea semnalului in postul de andocare.
e Se instaleaza postul de andocare in alt loc.

Fir de cautare intrerupt
Remediu:

e Verificarea semnalului firului de ciutare[1sh

e Se deconecteaza un conector al firului de cautare si se verifica cu un multimetru continuitatea la conectoarele de
legatura.
Firul de cautare nu trebuie sa fie intrerupt.

e Daci este necesar, se inlocuieste firul de ciutare[ 65,

Modul electronic (post de andocare) defect
Remediu:

e Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic (post de andocare)[ 72,

15.2.6 Problema cu motorul de actionare/reductorul

o Efectuarea verificirii standard/ 951

1. Puntile sau rotile sunt franate sau blocate de un obiect
Remediu:
e Se controleaza daca rotile de actionare si puntile nu sunt foarte murdare si, in special, se verifica daca in zona
puntilor nu s-au infasurat obiecte (de exemplu snururi).
e Dacad este necesar, se curata robotul de tuns iarba conform instructiunilor de utilizare.
2. Legaturi defectuoase prin conectoare de cablu
Remediu:
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e Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor! 1%

e Demontarea capacului carcaseil 131, controlul tuturor conectoarelor de cablu

3. Motor de actionare/reductor defect
Remediu:

e Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor! 1%

e Daca este necesar, se inlocuieste ansamblul motor de actionare/reductor/ 4.

4. Sistemul electronic al robotului de tuns iarba este defect
Remediu:

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic| 451,

15.2.7 Problema cu motorul de tundere

e Efectuarea verificirii standard/ 951

1. Mod demo activat
Tn coltul din dreapta sus al ecranului se afiseaza alternativ cu simbolul acumulatorului un simbol de clapets de
filmare.
Remediu:

e Dezactivare mod demo! 92

2. Motorul de tundere nu functioneaza, respectiv este defect
Remediu:

e Verificarea motorului de tundere[ 113,

o Demontarea capacului carcaseil 131 si controlul tuturor conectoarelor de cablu:
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu existd coroziune sau alte deteriordri la cablul de alimentare
si cablul plat.

e Daci este necesar, se inlocuieste motorul de tundere[ 28\,

3. Sistemul electronic al robotului de tuns iarba este defect
Remediu:

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic/ 45\,

15.2.8 Problema cu consola de comanda

o Efectuarea verificirii standard! 951

1. Consola de comanda defecta
Consola de comanda nu mai reactioneaza sau pe ecran nu se afiseaza nimic.
Remediu:

e Se efectueaza diagnoza cu SDS (software diagnoza STIHL) [ 138,

o Se efectueaza actualizarea softului/ 136 cu SDS (software diagnoza STIHL)[ 135,

o Daca este necesar, se inlocuieste Capacul carcasei | 131

2. Legaturi defectuoase prin conectoare de cablu
Remediu:

o Daca este necesar, se inlocuieste cablul plat al placii senzorului capoteil 541,

3. Placa senzorului capotei este defecta
Remediu:

o Daca este necesar, se inlocuieste placa senzorului capoteil 481,

4. Sistemul electronic al robotului de tuns iarba este defect
Remediu:

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic| 451,

15.2.9 Problema cu tasta STOP

e Efectuarea verificarii standard! 951

1. Placa senzorului capotei este defecta
Remediu:
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e Se actioneaza tasta STOP si se controleaza cursa de cuplare.
o Verificarea tastei STOP[ 148
o Daca este necesar, se inlocuieste placa senzorului capoteil 481,

2. Sistemul electronic al robotului de tuns iarba este defect
Remediu:

e Se actioneaza tasta STOP si se controleaza cursa de cuplare.
o Verificarea tastei STOP/[ 116
o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic| 451,

15.2.10 Problema cu clapeta

o Efectuarea verificirii standard! 951

1. Magnetul clapetei nu este plasat corect
Remediu:

e Verificarea clapeteil11h

e Se actioneaza clapeta si se controleaza comportamentul de comutare in iMonitor Optiuni| 88,
o Se verifica pozitia corectd a magnetilor; a se vedea Montarea boltului (clapeta) [ 221,

2. Clapeta nu ramane in pozitie inchisa
Remediu:

e Verificarea clapeteil +1h

e Daci este necesar, se inlocuieste clapetal 23\,

3. Placa senzorului capotei este defecta
Remediu:

e Verificarea clapeteil 119

e Se actioneaza clapeta si se controleaza comportamentul de comutare in iMonitor Optiuni| 88).
o Daca este necesar, se inlocuieste placa senzorului capoteil 48\,

15.2.11 Problema cu capota

o Efectuarea verificirii standard! 951

1. Problema mecanica
Se verifica miscarea usoara si pozitia corectd a capotei prin apasare in toate directiile si prin ridicare din zone
diferite.
Remediu:

e Verificarea senzorului capoteil 115

o Daca este necesar, se demonteaza capotal 9 si se verifici suportul elastic capotal 19.

2. Senzor capota necalibrat
Remediu:

e Calibrarea senzorului capoteil 921

3. Magnetul capotei nu este fixat corect
Remediu:

e Se demonteaza capotal 9" si se controleaza pozitia corectd a magnetilor| 161 din capota.
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4. intoarcere magnet capota
Remediu:

e Se demonteazi capotal 9, se demonteaza magnetull 9, se intoarce magnetul si se monteaza la loc.

§ N,
e Calibrarea senzorului capoteil 921

5. Legaturi defectuoase prin conectoare de cablu
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablul de alimentare si
cablul plat.
Remediu:

e Verificarea senzorului capoteil 115

e Demontarea capacului carcaseil 13), controlul tuturor conectoarelor de cablu:
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablul de alimentare
si cablul plat.

o Daca este necesar, se inlocuieste cablul plat al placii senzorului capoteil 54\,

6. Placa senzorului capotei este defecta.
Remediu:

e Verificarea senzorului capoteil 11
o Daca este necesar, se inlocuieste placa senzorului capoteil 48\,

7. Sistemul electronic al robotului de tuns iarba este defect
Remediu:

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic/ 4.
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15.2.12 Problema cu andocarea

Post de andocare intern

Pozitie incorecta a postului de andocare intern

In fata postului de andocare trebuie sa fie o suprafata
plana libera cu raza minima de 1 m.

Remediu:

e Se reinstaleaza postul de andocare (a se vedea
instructiunile de utilizare).

Suprafete interzise in apropierea postului de

andocare

In suprafata de tundere din fata postului de andocare,

pe o raza de 2 m, nu trebuie instalata nicio suprafata

interzisa.

Remediu:

e Se reinstaleaza postul de andocare (a se vedea
instructiunile de utilizare).

Firul de delimitare este amplasat gresit in zona
postului de andocare intern

Inainte si dup& postul de andocare, firul de delimitare
se asaza la o distanta de 0,6 m in linie dreapta si in
unghi drept fata de placa de baza.

Remediu:

e Firul de delimitare se amplaseaza conform
instructiunilor de utilizare.

Banda margine (deplasarea decalata acasa) este
activata

Tnainte si dupa postul de andocare, firul de delimitare
se asaza la o distanta de 1,5 m in linie dreapta si in
unghi drept fata de placa de baza.

Remediu:

e Firul de delimitare se amplaseaza conform
instructiunilor de utilizare.

Robotul de tuns iarba nu recunoaste postul de
andocare, respectiv firul de cautare este intrerupt
Remediu:

e Se activeaziiMonitor semnall 84" si se verifica
nivelul semnalului firului de cautare.

o Verificarea postului de andocare [ 128

e Verificarea semnalului firului de ciutare[1sh

e Daca este necesar, se inlocuieste firul de
cautare! 65,

Post de andocare in general

Suprafata de asezare a postului de andocare nu este plana/orizontala.
Suprafata de sub si din fata postului de andocare trebuie sa fie plana. In special in zona de intrare nu trebuie sa fie
ridicaturi sau adancituri. Postul de andocare nu trebuie pozitionat pe rampe sau pante.

1.

Remediu:

Post de andocare extern

Pozitie incorecta a postului de andocare extern
Tn zona de intrare a postului de andocare nu trebuie
sa existe denivelari.

Langa postul de andocare trebuie sa fie o suprafata
plana libera cu latimea minima de 0,22 m.
Remediu:

e Se reinstaleaza postul de andocare (a se vedea
instructiunile de utilizare).

Distanta postului de andocare extern fata de

suprafata de tundere este prea mare, respectiv

prea mica

Distanta maxima: 12 m

Distanta minima: 0,5 m

Remediu:

e Se verifica instalarea postului de andocare (a se
vedea instructiunile de utilizare).

Firul de delimitare este amplasat gresit in zona
postului de andocare extern

Firul de delimitare nu este amplasat la minimum 0,5 m
n linie dreapta in fata postului de andocare.
Remediu:

e Firul de delimitare se amplaseaza conform
instructiunilor de utilizare.

Banda margine (deplasarea decalata acasa) este
activata

Tn cazul utilizarii unui post de andocare extern, functia
de banda margine este posibila numai cu bucle de
cautare instalate.

Remediu:

e Se dezactiveaza banda margine in meniul
Setari/Instalatie/Banda margine sau se instaleaza
bucle de cautare.

Robotul de tuns iarba nu recunoaste postul de
andocare, respectiv firul de cautare este intrerupt
Remediu:

e Se activeazaiMonitor semnall 841 si se verifica
nivelul semnalului firului de cautare.

e Verificarea postului de andocare[ 12

e Verificarea semnalului firului de cautare[+sh

e Daca este necesar, se inlocuieste firul de
cautare| 68,

e Se reinstaleaza postul de andocare intr-un loc plan, orizontal (a se vedea instructiunile de utilizare).

e Se elimina deniveldrile de sub si din fata postului de andocare.
2. Capetele firului de delimitare de sub capacul postului de andocare nu sunt instalate corect

e Capetele firului de delimitare trebuie sa fie rasucite complet (a se vedea instructiunile de utilizare).
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3. Perturbatii din cauza influentelor ambiante
Campul magnetic al firului de cautare poate fi perturbat de metale din sol (de exemplu armaturi), cabluri electrice
subterane si surse generatoare de perturbatii (emitatoare, transformatoare), astfel ca robotul nu se mai poate
andoca exact.
Remediu:

e Se activeaza iMonitor semnall 8% si se verifica procesul de andocare.
e Se instaleaza postul de andocare in alt loc.

4. Robotul de tuns iarba nu recunoaste postul de andocare, respectiv firul de cautare este intrerupt
La Tntoarcerea acasa, pentru procesul de andocare, robotul trebuie sa recunoasca semnalul de cautare si, odata cu
el, postul de andocare.
Remediu:

o Verificarea postului de andocare [ 128}

e Daci este necesar, se inlocuieste[ 681 firul de cautare

5. Modul electronic (post de andocare) defect
Remediu:

e Verificarea postului de andocare [ 128

e Se activeaza iMonitor semnall 8% si se verifica procesul de andocare.
e Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronic (post de andocare)| 73

6. Bobine fata defecte pe robotul de tuns iarba
Nivelele semnalelor ambilor senzori trebuie sa fie aproximativ egale (diferenta: < 500).
Remediu:

« Se activeaziiMonitor semnall 84 si se verifica nivelul semnalului firului de cautare.
e Verificarea postului de andocare[2b

o inlocuirea bobinelor fatal 563

15.2.13 Problema cu senzorul de ploaie

o Efectuarea verificirii standard! 951

1. Setare incorecta a senzorului de ploaie
Senzorul de ploaie nu reactioneaza la ploaie.
Remediu:
e Se verifica setarea sensibilitatii senzorului de ploaie Tn meniul Setari/iMow/Senzor ploaie.

2. Senzor de ploaie necalibrat
Senzorul de ploaie nu reactioneaza corect.
Remediu:

e Verificarea senzorului de ploaiel 115

o Calibrareal 9% senzorului de ploaie

3. Senzor de ploaie defect
Senzorul de ploaie nu mai reactioneaza la umiditate.
Remediu:

e Verificarea senzorului de ploaiel 115

o Daca este necesar, se inlocuieste senzorul de ploaie; a se vedea Demontarea senzorului de ploaiel 57,

4. Legaturi defectuoase prin conectoare de cablu
Remediu:

e Verificarea senzorului de ploaiel 115

e Se controleaza cablurile si conectoarele.

5. Placa senzorului capotei este defecta
Remediu:

e Verificarea senzorului de ploaiel 118

o Daca este necesar, se inlocuieste placa senzorului capoteil 481,

RA_0171_RO 104



- Diagnoza -

15.2.14 Problema cu modulul radio
15.2.14.1 Problema cu legatura de telefonie mobila (GPRS/LTE)

e Verificare standard in caz de probleme[ 95

Problema cu legatura GPRS/LTE

Nivelul semnalului legaturii cu reteaua mobila (GPRS/LTE) este indicat in simbolul de receptie cu 4 bare. Cu cét
sunt umplute mai multe bare, cu atat receptia este mai buna.

Remediu:

o Verificarea legaturii GPRS/LTE 1%

e Se modifica pozitia robotului de tuns iarba (se evita locurile de sub arbori si tufisuri)

Problema de legatura la serverul M2M (internet)

Simbolul de receptie cu un ,x” mic indica lipsa legaturii la Internet.
Remediu:

e Se intreaba la firma de distributie specifica tarii, respectiv la importator, daca serverul functioneaza

Legaturi defectuoase prin conectoare de cablu

Un simbol de receptie cu un ,?” semnaleaza o legatura defectuoasa de la modulul electronic la modulul radio
(problema de hardware in robot).

Acest simbol poate sa apara pentru scurt timp si dupa activarea robotului de tuns iarba, aceasta nefiind in acest caz
o eroare, ci indicand initializarea modulului radio (a se vedea instructiunile de utilizare).

Remediu:

e Demontarea capacului carcaseil 13

e Se controleaza toate conectoarele de cablu:
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablul plat.

Modul radio defect
Remediu:

e Verificarea modulului radio[ 119

o Inlocuirea modulului radiol 461

Sistemul electronic al robotului de tuns iarba este defect
Remediu:

o Demontarea capacului carcaseil 131 si contacte de incércare; se controleaza toate conectoarele de cablu:
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablul de alimentare
si cablul plat.

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic| 451

15.2.14.2 Problema cu receptia GPS

e Verificare standard in caz de probleme[ 95

1.

Problema cu legatura GPS
Remediu:

o Verificarea receptiei GPS[ 114
e Se modifica pozitia robotului de tuns iarba (se evita locurile de sub arbori si tufisuri)

Legaturi defectuoase prin conectoare de cablu

Un simbol de receptie GPS cu un ,?” semnaleaza o legatura defectuoasa de la modulul electronic la modulul radio
(problema de hardware in robot).

Acest simbol poate sa apara pentru scurt timp si dupa activarea robotului de tuns iarba, aceasta nefiind in acest caz
o eroare, ci indicand initializarea modulului radio (a se vedea instructiunile de utilizare).

Remediu:

e Demontarea capacului carcaseil 13), controlul tuturor conectoarelor de cablu:
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablul plat.

e Daca este necesar, se inlocuieste modulul radiol 461

Modul radio defect
Remediu:

e Verificarea modulului radiol 1%

o Inlocuirea modulului radiol 46}

Sistemul electronic al robotului de tuns iarba este defect
Remediu:

105

RA_0171_RO



- Diagnoza -

o Demontarea capacului carcaseil 131 si contacte de incércare; se controleaza toate conectoarele de cablu:
Se verifica pozitia rigida a conectoarelor si daca nu exista coroziune sau alte deteriorari la cablul de alimentare
si cablul plat.

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic 45

15.3 Detalii referitoare la functionarea robotului de tuns iarba
15.3.1 Standby

Atentie!

Tnaintea scoaterii acumulatorului, se activeaza regimul Standby pentru a evita deteriorari la sistemul electronic; a se
vedea Demontarea acumulatoruluil 59).

In timpul diagnozei cu SDS, se deconecteaza numai consola de comanda, respectiv afisajul; robotul de tuns iarba nu
trece insa in Standby. Pentru a evita o descarcare profunda, respectiv o deconectare de siguranta a acumulatorului
(tensiune sub limita), dupa utilizare se deconecteaza intotdeauna cablul de diagnoza SDS.

Standby sistem electronic (intregul aparat):
Robotul de tuns iarba trece automat in Standby (mod de economisire a energiei) cand este oprit si nu se apasa nicio
tasta intr-un anumit interval de timp. Suplimentar, regimul Standby poate fi pornit si manual.
¢ Standby automat in regim normal:
dupa 3 minute
¢ Standby automat dupa logarea in zona distribuitorului:
dupa 10 minute
e Standby manual:
Regimul Standby manual se activeaza in meniul Standby porn.[ 931 din Zona distrib..

Regimul Standby al consolei de comanda:

Consola de comanda se decupleaza automat inainte de regimul Standby al intregului aparat, respectiv cu un Standby
manual, cand robotul de tuns iarba stationeaza si nu se apasa nicio tasta in acest interval de timp.
¢ Regim normal:
dupa 2 minute se opreste iluminarea de fundal a afisajului, iar dupa inca 10 secunde se opreste afisajul, respectiv
consola de comanda
e Dupa logarea in zona distribuitorului:

dupa 9 minute se opreste iluminarea de fundal a afisajului, iar dupa inca 10 secunde se opreste afisajul, respectiv
consola de comanda

Indicatie:

Daca, dupa aparitia unui mesaj nerelevant pentru siguranta, robotul de tuns iarba se afla in Standby (de exemplu lipsa
semnal fir, ntrerupere retea electrica de alimentare), atunci robotul se reactiveaza ciclic. Daca mesajul este intre timp
pasiv, se continud ultima actiune efectuats fira interventia utilizatorului. in caz contrar, robotul de tuns iarba trece dupa
14 zile in hibernare pentru a economisi energie.

Terminarea regimului Standby:

o Automat:
Robotul de tuns iarba se activeaza prin ceasul sau intern (de exemplu, pentru o operatie de tundere).

¢ Manual:
Robotul de tuns iarba se activeaza printr-o apasare de tasta pe consola de comanda.

15.3.2 Acumulatorul si procesul de incarcare - generalitati

Atentie!
Acumulatorul se incarca numai prin postul de andocare. Utilizarea unui alt incarcator poate deteriora acumulatorul.
Descdrcarea profunda a acumulatorului are ca efect deteriorare permanenta a acestuia.

]ncércétorul integrat Tn robotul de tuns iarba comanda automat procesul de incarcare si diagnoza acumulatorului.
In timpul Tncarcarii, acumulatorul este protejat la supraincalzire si la suprasarcina.
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Acumulatorii de tip AAIl se folosesc numai pentru modelul aferent (a se vedea instructiunile de utilizare). Sistemul
electronic din robotul de tuns iarba recunoaste fiecare acumulator si, din aceasta cauza, o crestere a performantelor nu
poate fi obtinuta in acest mod (de exemplu prin utilizarea unui acumulator AAI 80 intr-un STIHL RMI 422.0).

Durata de viata:

Acumulatorul este o piesa de uzura. In cazul unei depozitari corecte (spatiu ricoros si uscat), au loc pierderi minime de
capacitate.

Durata de viata a acumulatorului depinde de urmatorii factori:

e Domeniul de utilizare

e Marimea suprafetei de cosit

e Densitatea si tipul gazonului

e Frecventa utilizarilor si pauzele dintre ele

e Starea cutitului

e Gradul de murdarire a aparatului si a mecanismului de cosire
e Temperaturi ambiante foarte variabile

e Temperaturi ridicate in timpul functionarii si al incarcarii

e Numarul ciclurilor de incarcare

Temperatura ambianta:

Cu cat temperatura ambianta atinge valori spre cele extreme, cu atat mai mare poate fi timpul de incarcare. Procesul de
fncarcare se intrerupe la temperaturi sub 0°C si peste 55°C; in domeniile de temperatura 0°C-5°C si 50°C-55°C se
fncarca numai cu curent foarte mic.

incarcarea in timpul sezonului de lucru:
Dupa utilizare si intre utilizari, robotul de tuns iarba trebuie sa ramana andocat in postul de andocare.
Robotul de tuns iarba decide singur daca si cat de repede trebui incarcat acumulatorul.

Daca nu urmeaza o deplasare imediat dupa incarcarea acumulatorului, acumulatorul se incarca in conditii mai
favorabile pentru el, adica cu un curent mai mic de incarcare, ceea ce are ca efect marirea timpului de incdrcare.

Curentul de incarcare si durata de incarcare rezultata se regleaza automat, in functie de incarcarea reziduala existenta
fnaintea procesului de incarcare.

Conservarea si pauza de iarna:

Tn cazul unui repaus mai indelungat al robotului (de exemplu, pauza de iarnd), se vor avea in vedere instructiunile de
utilizare:

Robotul de tuns iarba trece automat in modul de hibernare si aproape ca nu consuma energie.
Autodescarcarea acumulatorului in pauzele mai lungi este extrem de redusa.
Nu este necesara reincarcarea in timpul pauzelor mai lungi (de exemplu, pauza de iarnd).

Manipularea acumulatorului:

Pentru a obtine o durata de viata si o capacitate optima a acumulatorului, utilizatorul trebuie sa respecte obligatoriu
indicatiile din instructiunile de utilizare.

Acumulatorul nu se lasa niciodata in autovehicul si nu se expune niciodata la radiatia solara directa.

Alte linkuri:
e Verificarea procesului de incarcare[ 109

e Verificarea acumulatorului/ 108

e Valori si valori limitd pentru acumulator| 18

15.3.3 Verificarea procesului de incarcare

Dupa o andocare manuald sau automata la postul de andocare, robotul de tuns iarba verifica starea acumulatorului; a
se vedea Acumulatorul si procesul de incarcare - generalitati) [ 1081

Sistemul de comanda incarcare decide daca acumulatorul trebuie incarcat. Un proces de incdrcare porneste in conditii
normale numai la o tensiune a acumulatorului <19,5 V; aceasta inseamna ca acumulatorul nu se incarca la fiecare
andocare.
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Un proces de incarcare se afiseaza pe ecran si este semnalat cu LED-ul postului de andocare (a se vedea instructiunile
de utilizare).

Procesul de incarcare se realizeaza automat in 4 moduri posibile de incarcare. Modul de incarcare respectiv se
adapteaza la starea de incarcare, temperatura acumulatorului si momentul prevazut al urmatoarei lucrari de tundere.
Tncircarea se realizeazi la inceput intotdeauna cu treapta de fncarcare CC (constant current = curent constant de
fncarcare) si, la atingerea unei stari de incarcare de cca. 80 %, se trece in treapta de incarcare CV (constant voltage =
tensiune de incarcare constanta).

Daca, dupa procesul de incarcare, urmeaza imediat o operatie de tundere, incarcarea acumulatorului se face cat mai
repede posibil si numai cu treapta de incarcare CC, pana la starea de incarcare de cca. 80 %. Daca, dupa procesul de
fncdrcare, nu urmeaza imediat o operatie de tundere sau daca sistemul automat este oprit, atunci acumulatorul se
fncarca in conditii mai favorabile pentru el, cu treapta de incarcare CC si CV, pana la starea de incarcare de 100 %.

Un acumulator nou atinge cca. 19,7 V=20,4 V la 80 % grad de incarcare si cca. 20,5 V la 100 % grad de incarcare.

Contorul de energie pentru starea de incarcare se recalibreaza dupa fiecare proces de incarcare finalizat pentru 80 %
sau 100 %. O intrerupere neplanificata a procesului de incarcare, de exemplu prin scoaterea robotului din postul de
andocare, face ca afisarea contorului de energie sa fie imprecisa deoarece contorul se calibreaza numai dupa un
proces de incarcare complet incheiat.

Odata cu cresterea vechimii acumulatorului, energia maxima disponibila a acestuia scade.
Domeniul admis de temperatura al acumulatorului pentru inceperea procesului de incarcare: 0°C-55°C

Daca, in timpul procesului de incarcare, temperatura acumulatorului depaseste temperatura limita de 55°C, procesul se
intrerupe pentru 60 minute cu un mesaj corespunzator pe afisaj iar la atingerea temperaturii de 50°C incarcarea este
reluata.

Tn domeniile de temperaturd 0°C—5°C si 50°C-55°C, incércarea se face numai cu un curent de protectie (curent de
fncarcare foarte mic).

Desfasurarea procesului de incarcare in regim de tundere:

e Cand robotul de tuns iarba este activ, la contactele lui de incarcare exista o tensiune de comanda de 10-15,9 V.
La andocare, postul de andocare recunoaste aceasta tensiune si initiaza procesul de incarcare.
Daca robotul este in Standby, nu exista aceasta tensiune de comanda.
Daca este necesar, tensiunea de comanda la contactele de incarcare ale robotului de tuns iarba se verifica cu un
voltmetru.

e La terminarea procesului de tundere, respectiv daca acumulatorul este descarcat, robotul se deplaseaza in directia
postului de andocare pentru a incarca acumulatorul.
Postul de andocare transmite un semnal de cautare prin firul de cautare montat in placa de baza.
Daca robotul de tuns iarba se afla in imediata apropiere, respectiv pe placa de baza, el recunoaste semnalul firului de
cautare. Se initializeaza un proces de andocare.

¢ Robotul se andocheaza la postul de andocare. Contactele de incarcare ale postului de andocare nu sunt sub
tensiune pana cand contactele de incarcare ale robotului, aflate sub tensiune, nu ating contactele de incarcare ale
postului de andocare. Postul de andocare aplica acum o tensiune de incarcare de 22 V-28 V pe contactele de
incarcare.

e Daca tensiunea acumulatorului este <19,5 V, sistemul de comanda incarcare al robotului alege treapta de incarcare
corespunzatoare si modul de incarcare si supravegheaza incarcarea acumulatorului.
LED-ul postului de andocare si afisajul robotului indica starea de functionare ,Acumulatorul se incarca”.

e Daca acumulatorul este incarcat, robotul poate incepe o altd operatie de tundere sau poate astepta in Standby pana
la urmatoarea operatie.
La o incarcare a acumulatorului intre doua operatii de tundere care urmeaza imediat una dupa alta, acumulatorul se
fncarca cat mai rapid posibil prin incarcare rapida (curent de incarcare maxim).
La Tncarcare rapida, acumulatorul se incarca la cca. 80 %, in timp ce, la incdrcare normald, incarcarea se face la
100 % stare de incarcare.
Cand robotul de tins iarba trece in Standby, postul de andocare trece, de asemenea, in Standby si semnalele de fir
sunt dezactivate.
In Standby sistemele electrice/electronice sunt aproape complet dezactivate. Numai ceasul intern rdmane permanent
activ. El activeaza robotul de tuns iarba pentru urmatoarea utilizare.

Verificarea procesului de incarcare:

1. Afisare pe ecran:
In timpul procesului de incércare, in ecranul de stare apare textul ,Acumulatorul se incarc&”. In toate celelalte
meniuri, in coltul din dreapta sus al ecranului apare un simbol de stecher de retea in loc de simbolul acumulatorului.
In ecranul de stare se poate citi direct starea momentana de incarcare in %, daca este selectatd afisarea
corespunzatoare a starii de incarcare. Cand exista probleme de incarcare, pe afisaj apare un mesaj corespunzator.
Mesaje referitoare la acumulator si proces de incarcare (a se vedea si Evenimente si mesaje)[ 14b.

2. Post de andocare:
LED-ul rosu informeaza asupra stdrii postului de andocare si a semnalului de fir (a se vedea Verificarea postului de
andocare | 120)).
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3. iMonitor:
Informatiile legate de acumulator, respectiv de procesul de incarcare, pot fi afisate si verificate cu iMonitor
incarcare| 8h.

4. SDS (software diagnoza STIHL):
Informatii legate de acumulator, respectiv de procesul de incarcare, pot fi afisate si verificate cu SDS (software

diagnoza STIHL): [136\

Informatii - Acumulator - Stare/ 137
Informatii - Com incarc. [ 137

5. Vizualizarea memoriei de evenimente si mesaje:
Zona distrib. - Informatii - Evenimente/Mesaje
Valorile de tensiune pentru inregistrari de evenimente/mesaje pot fi urmarite, respectiv citite, de exemplu la
fnceputul sau la sfarsitul unui proces de incarcare.
Evenimente referitoare la acumulator si proces de incarcare (a se vedea si Evenimente si mesaje) 145\

Alte linkuri:
o Acumulatorul si procesul de incarcare - generalitatil 1051

e Verificarea acumulatorului/ 105

e Valori si valori limitd pentru acumulator| 18

15.3.4 Verificarea acumulatorului

Blocul acumulator este format din celule litiu-ion care sunt interconectate. Fiecare celuld separata, respectiv intregul
bloc acumulator, sunt supravegheate de catre un sistem electronic intern al acumulatorului. Daca apare o problema sau
o depasire a valorilor limita, sistemul electronic al acumulatorului actioneaza. Este posibild, in ultima instanta, chiar si o
blocare a acumulatorului in cazul unor probleme ireversibile. La un acumulator blocat exista, totusi, o tensiune la
contacte, insa acest acumulator nu mai poate fi utilizat in robotul de tuns iarba si trebuie inlocuit.

Mesajele de eroare corespunzitoare se afiseaza pe ecran (a se vedea Evenimente si mesaje) | 145\

Blocul acumulator transmite informatii la robotul de tuns iarba si furnizeaza valori, cum ar fi tipul acumulatorului, numarul
de serie, temperatura acumulatorului si starea actuala a acestuia. In mod suplimentar, informatiile privind acumulatorul
sunt memorate in robotul de tuns iarba (a se vedea Zon4 distrib. - Informatii - Acumulator)[ 821

Verificarea acumulatorului se efectueaza automat de catre robotul de tuns iarba.

Robotul de tuns iarba necesita o tensiune a acumulatorului de minimum 12,5 V pentru a putea fi activat; in caz contrar,
acumulatorul este blocat permanent si trebuie inlocuit.

Verificarea acumulatorului:

1. Afisare pe ecran:
Starea actuala de incarcare, respectiv capacitatea reziduala a acumulatorului, este indicata dinamic pe afisaj sub
forma de simbol sau printr-o valoare procentuala in ecranul de stare (a se vedea Verificarea procesului de

incarcare) oM.
2. Vizualizarea meniului Acumulator

Starea acumulatorului se poate vizualiza in meniul Zona distrib. - Informatii - Acumulator/ 82,
3. Activarea iMonitor

Starea acumulatorului si procesul de incarcare pot fi verificate in Zona distrib. - Test - iMonitor - Iincarcare 8%
4. SDS (software diagnoza STIHL)

Informatii legate de acumulator, respectiv de procesul de incarcare, pot fi afisate si verificate cu SDS (software

diagnoza STIHL): [136\

Informatii - Acumulator - Stare[ 137
Informatii - Com incarc. [13h

5. Vizualizarea memoriei de evenimente si mesaje
Zona distrib. - Informatii - Evenimente 881 - Mesaje[ 81
Valorile tensiunii si temperaturii pot fi citite, respectiv urmarite in afisarea detaliilor. (de exemplu, valori la inceputul
sau sfarsitul unui proces de incarcare)

6. Se verifica robotul de tuns iarba cu un alt acumulator sau se verifica acumulatorul in alt robot de tuns iarba

Alte linkuri:
o Acumulatorul si procesul de incarcare - generalitati[ 1051

e Verificarea procesului de incarcare [ 109

e Valori si valori limitd pentru acumulator| 18
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15.3.5 Verificarea contactelor de incarcare ale robotului de tuns iarba

1. Verificarea eventualelor deteriorari ale contactelor de incarcare:

e Se controleaza tensionarea arcului si coroziunea.

e Daca este necesar, se indeparteaza murdaria si
resturile de iarba.

2. Verificarea tensiunii de comanda la contactele de incarcare ale robotului de tuns iarba:

e Daca este necesar, se dezactiveaza regimul Standby
pe robotul de tuns iarba.

e Tensiunea de comanda la contactele de incarcare ale
robotului de tuns iarba se determina cu iMonitor
incarcarel 8% si cu un multimetru, ca in figura. La un
robot activ, tensiunea de comanda este intre 10 V si
15,9 V.

Postul de andocare necesita o tensiune de comanda
de cel putin 10 V la contactele de incarcare ale
robotului de tuns iarba pentru a porni procesul de
incarcare.
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15.3.6 Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor

Indicatie:

Motoarele de actionare sunt asamblate fix cu reductorul; a se vedea Demontarea ansamblului motor de

actionare/reductor| 41,

1. Verificarea reductorului:
e Se activeaza starea Standby/ 105\,

e Se ridica robotul de tuns iarba cu suportul de service.[ 5%

e Se rotesc complet si alternativ ambele roti de

antrenare cu mana in ambele directii cu forta redusa
si se verifica lipsa eventualelor zgomote si rotirea
usoara.

2. Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor cu testul componentelor:

e Se ridica robotul de tuns iarba cu suportul de service.| 5%

e Se testeazi in Zona distrib., Test componente Motoare| 9% si se controleaza valorile.

3. Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor in regim automat:

................................................... allo
r |

Se lasa robotul de tuns iarba sa se deplaseze pe o
suprafata plana, fara adancituri sau ridicaturi care ar
putea sa provoace o abatere de la directia de
deplasare.

Cel mai bine este ca verificarea sa nu se efectueze
pe o suprafata cu iarba, ci pe o suprafata de test.

Se activeaza comanda ,Pornire tundere” (a se vedea
instructiunile de utilizare).

Daca robotul de tuns iarba nu isi mentine directia
aleasa, se verifica rotile din fata[ 115 si, daca este
necesar, se inlocuiesc piesele defecte.

4. Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor in regim de suprasarcina:
e Se vizualizeaza contoarele in privinta situatiilor neobisnuite, respectiv indicatii pentru situatii de suprasarcina:

Zona distrib. - Informatii - Motoare! 8
Zona distrib. - Test - iMonitor - Motoare [ 86)
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15.3.7 Verificarea motorului de tundere

1. Verificarea eventualelor deteriorari la sistemul mecanic de reglare inaltime de taiere si la mecanismul de
tundere:

e Se actioneaza mecanismul sistemului de reglare
fnaltime.

e Se basculeaza robotul de tuns iarba in pozitia de

2. Verificarea rotirii usoare a cutitului:

Atentie!
La lucrarile la cutit se vor purta intotdeauna manusi.

e Se roteste cu grija cutitul montat pe motorul de
tundere si se controleaza rotirea usoara.

e Daca este necesar, se inlocuieste motorul de
tundere| 28,

3. Verificarea motorului de tundere cu testul componentelor:

e Se asaza robotul de tuns iarba pe o suprafata curata de testare.
Corpurile libere din zona (de exemplu, pietre) pot fi aruncate de cutit.

Se testeaza in Zona distrib., Test componente Motoare| 911 si se controleaza valorile.

Se porneste motorul de tundere.

curatare si se controleaza mecanismul de tundere.
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4. Verificarea motorului de tundere in regim automat de tundere:

B l-,-h allo

e Se activeaza comanda ,Pornire tundere” (a se vedea
instructiunile de utilizare).

15.3.8 Verificarea senzorului capotei

Indicatie:
O coliziune a capotei cu un obstacol sau o ridicare a robotului de capota este inregistrata de senzorul capotei.

Miscarile magnetilor montati fix in capota sunt inregistrate de senzorii Hall de pe placa senzorului capotei. Directia de
montare a magnetilor nu este relevanta.

Se controleaza daca nu exista deteriorari ale capotei si daca aceasta se misca usor:

¢ Se verifica daca nu exista deteriorari ale capotei.

e Se verificd miscarea usoara. In acest scop, se apasa
capota cu mana in toate directiile.
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2. Verificarea manuala a senzorului capotei:

e Prin apdsarea timp de 2 secunde in partea de sus a
capotei, se actioneaza mecanic tasta STOP. Pe afisaj
trebuie sa apara un mesaj (tasta STOP apasata).

3. Verificarea senzorului capotei in regim de lucru:

allo

e Se activeaza comanda ,Pornire tundere” (a se vedea
instructiunile de utilizare).

e Laridicarea robotului de tuns iarba trebuie ca motorul
de tundere sa se opreasca.

4. Verificarea senzorului capotei cu iMonitor:

5. Efectuarea testului senzorului capotei:

respectiv in pozitia initiala.

Se controleaza starea senzorului capotei.

Se activeaza Test componente Capota | 891,
Se verifica valorile citite. Dupa un contact cu un obstacol, capota trebui sa revina intotdeauna in pozitia neutra,

Se activeaza iMonitor functii suplimentare! 881.

Se controleaza valorile in timpul regimului automat sau al unui test.
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15.3.9 Verificarea rotilor din fata

1. Verificarea rotirii usoare:

[
NG
'531/\ . $ .
! <

I\

TN

—

5

{

T

i r e Se rabate robotul de tuns iarba in pozitia de curatare.
/Ml

¢ Rotile fata trebuie sa se roteasca liber, iar puntea
trebuie sa poata fi rotitd in carcasa cu 360°.

e Daca este necesar, se indeparteaza murdaria si
resturile de iarba.

2. Verificarea rotilor din fata in regim automat:

R sllo

e Se lasa robotul de tuns iarba sa se deplaseze pe o
suprafata plana, fara adancituri sau ridicaturi care ar
putea sa provoace o abatere de la directia de
deplasare.

: e Cel mai bine este ca verificarea sa nu se efectueze
© pe o suprafata cu iarba, ci pe o suprafata de test.

e Se activeaza comanda ,Pornire tundere” (a se vedea
instructiunile de utilizare).

e Daca robotul de tuns iarba nu isi mentine directia
aleasa, se curata rotile din fata si se verifica miscarea

; ' mecanica libera si, daca este necesar, se inlocuiesc

piesele defecte.

(A se vedea si Verificarea motoarelor de

actionare/reductoarelor! 1.
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15.3.10 Verificarea tastei STOP

1. Se controleaza daca tasta STOP nu este deteriorata si daca se deplaseaza usor mecanic.

2. Se actioneaza tasta STOP in regim automat de tundere:

1_A-1 m"lo ------------------------ ’

: : ¢ Se actioneaza tasta STOP in timpul regimului de
tundere. Motorul de tundere si motoarele de actionare
trebuie sa se opreasca imediat. Pe ecran se afiseaza
mesajul ,Tasta STOP apasata”.

3. Vizualizarea memoriei de evenimente:

 Daca se actioneaza tasta STOP, se efectueazi o inregistrare in memoria de evenimente| 86" si in memoria de
mesaje[ 8%,
Urmeaza o inregistrare pentru fiecare actionare. O actionare repetata succesiva a tastei nu se inregistreaza repetat.
O alta inregistrare se produce numai daca survine un alt eveniment, respectiv daca un mesaj devine activ.

4. Actionarea tastei STOP prin capota:

o Actionarea tastei STOP prin apasare in partea de sus
a capotei. Pe afisaj trebuie sa apara mesajul , Tasta
STOP apasata”. Aceasta functie serveste pentru
siguranta: Functionarea aparatului este oprita imediat
dupa ce capota este incarcata mecanic (de exemplu
prin asezare pe ea).

5. Actionarea tastei STOP mai mult de 5 secunde:

¢ Daca se actioneaza tasta STOP mai mult de 5 secunde, blocajul aparatului devine activ si aparatul nu mai poate fi
pus in functiune pana la anularea blocajului.

6. Efectuarea testului tastei STOP:
e Se activeaza Test componente Intreruptor/ 90\,
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15.3.11 Verificarea clapetei

Se controleaza daca nu este deteriorata clapeta si daca aceasta se misca usor mecanic:

1. Se actioneaza clapeta in regim automat de tundere

2. Verificarea mecanismului de inchidere clapeta

e Clapeta nu trebuie sa se deschida de la sine in regim de tundere.

3. Efectuarea testului clapetei
e Se activeaza Test componente intrerupator| 96,

15.3.12 Verificarea bobinelor fata

1. Verificarea indicatiilor de pe afisajul robotului de tuns iarba:

e A se vedea Evenimente si mesaje /145

2. Verificarea memoriei jurnal pentru evenimente si mesaje:

¢ Evenimentele si mesajele pot fi citite in memoria jurnal.
A se vedea Zona distrib. - Informatii - Evenimente[83/Mesaje[8h

3. Verificarea semnalului firului cu iMonitor:

R sllo

: : e Se actioneaza clapeta in timpul regimului de tundere.
Motorul de tundere si motoarele de actionare trebuie
sa se opreascad imediat. Pe ecran se afiseaza mesajul
~Clapeta deschisa”.

Se activeaza iMonitor semnall 84, se porneste
regimul automat si se citesc valorile de pe iMonitor.
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4. Verificarea regimului automat

e Se porneste regimul de tundere al robotului, se urmareste comportamentul in deplasare si manevrele de viraj la
aparitia unor situatii neobisnuite (a se vedea Verificarea postului de andocare)| 1201,

e Se opreste postul de andocare in regimul actual cu tasta, astfel ca robotul de tuns iarba sa se opreasca (a se vedea

Verificarea postului de andocare)[12b.

e Se reporneste postul de andocare astfel ca robotul de tuns iarba isi reia deplasarea (a se vedea Verificarea postului
2 o

de andocare) |

7~
| B |

e Se activeazd comenzile ,Tundere marg.” si
~Testare margine” (a se vedea instructiunile de
utilizare).

15.3.13 Verificarea senzorului de ploaie

1. Efectuarea calibrarii senzorului de ploaie:
e Calibrarea senzorului de ploaiel 9%

e Se activeaza iMonitor Optiuni| 88

Dupa calibrare, senzorul de ploaie trebuie sa indice o umiditate aproape de 0 %.

2. Verificarea senzorului de ploaie:

e Se activeaza iMonitor Optiuni| 88\

e La atingerea senzorului de ploaie (1) cu un burete
umed, trebuie sa se modifice indicatia umiditatii.
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15.3.14 Verificarea modulului radio STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L

Cu modulul radiol 461 se efectueaza stabilirea pozitiei cu GPS si realizarea legaturii la serverul M2M cu transmisia de
date mobila (GPRS/LTE).

15.3.14.1 Verificarea legaturii prin reteaua mobila radio (GPRS/LTE)

Modulul radio asigura legatura prin reteaua mobila radio (GPRS/LTE) la modelele STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-
L. Datele conexiunii pot fi citite pe ecranul de stare sau pe iMonitor Legatura GPRS/LTE poate fi perturbata cand
acoperirea retelei tuturor furnizorilor relevanti de servicii de telefonie mobilad nu este suficienta (zona de tacere radio).

Verificarea legaturii GPRS/LTE la modulul radio:

1. Afisare pe ecran
Nivelul de semnal al conexiunii GPRS/LTE se afiseaza dinamic in zona de informatii. Nivelul de semnal al conexiunii
GPRS/LTE precum si codul tarilor si al furnizorilor de servicii de retea (MCC/MNC) pot fi afisate in ecranul de stare.

2. Vizualizarea memoriei de evenimente si mesaje

Zona distrib. - Informatii - Evenimente| 80" - Mesaje[ 8h
3. Vizualizarea meniului Modul radio

Datele de legatura GPRS/LTE pot fi citite Tn meniul utilizator la Informatii - Modul radio.
4. Activarea iMonitor

Zona distrib. - Test - iMonitor - Modul radiol 88

Trebuie sa existe o legatura la serverul M2M.

5. SDS (software diagnoza STIHL)
Informatii legate de modulul radio pot fi afisate si verificate in SDS (software diagnoza STIHL)! 1b:
Informatii - Modul radiol 139

6. Verificarea robotului de tuns iarba cu alt modul radio

Alte linkuri:
e Furnizori de servicii de telefonie mobila[ 167

15.3.14.2 Verificarea receptiei GPS

Modulul radio asigura stabilirea pozitiei la modelele STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L. Daca robotul de tuns iarba
se afla intr-o zona de tacere radio, se afiseaza ,-".

Verificarea legaturii GPS la modulul radio:
1. Afisare pe ecran
Pozitia GPS poate fi afisata in ecranul de stare.
2. Vizualizarea memoriei de evenimente si mesaje
Zona distrib. - Informatii - Evenimente[ 881 - Mesaje| 81,
3. Vizualizarea meniului Modul radio
Datele de legatura GPS pot fi citite in meniul utilizator la Informatii - Modul radio.
4. Activarea iMonitor
Zona distrib. - Test - iMonitor - Modul radio[ 88
Trebuie sa fie cel putin 3 sateliti Tn raza de actiune pentru a putea fi afisata pozitia.
5. SDS (software diagnoza STIHL)
Informatii legate de modulul radio pot fi afisate si verificate in SDS (software diagnozd STIHL)! 1sb:
Informatii - Modul radiol 13%

6. Verificarea robotului de tuns iarba cu alt modul radio

15.3.15 Verificarea senzorului de camp magnetic STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L

Senzorul de camp magnetic terestru este parte componenta a modelelor electronic din modelul STIHL RMI 422.0 PC,
RMI 422.0 PC-L. El este necesar pentru stabilirea mai precisa a pozitiei.

Verificarea senzorului de camp magnetic:
1. Activarea iMonitor
Zona distrib. - Test - iMonitor - Optiunil 88)
Se observa senzorul de camp magnetic
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Daca robotul de tuns iarba este orientat catre Nord, se afiseaza 0°.
Daca robotul este rotit in sens orar, valoarea afisata se mareste.
Se controleaza valorile in regim automat.

2. Vizualizarea memoriei de evenimente si mesaje
Zona distrib. - Informatii - Evenimente 801 - Mesaje[ 8%
Valorile tensiunii si temperaturii pot fi citite, respectiv urmarite in afisarea detaliilor.

3. Verificarea robotului de tuns iarba cu alt modul radio

15.4 Detalii referitoare la functionarea postului de andocare si la firul de delimitare

15.4.1 Verificarea postului de andocare

Generalitati pentru utilizare:
Starea de functionare a postului de andocare este indicata de o lampa cu LED. Comanda se realizeaza cu tasta de la
postul de andocare (a se vedea instructiunile de utilizare).

Generalitati privind functionarea postului de andocare:

e Daca postul de andocare este conectat la retea, LED-ul de semnalare functionare se aprinde atat timp cat robotul de
tuns iarba nu se afla in postul de andocare. Postul de andocare in functiune genereaza semnalul firului de delimitare
pentru 48 de ore, daca robotul de tuns iarba nu a fost andocat in prealabil.

1. Semnal de fir al buclei firului de delimitare

2. Semnalul de fir al buclei de cautare

3. Semnal de fir pentru chemarea acasa

4. Semnal de fir pentru cautarea ruperii de fir[ 135

e Postul de andocare aplica acum o tensiune de incarcare pe contactele de incarcare daca se incarca acumulatorul.
In restul timpului, contactele de Tncarcare nu se afla sub tensiune.

« In starea inactiva (Standby) a robotului de tuns iarba sau la incircarea acumulatorului, postul de andocare reduce la
minimum consumul de curent si opreste generarea semnalelor.

¢ Robotul receptioneaza semnalul de fir numai daca este acordat pe semnalul postului de andocare.
Dupa inlocuirea postului de andocare, respectiv dupa inlocuirea unor componente electronice in postul de andocare,
robotul de tuns iarba si postul de andocare trebuie cuplate (a se vedea instructiunile de utilizare). Daca nu se face
cuplarea, pe afisaj apare mesajul 1170 ,Lipsa semnal”, respectiv mesajul 2000 ,Problema de semnal”.

Stare de functionare Starea LED-ului rosu

Standby stins

Semnal de fir activ (robotul nu se afla in postul de LED-ul rosu aprins continuu

andocare)

Incércare robot in postul de andocare LED-ul rosu clipeste lent

Chemare acasa activa LED-ul rosu aprins 3 secunde, urmate de 1 secunda
pauza

Rupere de fir detectata LED-ul rosu clipeste rapid

alt defect la postul de andocare LED-ul rosu clipeste de 3 ori scurt, de 3 ori lung, de 3 ori
scurt, urmate de 5 secunde pauza (semnal SOS)
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Test de functionare:

&0

@ e Se verifica activarea manuala a postului de andocare

fara robot:

- = Se conecteaza alimentatorul de retea sau se

v porneste postul de andocare cu ajutorul tastei
combinate.

LED-urile indica starea de functionare ,Semnal fir
activ”.

— ¢ Se andocheaza robotul de tuns iarba.

LED-ul indica starea de functionare ,,Standby”,
respectiv ,Incdrcare robot in postul de andocare”.

e Se verifica plecarea automata a robotului de tuns
iarba din postul de andocare:

: ; Se apasa tasta de tundere de pe robot si se observa

regimul de tundere.

LED-ul indica starea de functionare ,Semnal de fir

activ (robotul nu se afla in postul de andocare)”.
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(>

STOP | @
= 9
L
o

o Verificarea opririi si pornirii postului de andocare n

timpul regimului de tundere:

Se opreste postul de andocare cu tasta combinata,
astfel ca robotul de tuns iarba se opreste.

LED-ul indica starea de functionare ,,Standby”.

e Se reporneste postul de andocare, astfel ca robotul

de tuns iarba isi reia deplasarea.
LED-ul indica starea de functionare ,,Semnal fir activ”.

e Verificarea chemarii acasa a robotului de tuns iarba
(0— pentru andocare n postul de andocare:
Se apasa scurt de 2 ori tasta combinata in interval de
2 secunde.
In timpul chemarii acasa, LED-ul indica starea de
functionare ,Acasa”.
In aceasta situatie, robotul de tuns iarba se
------------- 4@< deplaseaza pe firul de delimitare alternativ in sens

orar sau in sens antiorar.
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e Se verifica andocarea automata si incdrcarea
robotului de tuns iarba.
In timpul procesului de incarcare, LED-ul indica
starea de functionare ,Incarcare”.

—_— = Un procesul de incdrcare porneste la o tensiune a

acumulatorului <31 V.

(A se vedea Verificarea procesului de incarcare [107)

@ | <
WA

e Se opreste robotul de tuns iarba in suprafata de
tundere.

e Se verifica ruperea firului de delimitare:
Se rabateaza in sus modulul electronic (post de
andocare) si se deconecteaza un capat de fir.
LED-ul indica starea de functionare ,,Rupere de fir
detectata”.

{

e Se reconecteaza capatul firului.
LED-ul indica starea de functionare ,,Semnal fir activ
(regim de tundere)”.
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15.4.2 Verificarea alimentarii electrice

1. Verificarea conectorului cablului de joasa tensiune:

N
| T

e Se deconecteaza cablul de joasa tensiune de la
postul de andocare| 61 si se verifici daca nu este
deteriorat conectorul cablului de joasa tensiune (1).

e Se deconecteaza cablul de retea de la reteaua
electrica.

e Se verifica tensiunea de la priza (in retea); se verifica
programatorul (daca exista), sigurantele si
alimentarea electrica generala.

3. Verificarea cablului de retea:

e Se controleaza cablul si conectorul in privinta
coroziunii sau a altor deteriorari.
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4. Verificarea cablului de joasa tensiune:

e Se verifica daca nu exista coroziune sau alte
deteriorari la cablul de joasa tensiune si la stecherul
alimentatorului de retea.

5. Verificarea tensiunii cablului de joasa tensiune:

e Se desprind clemele de protectie gri (1) cu o scula
adecvata de la conectorul alb.

e Se conecteaza cablul de retea de la reteaua electrica.

e Se verificd cu un multimetru tensiunea continua la
conectorul cablului de joasa tensiune, ca in figura.
Tensiunea continua trebuie sa aiba valoarea de cca.
27 V (abatere maxima +/- 1,08 V).
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e Se monteaza si se inclicheteaza clemele de protectie
gri la conectorul alb.

6. Verificarea contactului cablului de legatura cu modulul electronic (post de andocare):

e Se controleaza conectorul dintre cablul de joasa
tensiune si modulul electronic (post de andocare); se
verifica daca nu sunt corodate cablul si conectorul
sau daca nu prezinta alte defecte.
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15.4.3 Verificarea contactelor de incarcare ale postului de andocare

1. Verificarea/curatarea contactelor de incarcare:

e Se verifica daca nu exista coroziune sau alte
defectiuni la contactele de incarcare (1).

« Inaintea repunerii in functiune, dupa pauze mai lungi,
se curata contactele de incarcare cu o laveta

2. Verificarea fasciculului de cabluri al contactelor de incarcare:

o Demontarea capacului racordurilor de firl 701

e Se verifica daca nu exista deteriorari la conectoarele
si cablurile fasciculului de cabluri al contactelor de
incarcare (1). Se controleaza conexiunea dintre
fasciculul de cabluri si modulul electronic (post de
andocare); daca este necesar, se masoara cu un
multimetru continuitatea intre contactele de incarcare
si papucii de cablu.

e Se controleaza legatura fasciculului de cabluri cu
contactele de incarcare, urmarind un contact bun
intre contactele de incarcare si papucii de cablu.
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3. Verificarea tensiunii de incarcare:

¢ Se verifica tensiunea continua in timpul procesului de incarcare (a se vedea instructiunile de utilizare, respectiv
Verificarea procesului de incarcare|107); pentru aceasta se activeaza iMonitor incircarel 87 si se controleaza
tensiunea de incarcare.
Tensiunea trebuie sa fie de cca. 27 V.

e Daca este necesar, se verifica tensiunea de incarcare
direct la modulul electronic (post de andocare).
Pentru aceasta se demonteaza capacul racordurilor
de fir[ 70\ si se porneste procesul de incarcare.

4. Verificarea tensiunii de comanda la contactele de incarcare ale robotului de tuns iarba:
e A se vedea Verificarea contactelor de incarcare ale robotului de tuns iarba[ 116

15.4.4 Verificarea semnalului firului de delimitare si a firului de delimitare

Indicatie:

Firul de delimitare, respectiv semnalul firului de delimitare, sunt necesare pentru delimitarea locala a zonei de tundere
si pentru transmiterea informatiilor la robotul de tuns iarba n timpul tunderii. Pentru unele operatii si stari ale postului
de andocare este necesar ca informatiile de la postul de andocare sa fie transmise la robotul de tuns iarba. Aceasta se
realizeaza, intre altele, prin semnalul firului de delimitare. Pentru un test de functionare trebuie ca un fir de delimitare
sa fie conectat la postul de andocare.

1. Verificarea memoriei jurnal pentru evenimente si mesaje

¢ Evenimentele si mesajele pot fi citite in memoria jurnal.
A se vedea Zona distrib. - Informatii - Evenimente[83/Mesaje[8h

2. Verificarea semnalului firului cu iMonitor
e Se activeaza iMonitor semnall 8% si se citesc valorile de pe iMonitor.
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3. Se va avea grija ca firul de delimitare sa fie amplasat corect sub capac

%\ |

o Demontarea capaculuil 701

e Se rabateaza in sus si se mentine in aceasta pozitie
modulul electronic (post de andocare).

e Firul de delimitare trebuie sa fie rasucit complet sub
capac, intre carcasa si blocul de terminale.

4. Verificarea conectoarelor firului de delimitare

Indicatie:

Fiecare capat de fir se deconecteaza, se verifica si se reconecteaza numai separat.
Niciodata nu se deconecteaza simultan ambele fire.

In felul acesta se poate evita o inversare a capetelor firelor.

o Demontarea capaculuil 701

e Se rabateaza in sus si se mentine in aceasta pozitie
modulul electronic (post de andocare).

74 e Se apasa spre fatd maneta stanga de blocare (1).

e Se scoate capatul (2) al firului din blocul de
terminale.
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10 -12 mm

e Firul trebuie sa fie dezizolat pe o lungime de 10-12
mm.

o Litele firului trebuie sa fie rasucite corect.

e Se reconecteaza firul la blocul de terminale si se
repeta operatia la al doilea fir.

5. Verificarea rezistentei de trecere a firului de delimitare

Indicatie:
Se va respecta ordinea operatiilor.

o Demontarea capaculuil 761

e Se rabateaza in sus si se mentine in aceasta pozitie
modulul electronic (post de andocare).

e Se apasa spre fatd maneta stanga de blocare (1).
e Se scoate capatul (2) al firului din blocul de terminale.
e Se marcheaza capatul de fir (2) cu banda adeziva (3).
e Se apasa spre fatd maneta de blocare dreapta (4).

e Se scoate capatul (5) al firului din blocul de terminale.
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e Se masoara cu un multimetru rezistenta de trecere
(max 15 Q).
Pentru detalii, a se vedea Problema cu semnalul
firului de delimitare[ 971,
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15.4.5 Cautarea unui loc de rupere de-a lungul firului de delimitare

Indicatie:

in cazul unui fir de delimitare intrerupt, LED-ul clipeste rapid (a se vedea Verificarea postului de andocare) 281,

Cablul de joasa tensiune al alimentatorului de retea si eventualele cabluri de 230 V trebuie sa fie distantate la cel putin
2 m de firul de delimitare, in special daca acesta si cablurile electrice sunt amplasate paralel in teren. Prin aceasta se
evita perturbatii ale semnalului si localizari eronate la transmiterea semnalului. Perturbatii de semnal pot sa apara si
din cauza bucatilor de fier din sol, a cablurilor electrice subterane si a altor surse generatoare de perturbatii (de
exemplu instalatii de emisie, transformatoare), care ingreuneaza localizarea locului rupturii.

Se degajeaza firul de delimitare Tn zona unde este rupt si se repara cu ajutorul unui conector de fir (@ se vedea
instructiunile de utilizare).

Pregatirea:
Daca, in cazul unei ruperi de fir, apare mesajul M4013, inainte de cautarea propriu zisa a locului rupturii,

e se pune robotul n functiune pe o mica suprafata de testare (a se vedea Testarea generald a aparatuluil 94),

e dupé care se sterge mesajul M4013, asa cum se arata la Evenimente si mesaje/ 5.

1. Cautarea vizuala a locului de rupere
e Daca s-a lucrat pe gazon, atunci de va cauta mai intai in aceasta zona.
e Se verifica firele libere de legatura la postul de andocare.

e Se pleaca de la marginea gazonului, inclusiv suprafete interzise, si se cauta capete libere de fir:
La cautare este de ajutor un plan de amplasare pe care sunt marcate firul de delimitare si toate conectoarele de fir.

2. Cautare cu robotul de tuns iarba

Daca exista o rupere de fir, atunci postul de andocare
trece automat in starea de functionare ,Rupere fir
detectata”: LED-ul rosu (1) clipeste rapid.

e Se apasa o data tasta de pe postul de andocare
(LED-ul rosu clipeste rapid in continuare).

Postul de andocare emite acum un semnal pentru
cautarea ruperii de fir.

e Se scoate robotul din postul de andocare.

e Demontarea capaculuil 7.

e Se rabateaza in sus si se mentine in aceasta pozitie
modulul electronic (post de andocare).

e Se apasa spre fata maneta stanga de blocare (1).

e Se scoate capatul (2) al firului din blocul de
terminale.

e Se rabateaza in jos modulul electronic (post de
andocare).

A -~
\\ Indicatie:
Y

Daca se deconecteaza capatul stang al firului de

delimitare, parcurgerea se va face in sens orar.
f Daca este necesar, cautarea se poate face si in sens
‘\ antiorar, insa in acest caz trebuie scos capatul firului
< din dreapta din blocul de terminale.

\
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e Pe robotul de tuns iarba (1), in meniul ,Service”, se
selecteaza articolul ,,Cautare rupere fir’ si se confirma
cu OK.

e Se ridica usor robotul din spate, astfel ca acesta,
sprijinit pe rotile din fata, sa poata fi usor impins.
Senzorii firului sunt astfel mai aproape de firul de
delimitare si asigura valori de semnal mai exacte.

e Pe ecran se afiseaza nivelul semnalului impreuna cu
un simbol; senzorii de fir sunt pozitionati optim
deasupra firului de delimitare cand nivelul este cel
mai mare (a).

¢ Daca intensitatea semnalului scade, pe ecran se
afiseaza simbolul pentru verificarea semnalului fir (b).

e Apoi se continua cu cautarea la 90°.

e Se impinge robotul din interiorul zonei de tundere
spre marginea suprafetei de tundere si se urmareste
semnalul pe ecran.

La cea mai mare valoare a semnalului, firul de
delimitare trece aproximativ prin dreptul muchiei din
fata a robotului.

o n zona ruperii de fir, intensitatea semnalului scade si
pe ecran se afiseaza simbolul pentru Verificare
semnal fir.

Indicatie:
Este posibila si impingerea laterald a robotului si citirea valorilor semnalului cand robotul este deasupra firului de
delimitare. Ca orientare serveste si muchia din fata a robotului.
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Exemple de cautare a ruperii de fir:

e Se incepe cautarea aproximativ la mijlocul firului de
delimitare, plecand de la postul de andocare.
Daca semnalul firului de cautare nu este localizat, se
reduce zona de cautare (se merge inapoi in sens
antiorar spre postul de andocare) si apoi se cauta din
nou locul de rupere.

e Locul rupturii se afla in zona dintre punctul de masura
: : la care a fost localizat semnalul firului de cautare si al
5 doilea punct de masura la care semnalul firului de
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" cautare nu a fost localizat.

[T : e Se Incepe cautarea aproximativ la mijlocul firului de
: delimitare, plecand de la postul de andocare.

: Daca semnalul firului de cautare este localizat, se

§ mareste zona de cdutare (se merge mai departe in

sens orar in directia postului de andocare) si apoi se

cauta din nou locul de rupere.

@ = = ¥ e Locul rupturii se afla in zona dintre punctul de masura
; T T Lj i la care a fost localizat semnalul firului de cautare si al
; By v @ doilea punct de masura la care semnalul firului de
s X """""""""""""""""""" cautare nu a fost localizat.

15.4.6 Verificarea semnalului firului de cautare

Indicatie:

Firul de cautare, respectiv semnalul acestuia, sunt utilizate pentru procesul de andocare si pentru transmiterea
informatiilor la robotul de tuns iarba. Pentru unele operatii si stari ale postului de andocare (de exemplu incarcarea
acumulatorului) este necesar ca informatiile de la postul de andocare sa fie transmise la robotul de tuns iarba (a se
vedea Acumulatorul si procesul de incarcare - generalitati)[ 9. Aceasta se intampla, intre altele, prin firul de cautare,
cand robotul se afla in apropierea postului de andocare sau cand este andocat. In timpul regimului de tundere si in
timp ce se incarca acumulatorul, semnalul firului de cautare este activ.

1. Verificarea memoriei jurnal pentru evenimente si mesaje

e Evenimentele si mesajele pot fi citite iTn memoria jurnal.
A se vedea Zona distrib. - Informatii - Evenimente|83YMesaje[ 8h
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2. Verificarea procesului de andocare a robotului de tuns iarba

¢ Se forteaza andocarea robotului de tuns iarba (a se vedea instructiunile de utilizare).
Postul de andocare trebuie sa fie recunoscut de robot pe baza semnalului firului de cautare la trecerea prin fata
acestui post si procesul de andocare trebuie sa se desfasoare fara probleme.

3. Verificarea semnalului firului cu iMonitor
e Se activeaza iMonitor semnall 8% in fata postului de andocare si se citesc valorile de pe iMonitor in stare andocata.

4. Verificarea conectoarelor:

»”&&%@)}
r‘ ‘ﬁg\ :

e Demontarea capacului racordurilor de fir[ 76

e Se controleaza legatura dintre firul de cautare (1) si
modulul electronic (post de andocare).

e Se controleaza cablul si conectorul in privinta
coroziunii sau a altor deteriorari.

5. Verificare amplasarii firului:

e Se verificd amplasarea corecta a firului de cautare (1)
sub placa de baza a postului de andocare.

Indicatie:
Daca este instalat accesoriul AED 600, se verifica amplasarea corecta a firului conform instructiunilor de utilizare a
accesoriului respectiv.
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6. Verificarea rezistentei de trecere dintre firul de cautare si cablul de legatura:

e Se opreste robotul de tuns iarba in suprafata de
tundere.

e Se deconecteaza firul de cautare.

e Se masoara cu un multimetru rezistenta de trecere.
Pentru detalii, a se vedea Problema cu semnalul
firului de cautare[9%)

15.5 SDS (software diagnoza STIHL)

Indicatie:

Pentru diagnoza este necesar cablul de diagnoza USBI 6.

Cu ajutorul SDS se poate crea un fisier de analiza care contine informatii detaliate privind starea aparatului si starea
software. Acest fisier se transmite prin e-mail la cererea nivelului imediat superior de service (centrald de distributie,
importator).

Functiile SDS:

Afisarea informatiilor si setarilor
Memorarea/rularea datelor de utilizator si de aparat
Actualizarea softului iMow! 38

Citirea fisierului de analiza iMow
Memorarea in aparat a notelor distribuitorului
Tiparirea protocolului client

Indicatii de utilizare:

Atentie!
Se va sigura intotdeauna o distanta suficients fata de piesele in rotatie. n special, cablul de diagnozad USB se va plasa
n spate si niciodata sub cutitul de tundere.

1.

w

Se conecteaza cablul de diagnoza USB la calculator si se controleaza identificarea corecta in MS-Windows® (de
exemplu, in zona Info a barei de sarcini).
In SDS apare un simbol pentru cablu de diagnoza USB detectat.

Selectarea produsului RMI.
Se aduce robotul de tuns iarba in pozitia de curatare si intretinere.

Se scoate busonul de inchidere pentru mufa de diagnoza de la partea inferioara spate si se cupleaza conectorul
cablului de diagnoza la robot.

Se asaza robotul de tuns iarba pe roti.
Se plaseaza cablul de diagnoza la distanta in spatele robotului, in special in afara razei de actiune a cutitului.

Inainte de diagnoz3, se dezactiveaza regimul Standby al robotului cu tasta OK si, eventual, se dezactiveazi blocajul
aparatului.

Treapta de siguranta pentru modificari din setarile aparatului se schimba pe ,Lipsd” (a se vedea instructiunile de
utilizare).

Se efectueaza diagnoza (a se vedea Procesul de diagnozal 1s8).

10. Dupa diagnoza se deconecteaza cablul de diagnoza USB si se monteaza busonul de inchidere al mufei de

diagnoza.
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15.5.1

Structura meniului

Dupa selectarea uneia din urmatoarele functii, se schimba date intre SDS si robotul de tuns iarba.

Informatii

Identificare
Numere de serie, prima punere in functiune, canale semnal fir, versiuni SW, STIHL #

Statistica
Date de functionare si contor service, resetare pentru contor service

Evenimente

Memoria activitatilor robotului de tuns iarba
Afisare text lung la Mousover

Stergere memorie evenimente

Mesaje

Memoria defectelor, erorilor, recomandarilor
Afisare text lung la Mousover

Stergere memorie mesaje

Acumulator
Informatii detaliate pentru pana la 5 acumulatoare utilizate in aparat

Com incarc.
Informatii detaliate pentru procesul de incarcare acumulator

Senzori de temperatura
Valori actuale ale senzorilor de temperatura

Modul radio (numai STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L)
Informatii detaliate pentru legatura prin reteaua mobila radio (GPRS/LTE)
Pozitie GPS

Protocol
Introducere date pentru protocolul client
Tiparire protocol ca document PDF

Setari

Plan tundere
Sistem automat PORNIT/OPRIT, durata de tundere, timpi activi

Stare gazon
Marimea si perimetrul suprafetei de tundere, durata runda, puncte de start, tundere margine

Zona de acasa (numai STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L)
Coordonatele zonelor de acasa, supravegherea zonei de acasa

Memorare setari
Memorare in SDS a datelor de utilizator si de aparat.

Verificare setari
Verificarea datelor selectate pentru utilizator si/sau aparat in robotul de tuns iarba.
Datele de aparat pot fi transmise numai o data la un modul electronic.

Fisier de analiza
Memorarea unui fisier de analiza iMow pentru nivelul de service superior urmator.
Daca este necesar, fisierul poate fi transmis prin e-mail.

Note distribuitor
Memorarea in aparat a notelor distribuitorului autorizat.

Mesaj de service
Setarea datei pentru urmatorul termen de service.

Actualizare

Actualizarea software
Verificarea si actualizarea pachetului de software iMow, indicatii privind versiunea

I.  Automat

Il. Manual
Este necesara selectarea pachetului software ce urmeaza a fi instalat

Stare din fabrica
Aparatul se reseteaza la starea din fabrica. Se reporneste asistentul de instalare.

Datele de lucru, cum ar fi orele de functionare, data primei puneri in functiune, date acumulator, date motor, nu

se reseteaza.
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e Numar de serie
Data primei puneri in functiune se fixeaza dupa o durata de tundere de 3 ore; dupa aceasta nu mai este posibila
resetarea numarului de serie.

4. Standby porn.

e Se activeaza modul Standby pentru robotul de tuns iarba (mod de economisire energie)
Comanda se va executa fnainte de scoaterea acumulatorului (a se vedea Standby| 105)).

15.5.2 Procesul de diagnoza

1. Memorare datelor de utilizator si de aparat.
Setari - Memorare setril 137

2. Se memoreaza fisierul de analiza.
Setari - Fisier de analizal 139

3. Se verifica daca numarul de serie de pe eticheta aparatului este acelasi cu cel memorat in software.
Informatii - Identificare - Informatii aparat! 139

4. Se verifica daca in contorul de lucru nu sunt inregistrate situatii neobisnuite.
Informatii - Statistica - Date de lucru aparat/motoare|13h

5. Se verifica daca in memoria de evenimente si cea de mesaje nu sunt inregistrate situatii neobisnuite.
Informatii - Evenimente/Mesaje | 137

o

Verificarea acumulatorului.

Informatii - Acumulator - Stare[13h

Inc&rcare acumulator descércat — Se urmareste si se verific procesul de fncarcare.
Informatii - Com incarc. [13h

A se vedea Acumulator si proces de incarcare in generall 108!,

7. Se verifica istoricul acumulatorului.
Informatii - Acumulator - Istoric [ 137

8. Se verifica actualitatea pachetului SW; daca este cazul, se actualizeaza.
Actualizare - Softwareupdate [ 130

9. Se reseteaza contorul de service.
Informatii - Statistic - Date de lucru aparat/motoare [ s

10. Introducere date pentru protocolul clientului; eventual se tipareste protocolul clientului.
Informatii - Protocol| 17

11. Se introduc Note distribuitor.
Setari - Note distribuitor[ 1391

12. Se stabileste urmatorul termen de service.
Setari - Mesaje de servicel 130

15.5.3 Actualizarea software

Indicatie:

SDS verifica automat daci este necesara o actualizare software. Tn indicatiile pentru versiune pot fi afisate versiuni
software ale componentelor electronice separate si, eventual, descrierile modificarilor pentru pachetul SW. O
actualizare software completa pentru consola de comanda si placa principala dureaza aproximativ 5 minute.

O actualizare de software nu trebuie Tntrerupta.

O verificare a versiunii pachetului SW, respectiv o actualizare software, este necesara:
¢ Tnaintea livrarii unui robot de tuns iarba nou la clientul final

e dupa inlocuirea de componente electronice

e la operatii de service si la reparatii

Modul de lucru in caz de reparatie (inlocuirea de componente electronice):

1. Daca este posibil, inainte de inlocuire se memoreaza datele utilizatorului si ale aparatului
Setari - Memorare setaril 137

2. Daca este posibil, se memoreaza fisierul de analiza
Setari - Fisier de analizal 13"
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Se efectueaza inlocuirea componentelor electronice
A se vedea Lista de verificari pentru probleme/ 140

Se pregateste de lucru robotul de tuns iarba si se scoate din regimul Standby.

Dupa o inlocuire a modulului electronic, trebuie efectuate primele secvente ale asistentului de instalare.
Dupa selectarea limbii (a se vedea instructiunile de utilizare) se introduce numarul de serie din 9 cifre (conform
etichetei cu caracteristici) si apoi se introduc data si ora.

Apoi se Intrerupe asistentul de instalare cu tasta superioara a blocului de taste directionale si cu tasta OK; a se
vedea Combinatii de taste/Shortcuts [ 165,

Se verifica actualitatea pachetului SW; daca este cazul, se actualizeaza.
Actualizare - Softwareupdate [ 137

Se verifica din nou datele utilizatorului si ale aparatului.

Setare - Verificare setaril 1M

Datele aparatului pot fi transmise numai o data la un modul electronic nou. Datele utilizatorului pot fi verificate oricat
de des, chiar si de pe alte aparate.

Eventual, robotul de tuns iarba si postul de andocare se cupleaza la clientul final (a se vedea instructiunile de
utilizare).
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K3 Alte informatii
16.1 Lista de verificari pentru probleme

Indicatie:

La o problema cu robotul de tuns iarba, trebuie colectate informatii, respectiv trebuie expediate prin e-mail imagini,
filme si date catre nivelul superior de service.

Cu ajutorul urmatoarei liste de verificari, se verifica daca s-au colectat toate informatiile necesare.

Cine si cand a semnalat problema? (Nume, data)

Date de contact ale clientului si distribuitorului (nume, adresa, numar de telefon, adresa e-mail)
Sunt disponibile data vanzarii si fisa de garantie?

Utilizare privata sau profesionala?

Model, numar de serie, an de fabricatie

Ore de functionare si versiune software

Cum reactioneaza aparatul?

Exista un mesaj pe afisaj?

Memoria de evenimente sau de mesaje indica situatii neobisnuite?

Coduri de evenimente si de mesaje neobisnuite

Postul de andocare si firul de delimitare sunt instalate corespunzator si sunt in ordine?

Valorile indicate de iMonitor sunt neobisnuite?

Valorile statistice sunt neobisnuite?

Ce s-a intreprins deja pentru rezolvarea problemei?

Daca este necesar pentru nivelul superior de service, se inregistreaza un film scurt sau fotografii ale situatiei,
de exemplu cu un telefon mobil, dupa care se expediaza prin e-mail

Daca este necesar pentru nivelul superior de service, se realizeaza un fisier de analiza iMow si se expediaza
prin e-mail

O00000000000O00O00000
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16.2 Lista de verificari la prima instalare

Indicatie:
Urmaétoarea lista de verificiri se va utiliza la prima instalare. Lista contine intrebari care trebuie clarificate cu clientul. Tn
afara de aceasta, ea serveste ca proces verbal si poate fi inmanata clientului final dupa ce s-a realizat instalarea.

1. Alimentator de retea:
Racord alimentare electrica — distanta maxima de 10 m la postul de andocare
Locul de instalare — ferit de radiatia solara directa si de umiditate; daca este necesar, alimentatorul de retea se
fixeaza pe un perete

2. Post de andocare:
Amplasare intr-un loc protejat, umbros, plan/orizontal

Intern

Extern

ol

3. Amplasarea firului de delimitare sub pamant?

Da

Nu

ol

4. Este folosita functia ,,Deplasare decalata acasa (banda margine)”?
in combinatie cu un post de andocare extern, pentru deplasarea decalata acasa trebuie instalate bucle de detectie.

Da

Nu

ol

5. Suprafetele auxiliare
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6. Drumuri

7. Suprafetele interzise

8. Exista eventuale surse perturbatoare pentru semnalul de cautare si cel al firului de delimitare in pamant?
de exemplu: conducte de apa, canale de apa uzata, conducte de incalzire, cabluri electrice, garduri electrice
invizibile pentru caini, beton armat, garaje subterane, traverse metalice, armaturi pentru placi de pardoseala

9. Cat de adanc sub suprafata gazonului se gasesc diversele cabluri, conducte sau armaturi subterane?

10. Exista eventuale alte surse perturbatoare pentru semnalul de cautare si cel al firului de delimitare?
de exemplu: coloane din beton armat, cabluri electrice, linii de Tnalta tensiune, posturi de transformare, emitatoare
radio, radiorelee

11. Zone critice din gradina sau zone in care firul de delimitare nu poate fi instalat asa cum se arata in
instructiunile de utilizare:
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12. Modificari/adaptari necesare in gradina pentru instalarea robotului de tuns iarba:

13. Alte observatii:
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16.3 Codul master

Indicatie:

Codul master din 4 cifre serveste, in special, pentru deblocarea robotului de tuns iarba atunci cand s-a introdus gresit
un cod PIN de 5 ori consecutiv.

Codul master se utilizeaza cand
¢ clientul si-a uitat codul PIN si cand se adreseaza distribuitorului autorizat.

e distribuitorul autorizat, cu ocazia unei reparatii sau a unei operatii de service, efectueaza o actualizare de software,
respectiv modifica setarile, fara ca anterior sa i se fi comunicat codul PIN de catre client, respectiv cand a modificat
treapta de siguranta pe ,Lipsa”.

e robotul de tuns iarba a fost pus n functiune neautorizat si pe afisaj se solicita introducerea unui cod master.

Solicitarea codului master:

e Codul master se solicita de catre distribuitorul de specialitate la centrala de distributie aferenta tarii respective.
Pentru aceasta este necesara combinatia de numere reprezentata pe afisajul robotului:
Aceasta este formata din numarul de serie din 9 cifre si data din 4 cifre.
Codul master este valabil o saptamana.
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16.4 Evenimente si mesaje
Evenimente:

Cod Text scurt

E0000 Info

E0100 Info

E0101 Info

EO0102 Memorie plina

EO0110 Pornire test

E0200 Standby oprit

E0201 Standby porn.

E0210 Acumulat. nou

E0300 Start incarc.

E0301 Incarc. term.

E0302 Oprire Tncarc

E0303 Oprire Tncarc

E0304 Oprire Tncarc

E0305 Oprire Tncarc

E0306 Oprire Tncarc

E0400 Start tundere

E0401 Term. tundere

E0402 Start manual

E0403 Oprire manual

E0404 Start tundere

E0405 Term. tundere

E1000 Lipsa capota

E1010 Tasta STOP

E1020 Blocaj activ

E1030 se Tnlocuieste manerul
E1040 Ridicat

E1050 Blocat

E1060 In afara

E1070 Blocat

E1080 Ploaie

E1090 Lipsa semnal

E10A0 Prea abrupt

E10B0 se Tnlocuieste consola
E10B1 Clapeta

E10CO Suprasarcina

E10D0 se Tnlocuieste motorul
E1100 Hibernare

Mesaje:

Cod Text scurt mesaj
M0000 iMow pregatit de lucru
MO0001 Pierdere de date

Semnificatie si remediu posibil
Nu exista niciun eveniment
Memorie evenimente stearsa
Memorie mesaje stearsa
Numarul maxim de mesaje active depasit
Rutina test pornita

Standby terminat

Standby activat

Acumulator nou introdus
Tnc&rcare pornitd

Procesul de incarcare terminat

Tnc&rcare opritd — Tens. mica la contacte de incércare
Remediu:
Verificarea postului de andocare

Tnc&rcare intreruptd — Defect acumulator
Remediu:
Se verifica acumulatorul si, eventual, se inlocuieste 59

Tnc&rcare intreruptd — temperaturd in afara domeniului admis
Inc&rcare intreruptd — durata admis3 de incércare depasita
Tnc&rcare intreruptd — eroare de comunicatie

Masuri de remediere:
Se reporneste procesul de incarcare, se verifica acumulatorul si, daca este
cazul, se inlocuieste[ 59

Tundere automata pornita

Tundere automatd terminata
Regim manual pornit

Regim manual terminat

Tundere n zona dorita pornita
Tundere n zona dorita terminata
Capota indepartata

Tasta STOP actionata

Blocaj aparat activat

iMow ridicat de manerul de purtare
Senzor de ridicare actionat

Senzor de ciocnire actionat

iMow se afla in afara suprafetei de tundere
iMow este intepenit

Ploaie detectata

Lipsa semnal fir

Inclinatie prea mare a pantei
Consola de comanda scoasa
Clapeta deschisa

Sistem de actionare pentru deplasare supraincarcat
Pornire motor de tundere nereusita
Stare de repaus activata

Semnificatie si remediu posibil

Softul iMow a fost actualizat sau iMow lucreaza cu valori implicite din cauza
pierderii de date
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Cod

MO0002

M0003

MO0004

MO0005

MO0006

MO0007

MO0008

MO0009

MO0100

MO0101

MO0102

MO0103

Text scurt mesaj

Defectiune interna

Defectiune interna

Defectiune interna

Defectiune interna

Defectiune interna

Defectiune interna

Defect acumulator

Defectiune interna

Descarcare acumulat.

Defect acumulator

Defectiune interna

Defectiune interna

Semnificatie si remediu posibil

Remediu:

e Se verifica setdrile aparatului (a se vedea instructiunile de utilizare)
Ceas intern defect

Remediu:

» Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 18 Se deconecteazs
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

 Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic[ 451
Problema de scriere memorie interna
Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic| 451

Problema de scriere memorie interna
Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic| 451
S-a detectat hardware eronat la modulul electronic
Remediu:

e Se verifica placile si, daca este cazul, se inlocuiesc.

Nu existda numar de serie memorat

Remediu:

e Se efectueaza o resetare de setdri si se introduce numarul de serie
Calcul semnal fir eronat

Remediu:

» Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 181 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

 Se controleaza conectoarele, cablurile, bobinele fatal 561, modulul
electronicl 43" si, eventual, se inlocuiesc

Se utilizeaza un tip gresit de acumulator
Remediu:

e Se introduce un acumulator corespunzator/ 1081
S-a detectat o combinatie eronata de software si placi
Remediu:

e Se verifica versiunea software [ 3%, dacs este cazul, se actualizeaza

e eventual se inlocuiesc modulul electronicl 45), respectiv placile
Tensiune acumulator prea mica
Remediu:

e Se incarca acumulatorul (a se vedea instructiunile de utilizare)
Tensiune acumulator prea mare

Remediu:se demonteaza ansamblul capac carcasal 13, se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se verificd tensiunea acumulatorului cu iMonitor incarcare 87 si, daca este
necesar, se inlocuieste acumulatorul [ 59

Alimentare electrica interna (placa de comanda incarcare) defectuoasa
Remediu:

 Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 131 Se deconecteazs
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se controleaza conectoarele, modulul electronic 451 si, eventual, se
inlocuieste

Alimentare electrica interna (placa de comanda incarcare) defectuoasa
Remediu:

 Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 131 Se deconecteazs
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil

e Se controleaza conectoarele,bobinele fata [ 561, modulul electronicl 451 si,
eventual, se Tnlocuiesc

M0104 Eroare de incarcare Tensiunea la contactele de incarcare prea mare
Remediu:

e Se verific alimentatorul de reteal 129
M0180 Temperatura prea mica Temperatura placa principala prea mica
Remediu:

e Se incalzeste aparatul
M0181 Temperatura prea mare Temperatura placa principalda prea mare
Remediu:
e Se lasa aparatul sa se raceasca
MO0183 Temperatura prea mare Temperatura placa de comanda incarcare prea mare
Remediu:
e Se lasa aparatul sa se raceasca
M0185 Temperatura prea mare Temperatura placa de comanda deplasare prea mare
Remediu:
e Se lasa aparatul sa se raceasca
M0186 Temperatura prea mica Temperatura acumulator prea mica
Remediu:
e Se verificd temperatura acumulatorului cu iMonitor incarcare [87)

e Se incalzeste acumulatorul
e Eventual se inlocuieste acumulatorul | 5%
MO0187 Temperatura prea mare Temperatura acumulator prea mare
Remediu:
e Se verifici temperatura acumulatorului cu iMonitor incarcare 87

e Se lasa acumulatorul sa se raceasca
e Eventual se inlocuieste acumulatorul | 59
M0200 Defect motor action. Comunicatie defectuoasa cu sistemul de actionare pentru deplasare stanga
Remediu:
e Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor/+1h

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se controleaza conectoarele si cablurile motorului de actionare, eventual
se inlocuieste ansamblul motor de actionare/reductor | 4

o Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 45
M0201 Defect motor action. Comunicatie defectuoasa cu sistemul de actionare pentru deplasare dreapta
Remediu:

e Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor/ 1%

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se controleaza conectoarele si cablurile motorului de actionare, eventual
se Tnlocuieste ansamblul motor de actionare/reductor | 4

e Eventual se inlocuieste modulul electronic 48
M0202 Eroare motor tundere Comunicatie defectuoasa cu motorul de tundere
Remediu:

e Verificarea motorului de tundere[ 113

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se controleaza conectoarele si cablurile motorului de tundere si, eventual,
se inlocuieste motorul de tundere 28

o Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 43
M0204 Defectiune interna Comunicatie defectuoasa cu consola de comanda
Remediu:
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil
e Se controleaza consola de comand& cu Test componente Taste| 961,

 Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 13 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

« Se controleaza conectoarele, cablurile 54" si plicile si, daca este necesar,
se inlocuiesc/ 48

M0205 Defectiune interna Comunicatie defectuoasa cu sistemul de supraveghere siguranta
Remediu:

» Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 13 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

o Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 43
M0206 Defectiune interna Comunicatie defectuoasa cu acumulatorul
Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se controleaza cablurile si conectoarele de la acumulator

e Se verificd modulul electronic si, daca este necesar, se inlocuieste [ 45
M0207 Defectiune interna Comunicatie defectuoasa cu senzorul de acceleratie

Remediu:

e Se demonteazs ansamblul capac carcasa!l 13 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se verificd modulul electronic si, daca este necesar, se inlocuieste [ 45
M0208 Defectiune interna Comunicatie defectuoasa cu senzorul de camp magnetic

Remediu:

e Se scoate acumulatorul[ 5% si se reintroduce

 Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronic[ 43
M0209 Defectiune interna Comunicatie defectuoasa cu sistemul de comanda incdrcare
Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

o Dacj este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 45

M0300 Defect motor action. Tensiune de alimentare inadecvata pentru sistemul de actionare pentru
deplasare stanga

Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se controleaza conectoarele si cablurile ansamblului motor de
actionare/reductor [ 4eventual se inlocuiesc

o Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 45,
M0301 Defect motor action. Tensiune de alimentare inadecvata pentru comanda deplasare stanga
Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

o Dacj este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 48
M0303 Defect motor action. Comanda eronata sistem de actionare pentru deplasare stanga
Remediu:

 Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 131 Se deconecteazs
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se verifica rotirea usoara a reductorului; daca este necesar, se inlocuieste
reductorul[ 41

e Se verifica versiunea software[3h; dacs este cazul, se actualizeaza

o Dacj este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 43
M0304 Defect motor action. Senzor turatie defect la sistemul de actionare deplasare stanga
Remediu:
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Cod

MO0305

MO0306

MO0307

MO0400

MO0401

M0403

M0404

M0405

M0406

M0407

Text scurt mesaj

Defect motor action.

Defectiune interna

Defectiune interna

Defect motor action.

Defect motor action.

Defect motor action.

Defect motor action.

Defect motor action.

Defectiune interna

Defectiune interna

Semnificatie si remediu posibil

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se controleaza conectoarele si cablurile ansamblului motor de
actionare/reductor [ 4Peventual se inlocuiesc

 Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronic[ 43,
Roata stanga blocata
Remediu:

e Se curata robotul de tuns iarba
e Se indeparteaza denivelarile (gauri, adancituri) din suprafata de tundere
e Se verifica rotirea usoars a reductoruluil 11

Hardware eronat la sistemul de actionare pentru deplasare stanga
Remediu:

e Se verificd modulul electronicl 45) eventual se inlocuieste

Lipsa deblocare de siguranta pentru sistemul de actionare pentru deplasare
stanga
Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se verificd modulul electronicl 45 eventual se inlocuieste

Tensiune de alimentare inadecvata pentru sistemul de actionare pentru
deplasare dreapta

Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

o Dacj este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 43
Tensiune de alimentare inadecvata pentru comanda deplasare dreapta
Remediu:

» Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 181 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

o Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 45
Comanda eronata sistem de actionare pentru deplasare dreapta
Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se verifica rotirea usoara a reductorului; daca este necesar, se inlocuieste
reductorull 4%

e Se verifica versiunea software [ 3%, daca este cazul, se actualizeaza

o Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 45
Senzor turatie defect la sistemul de actionare deplasare dreapta
Remediu:

e Se demonteaza ansamblul capac carcasal 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se verifica rotirea usoara a reductorului; daca este necesar, se inlocuieste
reductorull 4%

o Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronic 48
Rota dreapta blocata
Remediu:

e Se curata robotul de tuns iarba
e Se indeparteaza denivelarile (gauri, adancituri) din suprafata de tundere
e Se verifica rotirea usoars a reductoruluil 1

Hardware eronat la sistemul de actionare pentru deplasare dreapta
Remediu:

e Se verificd modulul electronicl 45 eventual se inlocuieste

Lipsa deblocare de siguranta pentru sistemul de actionare pentru deplasare
dreapta
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil
Remediu:
 Se demonteaza ansamblul capac carcasa| 13 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza
e Se verificd modulul electronicl 45 eventual se inlocuieste
M0500 Eroare motor tundere Tensiune de alimentare inadecvata pentru motorul de tundere
Remediu:
e Se demonteazi ansamblul capac carcasa! 181 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza
e Se controleaza conectoarele si cablurile motorului de tundere [ 281, modulul
electronic| 451 si, eventual, se inlocuiesc| 451
M0501 Eroare motor tundere Tensiune de alimentare inadecvata pentru comanda motorului de tundere
Remediu:
o Se demonteazi ansamblul capac carcasa! 181 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza
e Se controleaza conectoarele, cablurile, modulul electronic| 451 si, eventual,
se inlocuiesc| 4%
M0502 Eroare motor tundere Sistem comanda motor de tundere supraincalzit
Remediu:
e Se lasa aparatul sa se raceasca
o Daci este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 45
M0503 Eroare motor tundere Comanda eronata motor de tundere
Remediu:
o Se demonteazi ansamblul capac carcasi! 131 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza
e Se verifica rotirea usoara | 11>leventual se inlocuieste motorul de tundere| 28)
e Se verifica versiunea software[1s7; daca este cazul, se actualizeaza
o Dacj este necesar, se inlocuieste modulul electronic[ 48
M0504 Eroare motor tundere Senzor turatie motor de tundere defect
Remediu:
 Se demonteaza ansamblul capac carcasa| 131 Se deconecteaza
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza
e Se verificd modulul electronic! 431 si, daca este necesar, se inlocuieste
o Daci este necesar, se inlocuieste motorul de tundere[ 28
MO0505 Eroare motor tundere Suprasarcina motor de tundere
Remediu:
e Se curata mecanismul de cosire si cutitul
e Se ;urété spatiul dintre discul de antrenare si carcasa mecanismului de
cosire
e Se regleaza o indltime mai mare de tdiere
e Se indeparteaza deniveldrile (gauri, adancituri) din suprafata de tundere
e Se verifica rotirea usoara [ 115
e Se controleaza consumul de curent si indicatorul de suprasarcina cu Test
componente Motoare| 91,
M0506 Defectiune interna Hardware eronat motor de tundere
Remediu:
e Se verificd modulul electronic si, daca este necesar, se inlocuieste [ 45
M0507 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta pentru motorul de tundere
Remediu:
e Se demonteazi ansamblul capac carcasa! 131 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza
e Se verificd modulul electronicl 431 si, daca este necesar, se inlocuieste
M0700 Defect acumulator Supratensiune acumulator
Remediu:
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil

e Se verificd acumulatorul [, dacs este necesar, se inlocuieste [ 59
M0702 Defect acumulator Fir acumulator rupt

Remediu:

e Se inlocuieste acumulatorul [ 5%
MO0703 Descarcare acumulat. Tensiune acumulator sub limita
Remediu:

e Se incarca acumulatorul (a se vedea instructiunile de utilizare)
M0704 Descarcare acumulat. Tensiune acumulator sub limita

Remediu:

e Se incarca acumulatorul (a se vedea instructiunile de utilizare)
M0705 Defect acumulator Celule acumulator dezechilibrate

Remediu:

e Se inlocuieste acumulatorul [ 59
M0707 Defect acumulator Cablu de alarma acumulator defect

Remediu:

e Se inlocuieste acumulatorul [ 59
M0708 Defect acumulator Masurare tensiune acumulator imprecisa
Remediu:

e Se inlocuieste acumulatorul [ 59
M0709 Defect acumulator Defectiune interna acumulator
Remediu:

e Se inlocuieste acumulatorul [ 5%
M1000 Conturnare S-a detectat o panta >45°
Remediu:

e a se vedea instructiunile de utilizare
M1010 iMow ridicat Capota ridicata mai mult de 10 s

Remediu:

e Efectuare test componente Cagoté@
M1030 Defect capota Nu s-a detectat nicio capota

Remediu:

e Se monteaza capotal 11

e Efectuare test componente Cagoté@
M1105 Clapeta deschisa Clapeta deschisa in timpul regimului automat sau al plecarii de la margine
Remediu:
e Pentru deblocare se apasa OK
e Se inchide clapeta de comanda

M1120 Capota blocata Se controleaza capota
S-a detectat o coliziune permanenta in timpul regimului automat
Remediu:
e Efectuare test componente Capota |89
M1125 Indepartati obstacolele Senzor de ciocnire actionat
Se verifica amplasarea firului
Remediu:
e a se vedea instructiunile de utilizare
M1130 Blocat Dupa 5 s nu revine in interiorul buclei
sau 125 m fara coliziune sau detectare margine
Remediu:

e Se elibereaza robotul de tuns iarba, eventual se indeparteaza denivelarile
si corpurile strdine din suprafata de tundere

e Se curata robotul de tuns iarba
M1131 Blocat S-a activat ASM (recunoastere deplasare blocata)
Remediu:
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil

e Se elibereaza robotul de tuns iarba, eventual se indeparteaza denivelarile
si corpurile straine din suprafata de tundere

e Se curata robotul de tuns iarba
e Se dezactiveaza ASM (a se vedea instructiunile de utilizare)

M1135 In afara iMow Tn afara suprafetei de tundere - se aduce iMow in suprafata de tundere

M1140 Prea abrupt Tn timpul regimului automat s-a detectat o panta >19,3° (STIHL RMI 422.0)
respectiv >21,8° (STIHL RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L)
Remediu:

e a se vedea instructiunile de utilizare

M1150 Bloc. aparat Blocaj aparat activat
Remediu:
e a se vedea instructiunile de utilizare
M1170 Lipsa semnal Semnal fir pierdut in timpul regimului automat
Remediu:

e Se porneste postul de andocare

e Verificarea postului de andocare 12
M1180 Andocare iMow Nu s-a gasit postul de andocare

Remediu:

e Verificarea postului de andocare [ 12
M1190 Eroare de andocare Postul de andocare este ocupat de alt iMow
Remediu:

e a se vedea instructiunile de utilizare

M1200 Eroare motor tundere Pornirea motorului de tundere dupa 5 incercari nu este posibila
Remediu:
e Se verifica rotirea usoara [ 115

e eventual se curata aparatul

e Se regleaza inaltimea de tdiere mai sus

M1210 Defect motor action. Supraincarcare sistem actionare deplasare
Un sistem de actionare roata a lucrat timp mai indelungat cu un cuplu foarte
mare

Remediu:
e Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor/ 119

M1220 Ploaie detectata Regimul automat nu este pornit
Ploaie detectata (a se vedea instructiunile de utilizare)

Remediu:

e a se vedea instructiunile de utilizare
M1230 Eroare de andocare Andocarea automata nu este posibila
Remediu:
e Se indeparteaza obstacolele din apropierea postului de andocare
e Se verifica procesul de andocare (a se vedea instructiunile de utilizare)

e Se verifica amplasarea firului in apropierea postului de andocare si
instalarea postului de andocare (a se vedea instructiunile de utilizare)

M2000 Problema de semnal Datele de invatare ale semnalului firului nevalabile
Remediu:

e Se andocheaza robotul de tuns iarba pentru invatarea semnalului firului (a
se vedea instructiunile de utilizare)

M2010 Inlocuirea cutitului S-a atins durata de viata admisa; cutitul utilizat mai mult de 200 de ore
Remediu:
« Se controleaza cutitul, eventual se inlocuieste [ 25
e Se confirma contorul (a se vedea instructiunile de utilizare)
M2020 Recomandare Service anual prin distribuitor
Remediu:
e Se apeleaza la distribuitorul autorizat STIHL pentru service anual
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Cod
M2030

M2031

M2032

M2040

M2050

M2060

M2070

M2071

M2072

M2073

M2074

M2075

M2076

Text scurt mesaj
Acumulator

Eroare de incarcare

Temperatura acumulator

Temperatura acumulator

Adaptare tundere

Tundere terminata

Semnal GPS

Semnal GPS

Semnal GPS

Semnal GPS

Semnal GPS

Semnal GPS

Semnal GPS

Semnificatie si remediu posibil

Rezistenta interna a acumulatorului este prea mare; s-a atins durata de viata
admisa

Remediu:

e Eventual se inlocuieste acumulatorul| 591
5 incercari de incarcare nereusite
Remediu:

e Verificarea procesului de incarcare 1B

e Problema cu incarcarea acumulatoruluil 951

e Se verific alimentatorul de reteal 25
Eroare de temperatura acumulator in procesul de incarcare
Remediu:

e Se lasa acumulatorul sa se incalzeasca, respectiv sa se raceasca
Eroare de temperatura acumulator la pornirea regimului de tundere
Remediu:

e Se lasa acumulatorul sa se incalzeasca, respectiv sa se raceasca
Prelungire timpi activi sau completare cu alti timpi activi

Remediu:

e a se vedea instructiunile de utilizare

Tunderea in suprafata auxiliara terminata cu succes

Remediu:

e a se vedea instructiunile de utilizare

Nu s-a receptionat niciun semnal GPS la marginea suprafetei de tundere;
suprafata de tundere este intr-o zona de tacere radio

Remediu:

e Se verifica numarul satelitilor in raza de actiune si pozitia cu iMonitor modul
radio[ 88

e Se repeta plecarea de la margine
Lipsa semnal GPS la punctul de pornire 1
Remediu:

¢ Se verificd numarul satelitilor in raza de actiune si pozitia cu iMonitor modul
radiol 88)

e Se modifica punctul de pornire
Lipsa semnal GPS la punctul de pornire 2
Remediu:

e Se verifica numarul satelitilor in raza de actiune si pozitia cu iMonitor modul
radio[ 88

e Se modifica punctul de pornire
Lipsa semnal GPS la punctul de pornire 3
Remediu:

¢ Se verificd numarul satelitilor in raza de actiune si pozitia cu iMonitor modul
radio 88)

e Se modifica punctul de pornire

Lipsa semnal GPS la punctul de pornire 4

Remediu:

e Se verifica numarul satelitilor in raza de actiune si pozitia cu iMonitor modul

radio| 88
e Se modifica punctul de pornire
Lipsa receptie in zona dorita
Remediu:

¢ Se verificd numarul satelitilor in raza de actiune si pozitia cu iMonitor modul
radiol 88)

e Se redefineste zona dorita
Zona dorita nu s-a putut gasi la plecarea de pe margine
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil

Remediu:

e Se verifica numarul satelitilor in raza de actiune si pozitia cu iMonitor modul
radio| 88

¢ Se redefineste zona dorita - se va avea n vedere ca zona dorita si firul de
delimitare sa se intersecteze

e Se va avea in vedere accesarea corecta a zonei dorite; se elimina
obstacolele posibile

M2077 Zona dorita Zona dorita in afara zonei de acasa
Remediu:
e Se modifica pozitia zonei dorite

M2080 Retea Nu este posibila nicio conexiune de telefonie mobild; suprafata de tundere
este ntr-o zona de tacere radio

Remediu:

¢ Verificati conexiunea si intensitatea semnalului de telefonie mobila cu
modulul radiol 88 iMonitor

M2090 Modul radio Comunicatia ntre modulul electronic si modulul radio perturbata

Remediu:

e Se activeaza Standby, se asteapta cateva secunde, apoi se activeaza
robotul de tuns iarba prin apasarea tastei de pe consola de comanda
pentru a se putea actualiza automat Firmware prin GPRS/LTE

e Se verifica legatura GPRS/LTE

e Se controleaza conectoarele, cablul plat de la modulul radio si, eventual se
fnlocuiesc

e Se verificd modulul radio[ 115 si eventual se inlocuieste

M2095 Modul radio Comunicatia cu antena GPS perturbata

Remediu:

e Se activeaza Standby, se asteapta cateva secunde, apoi se activeaza
robotul de tuns iarba prin apasarea tastei de pe consola de comanda
pentru a se putea actualiza comunicatia intre antena GPS si modulul radio

e Se controleaza conectoarele si, daca este cazul, se inlocuiesc

e Se verificd modulul radio[ 118 si eventual se inlocuieste

M2100 Protectie GPS Zona de acasa parasitd, aparatul blocat

Remediu:

e Se readuce robotul de tuns iarba in zona de acasa si se introduce codul
PIN

M2110 Protectie GPS Este necesar un loc nou de amplasare si o reinstalare; robotul de tuns iarba a
fost pus Tn functiune pe o alta suprafata de tundere; semnalul de fir al celui de
al doilea post de andocare este deja memorat.

Remediu:

e Se efectueaza o reinstalare (a se vedea instructiunile de utilizare)

M2120 Interzicere joaca Senzorul de ciocnire a fost actionat de mai multe ori consecutiv sau robotul de
tuns iarba a fost ridicat in timpul deplasarii

Remediu:

e Se confirma mesajul cu OK

e Se dezactiveaza interzicerea jocului (a se vedea instructiunile de utilizare)

M4000 Defect acumulator Lipsa deblocare de siguranta; tensiune acumulator <13,7 V sau >35,7 V

Remediu:

 Se executa actualizarea softuluil13%]

e Se reseteaza comanda SR[93)

e Se scoate acumulatorul[ 59 si se reintroduce

e Se verifica acumulatorul[ 108 si, eventual, se inlocuieste

e Se verificd modulul electronic si, daca este necesar, se inlocuieste [ 45

M4001 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Temperatura acumulatorului sau temperatura sistemului de comanda
fncdrcare se afla in afara domeniului permis
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil
Remediu:
e Se executa actualizarea softului[+35

e Se lasa aparatul sa se incdlzeasca, respectiv sa se raceasca

M4002 Conturnare Lipsa deblocare de siguranta
A fost depasita panta de 58° si nu s-a produs o oprire a motorului de tundere
inintervalde 2 s
sau o oprire a sistemului de actionare pentru deplasare pe o distanta de 0,6
m

Remediu:
o Se executd actualizarea softuluil 138

e a se vedea instructiunile de utilizare

M4003 Capota ridicata Lipsa deblocare de siguranta
Capota a fost ridicatd mai mult de 10 s

Remediu:
e Se executd actualizarea softuluil 35

e a se vedea instructiunile de utilizare

M4004 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Oprire defectuoasa a motorului de deplasare

Remediu:
e Se executa actualizarea softuluil 3%

e a se vedea instructiunile de utilizare

M4005 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Oprire defectuoasa a motorului de tundere

Remediu:
e Se executd actualizarea softuluil 135

e a se vedea instructiunile de utilizare

M4006 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Proces de incarcare defectuos (timp depasit)

Remediu:
e Se executa actualizarea softuluil 38

e Dacj este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 48

M4007 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Intrerupere sau scurtcircuit la senzor clapeta

Remediu:

e Se executd actualizarea softuluil 35

* Se verificd magnetul clapetei cu iMonitor Optiunil 881
e Se reseteazd comanda SR 93

e Se controleaza conectoarele, cablurile, placa senzorului capoteil 481 si,
daca este necesar, se inlocuiesc

e Se verificd modulul electronicl 431 si, daca este necesar, se inlocuieste

M4008 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Comutator clapeta defect

Remediu:

e Se executd actualizarea softuluil 135

* Se verificd magnetul clapetei cu iMonitor Optiunil 881
e Se reseteazd comanda SR 93

e Se controleaza conectoarele, cablurile, placa senzorului capoteil 481 si,
daca este necesar, se inlocuiesc

e Se verificd modulul electronicl 481 si, daca este necesar, se inlocuieste

M4009 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Intrerupere sau scurtcircuit in placa senzorului capotei

Remediu:

e Se executd actualizarea softuluil 35
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Cod Text scurt mesaj

M4010 Defectiune interna

M4011 Defectiune interna

M4012 Defectiune interna

M4013 Defectiune interna

M4014 Defectiune interna

M4016 Defectiune interna

Semnificatie si remediu posibil
« Se controleaza conectoarele, cablurile[ 541, placa senzorului capoteil 48,
modulul electronic si, daca este necesar, se inlocuiesc| 45)

Lipsa deblocare de siguranta
Oprire repetata a motorului de tundere

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil 3%

e Se reseteazid comanda SR[93)

e Se verificd motorul de tundere [ 112} si, daca este necesar, se inlocuieste

o Dacj este necesar, se inlocuieste modulul electronicl 45

Lipsa deblocare de siguranta
Senzor de acceleratie defect

Remediu:

e Se executd actualizarea softuluil 135

e Se inlocuieste modulul electronicl 451

Lipsa deblocare de siguranta
Taste consola de comanda defecte

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil 38

e Se verifica tastelel 901

e Se controleaza conectoarele, cablurile[ 54, placa senzorului capoteil 48 si,
daca este necesar, se inlocuiesc

e Se reseteazd comanda SR 93

e Se controleaza conectoarele si cablurile modulului electronic si, eventual,
se inlocuiesc| 451

Lipsa deblocare de siguranta
Verificare semnal fir eronata

Remediu:
e Se executd actualizarea softuluil 135

e Se verificd semnalul firului de delimitare [ 125

e Verificarea postului de andocare/ 12b

e Se deruleaza cablul electric in apropierea postului de andocare pentru a
evita perturbatii ale semnalului firului

e Se verifica semnalul firului de delimitare si semnalul firului de cautare cu
iMonitor| 841n stare andocata

e Se porneste postul de andocare si se andocheaza robotul de tuns iarba,
apoi se reseteazd comanda SR/ 931 si se sterge memoria de mesaje/*3h cu
SDS

e Demontarea modulului electronic (post de andocare)l 72

e Se porneste postul de andocare si se andocheaza robotul de tuns iarba,
apoi se reseteazd comanda SR/ 931 si se sterge memoria de mesaje/*3h cu
SDS

e Se andocheaza robotul de tuns iarba si se cupleaza (a se vedea
instructiunile de utilizare)

e Se controleaza conectoarele, cablurile, bobinele fata! 561, modulul
electronic| 451 si, eventual, se inlocuiesc

Lipsa deblocare de siguranta
Senzor defect temperatura interioara acumulator

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil 381

e Se reseteazid comanda SR[93)

e Se controleaza cablurile si conectoarele acumulatoruluil 591 si, eventual, se
inlocuiesc

Lipsa deblocare de siguranta
Senzor tasta STOP defect

Remediu:
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil
e Se executa actualizarea softuluil 38

e Se testeaza comutatoarele[ 961

e Se reseteazid comanda SR[93)

o Se controleaza conectoarele, cablurile 541, placa senzorului capoteil 48,
modulul electronic si, daca este necesar, se inlocuiesc

M4017 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Eroare a sistemului electronic

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil 38

e Se reseteazid comanda SR[93)

» Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 131 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

 Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic[ 451

M4018 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Alimentare electrica interna defectuoasa

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil 38!

e Se reseteazid comanda SR[93)

» Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 13 Se deconecteazi
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

e Se controleaza conectoarele si cablurile si, daca este necesar, se
fnlocuiesc

o Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic| 451

M4019 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Modul electronic defect

Remediu:

e Se executd actualizarea softuluil135

e Se inlocuieste modulul electronicl 451

M4020 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Senzori de temperatura defecti

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil+s$!

e Se inlocuieste modulul electronic/ 451

M4021 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Eroare a sistemului electronic

Remediu:

e Se executd actualizarea softuluil 135

e Se reseteazd comanda SR 93

e Se controleaza conectoarele, cablurile, placa senzorului capoteil 48),
modulul electronicl 431 si, daca este necesar, se inlocuiesc

M4022 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Tensiunea contactelor de incarcare si tensiunea de intrare a incarcatorului
sunt diferite

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil 1381

e Verificarea procesului de incarcare 107

e Se verificd alimentatorul de reteal 2%

e Se controleaza contactele de incarcare ale postului de andocare| 21 si ale
robotului de tuns iarba 11

e Se reseteaza comanda SR[93)si se sterge memoria de mesaje1sh

e Se inlocuieste modulul electronicl 451

M4023 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Oprire de siguranta acumulator eronata

Remediu:
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Cod Text scurt mesaj Semnificatie si remediu posibil
e Se executa actualizarea softuluil 38

e Se reseteazid comanda SR[93)

 Se demonteazi ansamblul capac carcasa| 18 Se deconecteazs
acumulatorul de la modulul electronic si se reconecteaza

o Se controleaza conectoarele, cablurile, acumulatorul[ 08, , modulul
electronicl 43" si, eventual, se inlocuiesc

M4024 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Turatia maxima a sistemelor de actionare pentru deplasare sau a motorului
de tundere este depasita

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil 381

e Se reseteazid comanda SR[93)

e Verificarea motoarelor de actionare/reductoarelor/ 11

e Verificarea motorului de tundere [ 115

e Se verificd motoarele cu iMonitor/ 861

e Se controleaza conectoarele, cablurile, motorul de tunderel 28, motoarele
de actionare/reductoarele [ 4%, modulul electronicl 45 si, eventual, se
Tnlocuiesc

M4025 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Eroare de software

Remediu:

e Se executd actualizarea softuluil 35

e Se reseteaza comanda SR/931si se sterge memoria de mesaje| 139

 Daca este necesar, se inlocuieste modulul electronic[ 451

M4026 Defectiune interna Lipsa deblocare de siguranta
Masurare tensiune necalibrata

Remediu:

e Se executa actualizarea softuluil 3%

e Se reseteazid comanda SR[93)

e Se verificd modulul electronic si, daca este necesar, se inlocuieste [ 45
M4027 Tasta STOP actionata Pentru deblocare se apasa OK

Remediu:

e a se vedea instructiunile de utilizare
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16.5 Valori si valori limita pentru acumulator
AAI 40 AAI 80
STIHL RMI 422.0 STIHL RMI 422.0 P
STIHL RMI 422.0 PC
STIHL RMI 422.0 PC-L
Energie Energie totala 41,5 Wh 83 Wh
Energie maxima ce poate fi preluata cu tampon 36 Wh 73 Wh
de siguranta
Deplasarea acasa la postul de andocare cu <6,5 Wh <7,5 Wh
energie reziduala
Curenti Capacitate de incarcare * 2,25 Ah 4,5 Ah
Curent minim de Tncarcare pentru incarcare de 0,5A 0,8 A
protectie
1/2 curent de incarcare — in functie de starea 0,75 A 1,25 A
de incarcare reziduala si de urmatoarea iesire
planificata
2/3 curent de incarcare — in functie de starea 1A 1,7 A
de incarcare reziduala si de urmatoarea iesire
planificata
Curent maxim de incarcare pentru incarcare 15A 25A
rapida
Curent final de ncdrcare pentru terminarea <250 mA <450 mA
procesului de incarcare
Valori de tensiune Tensiune nominala 18,5V 18,5V
Tensiune acumulator dupa incarcare normala la max. 20,5V max. 20,5V
100 % *
Tensiune acumulator dupa incarcare rapida la 19,7 Vv=-20,4V 19,7 Vv=-20,4 V
80 % *
Pornire proces de incarcare la tensiune <19,5V <19,5V
acumulator
Oprire motor de tundere in regim automat. <17,6 V <17,6 V
Deplasare acasa la post andocare
Functionare sistem electronic >12,5V >12,5V
Tensiune de comanda la contactele de 10 V=159V 10 V=159V
fncarcare ale robotului de tuns iarba fara
andocare
Tensiune la contactele de incarcare n procesul 22 V-28V 22 V-28V
de incarcare
Durata incar. la Incarcare normala la 100 % * pana la 2:00 pana la 2:30
acumulator descarcat
Tnc&rcare rapida (curent maxim de incarcare) la pana la 1:00 panala 1:15
cca. 80 %
Temperaturi Pornire proces de incarcare 0°C-55°C 0°C-55°C
Tntrerupere proces de incircare >55°C >55°C
Tnc&rcare de protectie 0°C-5°C 0°C-5°C
50°C-55°C 50°C-55°C
Operatie de tundere 2°C-65°C 2°C-65°C
Pornire proces de tundere 3°C-60°C 3°C-60°C
Blocaj, dezactivare >70°C >70°C
* Valori pentru acumulator nou la temperatura normala acumulator
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16.6 Combinatii de taste/Shortcuturi

1. Combinatii de taste in asistentii de instalare:

o Tasta de sus a blocului de taste directionale si tasta OK:
Se apasa si se mentine apasata tasta de sus a blocului de taste directionale si se confirma cu tasta OK.
Dupa introducerea limbii, datei si orei, se poate intrerupe asistentul de instalare, respectiv se poate sari peste
secventa ,incircare acumulator”.

Indicatie:

Dupa o intrerupere a asistentului de instalare se poate intampla ca acumulatorul sa nu fie complet incarcat, robotul de
tuns iarba sa nu fie cuplat cu postul de andocare si datele de contur pentru parcurgerea marginii sa nu fie stabilite.
Aceasta combinatie de taste se va utiliza in special cand, in timpul folosirii asistentului de instalare, apare o eroare sau
o defectiune neasteptatal 145 (de exemplu, lipsa unei deblocri de siguranta).

2. Combinatii de taste dupa logarea in zona distribuitorului:

¢ Bloc de taste directionale spre dreapta:
in ecranul de stare, dupa logarea in Zona distrib.| 77, se poate activa cu blocul de taste directionale iMonitor
semnal| 841, Tn acest scop, in ecranul de stare, se apasa blocul de taste directionale in dreapta. Celelalte
iMonitoare pot fi selectate apoi in continuare tot cu blocul de taste directionale. Pentru a opri din nou iMonitor, se
apasa repetat blocul de taste directionale in stanga, pana cand apare din nou ecranul de stare.

16.7 STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L

16.7.1 Portalul iMow

Pe portalul iMow se activeaza si se gestioneaza modelele STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L. Firmele de distributie,
respectiv importatorii, pot sa gestioneze pe portal distribuitorii autorizati care le sunt alocati.

Saltul in portalul iMow se poate realiza prin clic pe zona
tactila (1) stanga sus din fereastra de program a SDS
(Soft de diagnoza STIHL) sau direct prin linkul urmator:

Portalul iMow

Functii principale portal iMow:

e Crearea unui nou cont client

e Gestionarea unui cont client existent

e Activare noul STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L
e Administrare STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L
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Structura legaturii:

Y

iMow

Telefon mobil, respectiv tableta cu iMow App
Server

. Distribuitori autorizati

(ig1) d
"// /(/I/)( \ Cu robotul de tuns iarba (1) se comunica permanent

indirect prin serverul (3). Si App (2) realizeaza o
n legatura la server. Distribuitorul autorizat (4) poate crea

PLON=

si gestiona conturi client pe server. Distribuitorul
autorizat este subordonat firmelor de distributie
specifice tarii, respectiv importatorilor, care gestioneaza
conturile distribuitorilor autorizati.

o>

16.7.2  Aplicatia iMow

Modelele STIHL RMI 422.0 PC, RMI 422.0 PC-L pot fi comandate prin aplicatia iMow.

Aplicatia se poate obtine pentru toate sistemele de operare curente in orice magazin App-Store. Pentru functiile
principale, a se vedea instructiunile de utilizare.

Atentie!

Tnainte de a folosi aplicatia iMow App trebuie citite instructiunile de utilizare, in special capitolul ,Pentru siguranta
dumneavoastra”.

Modificarea planului de tundere, pornirea unei operatii de tundere, pornirea si oprirea regimului automat, trimiterea
acasa a robotului de tuns iarba si modificarea datei si orei pot conduce la activitati neasteptate de alte persoane. Din
acest motiv persoanele in cauza se vor informa intotdeauna mai intai asupra activitatilor posibile ale robotului.

Activarea:

Pentru ca aplicatia sa poata face schimb de date cu robotul de tuns iarba, trebuie ca aparatul si adresa de e-mail a
detinatorului sa fie activate de catre distribuitorul autorizat STIHL. La adresa de e-mail se transmite un link de activare.

Aplicatia iMow se va instala pe un smartphone sau pe o tableta care au legatura la Internet si au un receptor GPS
instalat. Destinatarul mesajului e-mail este desemnat ca administrator si utilizator principal al aplicatiei; el are acces
deplin la toate functiile.

Traficul de date:

Transmiterea datelor de la robotul de tuns iarba la Internet (M2M-Service) este inclusa in pretul de cumparare pentru
intreaga durata de viata a aparatului. Din cauza transmiterii de date de la aplicatie la Internet, apar costuri in functie de
contractul cu furnizorul de telefonie mobild, respectiv cu furnizorul de Internet, pe care le suporta clientul final.

16.7.3  Furnizori de servicii de telefonie mobila

O lista actuala a tuturor retelelor de telefonie mobila la care este permis accesul se poate gasi la linkul urmator:
Furnizor de servicii de roaming iMow versiunea C
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17.1

Indicatie:

Planul de intretinere

Lucrari de intretinere

STIHL recomanda o operatie de service anuala in lunile de iarna, efectuata de un distribuitor autorizat STIHL.

Pentru a se putea efectua corect toate lucrarile de service, trebuie setata treapta de siguranta ,Lipsa

X9

(a se vedea

instructiunile de utilizare). Pentru aceasta este necesar, eventual, codul PIN al clientului final. Daca acest cod PIN nu
se cunoaste, trebuie deblocat robotul de tuns iarba cu un cod master/ 4.

Atentie — pericol de accidentare!
La lucrarile la cutit se vor purta manusi si se va activa blocarea aparatului.

Componenta Operatie Service | Daca este Informatii
anual necesar
Generalitati Verificare prin control vizual. X X
Efectuarea unui test general al X Testarea generald a
aparatului. aparatuluil 99
Post de andocare Curatarea si v?rlflcarea postului de Verificarea postului de
andocare, curatarea contactelor de X X Fi2b)
P andocare| 12
incarcare.
Unitatea de taiere Se demonteaza cutitul si discul de Demontarea cutitului si
antrenare, se curata discul de antrenare X a discului de
si carcasa mecanismului de tundere. antrenare| 27
Se verifica cutitul si eventual se Verificarea limitelor de
- - ; ; X X -
inlocuieste. uzural 261
Se verifica fixarea cu surub a cutitului. X X Montarea cutituluil 261
Sistemul de rulare Se curata rotile si puntea motoare (se
indeparteaza iarba si alte corpuri X X
straine).
Verificarea uzurii si curatarea rotilor fata
si a puntii rotilor (se indeparteaza iarba X X
si alte corpuri straine).
Sistemul de reglare a Verificarea deplasarii usoare si a X
Tnaltimii de tdiere functionarii.
Capota, clapeta, carcasa Se demonteaza si se curatd capota. X Detharea
cagotelf—sﬁ
Se curata zona din jurul clapetei.
Se verificd mecanismul de inchidere X Verificarea clapeteil 117
clapeta.
Se curata capacul carcasei. X X
« N Verificarea contactelor
Se controleaza contactele de incarcare —
~eC " - de incarcare ale
ale robotului si se curata zona din jurul X X botului d
contactelor de incarcare robotliu e Wns
: iarbal 11b)
e Curifh taeia STOP 21 toate zonele x Demontarea tastel
© cUrat . - STOP/ 201
din jurul acesteia.
Acumulator Se incarca complet acumulatorul. X X Instructiuni de utilizare
Software Se efectueaza diagnoza robotului cu X X Procesul de
SDS (software diagnoza STIHL). diagnoz [ 1sh)
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Componenta Operatie Service Daca este Informatii
anual necesar
Test de functionare Se verifica regimul automat cu postul de X Instructiuni de utilizare

andocare.
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